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DULEZITE BEZPECNOSTNIi POKYNY

K OMEZENI RIZIKA POZARU, URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM
NEBO ZRANENI

A\ UPOZORNENI: Neodstrariuijte kryty elektroniky, baterie nebo nabijeciho
adaptéru robotu Braava. Pod témito kryty nejsou zadné soucasti, které

by umoznovaly servis uzivatelem. Jakékoliv servisni zasahy pfenechejte
kvalifikovanym servisnim technikim.

VAROVANI: NASLEDUJICI POKYNY SI DUKLADNE PROCTETE
A USCHOVEJTE PRO POZDEJSI POTREBU.

Aby nemohlo vzniknout riziko zranéni nebo poskozeni, je nutné vzdy
dodrzovat nasledujici zakladni bezpe¢nostni opatfeni:

e Pred prvnim pouzitim robotu Braava si dikladné prectéte veskeré
bezpecCnostni a provozni pokyny.

e PreCtéte si a dodrzujte veskeré vystrahy uvedené v této pfirucce
a na robotu Braava, navigacni kostce a nabijecim adaptéru.

e Roboticky mop Braava pouzivejte pouze v souladu s pokyny uvedenymi v této
prirucce.

* NepokouS$ejte se opravovat nebo upravovat nastaveni jakychkoliv
elektrickych nebo mechanickych funkci robota. Zasahovani do téchto
funkci maze vyvolat nebezpecéné situace a mize vést k neuznani zaruéni
opravy.

e Mejte na paméti, Zze po mokrém vytfeni podlahy robotem Braava mohou
byt podlahy kluzké.

e Braava pracuje velice tiSe. Béhem ¢innosti robota se pohybujte
se zvySenou pozornosti, abyste na Braavu nestoupli i o n€j nezakopli.

OMEZENIi POUZITi

e Braava neni hraCka. Béhem cCinnosti robota dohlizejte na déti a domaci
zvirata.

e Braava obsahuje elektrické soucasti. Na robota nestfikejte vodu, ve vodé
jej neoplachujte ani jej do ni neponofujte. Braava se Cisti pouze s pouzitim
suchého hadfiku.

e Braava je urena pouze pro pouziti v interiéru a pouze na tvrdych
podlahovych krytinach.

e Braavu nepouzivejte k uklidu velkych castic, rozlitych tekutin, bélicich

prostfedkd, barviv &i jinych chemickych latek.
e Braavu nepouziveijte v blizkosti hoficich ¢i kouficich predmétd.

e Pfed pouzitim Braavy odstrante z uklizeného prostoru kifehké predméty
a pfedméty na nabytku, které by mohly po narazu robota spadnout.
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Z uklizeného prostoru odstrante napajeci 8ndry, Sidry rolet ¢i zavésy,
abyste omezili riziko zachyceni a strzeni téchto predmétd.

Pomoci fyzickych zabran zamezte moznosti vstupu robota na oteviené
balkony v blizkosti uklizenych prostor.

Dbejte, aby se Cistici tkanina nenahrnula do zlabku mezi Uchyty, coz by
mohlo vést ke zhorSeni funkce Cidel a tim i bezpecnosti provozu robota.
Dalsi informace viz strana 18.

Braavu nepouzivejte k mopovani v mistech, kde by vihkost mohla
poskodit nedokon&enou podlahovou krytinu nebo citlivy koberec.

Braavu provozujte za bézné pokojové teploty. Braavu ani jeho baterie
nevystavujte mrazu ani extrémné vysokym teplotam.

BATERIE A NABIJENI

Baterii Braavy nabijejte pouze ze zasuvky se standardnim napétim 240 V.

K nabijeni baterii Braavy pouzivejte vyhradné pfilozeny nabijeci adaptér.
Nabijeci adaptéry robotl Braava nejsou navzajem zameénitelné.

Pouzivejte pouze nabijeci baterie schvélené vyrobcem robota.

Nepouzivejte nabijeci adaptér s poskozenou napajeci 8nlirou nebo vidlici.

S Braavou nemanipulujte ani ji nenabijejte, pokud mate mokré ruce.
Pred ¢isténim robota jej vzdy odpojte od nabijeciho adaptéru.

A\ UPOZORNENI: Braava obsahuje softwarové rozhrani, které umozriuje
vyrobci robota poskytovat aktualizace vnitfniho firmwaru robota, pokud budou
takovéto aktualizace uzivatelim k dispozici. Jakékoliv pokusy o pfistup, ziskanim
kopirovéni, upravy, distribuci i jakékoliv jiné pouZiti softwaru Braavy je pfisné
zakazano.

A\ VAROVANI: Provadéni zmén nebo Gprav zatizeni, které nejsou vyslovné
schvalené spole¢nosti iRobot mohou vést ke ztraté zaruky.

www.irobot.cz 5




robot

IRobot Braava - popis

Braava

——@ Ovladaci tlacitka

—@ Cidlo navigace NorthStar®
—9 Ukazatel navigacni soustavy
—@ Naraznik

—@ Madlo

—@ Vypina¢ navigacni kostky (na zadnim rohu)
——@) Vyménitelna gistici podlozka 7

(4]

Navigaéni kostka NorthStar®

Zditka nabijeni baterie
Cidla proti padu ze schodt

Kryty koleCek podvozku

S50

Nabijeci adaptér
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ViceucCelova Cistici podlozka
K zametani na sucho, k mopovani, vhodné pro jednorazové utérky ¢i opakované

pouzitelné utérky z mikrovlakna.

—® Uchyty pro utérku

—@ Stfedovy zlabek s otvory pro ¢idla proti padu
/

Podlozka s nadrzkou Pro-Clean
(soucast dodavky vybranych modelt)

K vihkému mopovani s modrou Cistici utérkou Pro-Clean z mikrovlaken.

—@ Pinici otvor
— D Nadrzka
—@ Knot

www.irobot.cz 7
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TlacCitka a kontrolky

AR
ORE
s

—@ Vypinaé
Stiskem vypinace se Braava zapne.

Stiskem tlacitka a jeho podrzenim po dobu dvou sekund se Braava vypne.

Souvisly modry svit: Robot je zapnuty
Blikani ¢ervenou barvou: Nizké nabiti baterie
Souvisly Cerveny svit: Baterie je vybita (je nutné ji nabit)

—@ Tlaéitko zametani

Pouziva se v kombinaci s utérkami na zametani.
Stisknutim zahajite ¢isténi.*
Stiskem béhem ¢isténi se ¢innost pozastavi.
Souvisly modry svit: Rezim zametani je aktivni
Blikani modrou barvou: Rezim zametani je pozastaven

—@ Tlacitko mopovani
Pouziva se v kombinaci s utérkami na mopovani.

Stisknutim zahajite mopovani.*
Stiskem béhem mopovani se ¢innost pozastavi.

Souvisly modry svit: Rezim mopovani je aktivni
Blikani modrou barvou: Rezim mopovani je pozastaven

*Podrzenim stisknutého tlacitka se aktivuje rezim rychlého ¢isténi, viz strana 15.
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—0@ Ukazatele navigacni soustavy
Pfipojeni navigaéni kostky NorthStar
Blikani kontrolky (1) modrou barvou: Vytvafi se spojeni
Souvisly svit modrou barvou (kontrolky 1 az 3): Spojeni s naviga¢ni kostkou North-

Star vytvoreno
Pocet sviticich kontrolek signalizuje silu signalu mezi navigaéni kostkou a robotem. Pokud nesviti
zadna kontrolka, robot navigaéni kostku nedetekoval.

Dal§i mozné stavy

Postupné blikani kontrolek modrou barvou: Pfiprava
Blikani kontrolek modrou barvou s pauzou: ReZim spanku
Prostfedni kontrolka sviti Cervené: Zavada*

(5]

—@ Kontrolky navigaéni kostky NorthStar®

Blikani modrou barvou: Navigaéni kostka zapnuta, vysila se signal
Souvisly modry svit: Navigacni kostka zapnuta, spojeni s Braavou
je vytvoreno

Souvisly erveny svit: Vybita baterie

www.irobot.cz 9
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Baterie a nabijeni

Rezim Braava 320 Braava 380/390
Doba provozu Zametani az 3 hodiny az 4 hodiny

Mopovani 2 hodiny 2,5 hodiny
Doba nabijeni N/A 10 hodin 4 hodiny ~

"2 hodiny s pouzitim turbo-nabijecky (prodava se samostatné)
Nabijeni

+ Postavte Braavu na boc¢ni stranu, abyste ziskali pfistup ke zdifce nabijeni.

- Nabijeci adaptér pfipojte ke standardni sitové zasuvce a koncovku
do zdifky nabijeni Braavy.

+ V nabijeni pokracujte, dokud neza¢ne vypinac robota souvisle svitit
modrou barvou.*

+ PIné kapacity muze baterie Braavy dosahnout az po nékolika nabijecich
cyklech.

*Modré svétlo znamena, Ze baterie je v pruméru
nabita na 80 % své kapacity.

Doba nabijeni i doba provozu
mohou zaviset na okolni teploté,
typu podlahové krytiny a dalSich
provoznich podminkach.

Zditka nabijeni baterie

TIP: Braavu je mozné nabijet i pomoci rychlonabijecky Braava Turbo Charge Cradle.

A\ UPOZORNEN:I: Braavu nenabijejte, pokud je k nému pfipojena podlozka
s nadrzkou Pro-Clean ¢i jakakoliv vihka tkanina. Robota nabijejte pouze ze

standardni zasuvky s napétim 240 V. K nabijeni pouzivejte pouze nabijeci
adaptér, ktery je soucasti dodavky Braavy. Pired zaéatkem uklidu Braavu
vzdy odpojte od nabijeciho adaptéru.
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Ukazatele nabijeni

(béhem pfipojeni k siti)

© Vypinac

Pulsujici Cervené svétlo: Probih& nabijeni baterie
Trvaly modry svit: Baterie je nabita

Navigaéni kostka NorthStar

Navigacni kostka pouziva dvé baterie typu C. Kryt prostoru s bateriemi
se nachazi na spodni strané navigaéni kostky.

O@ Pouzité baterie likvidujte v souladu s pfedpisy

O Q prostfednictvim nejbliz&iho recyklac¢niho stfediska.
(¢

www.irobot.cz 11
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Rezimy zametani a mopovani
Braava dokaze zametat a mopovat tvrdé podlahové krytiny s pouzitim

snadno dostupnych utérek uréenych pro zametani a mopovani, nebo
s pomoci opakované pouzitelnych utérek z mikrovlaken.

Braava neni vysavac a neni ur€ena k pouZziti na kobercich.

Rezim zametani

Rezim zametani slouzi k uklidu
s pouzitim utérky pro zametani.

V rezimu zametani se Braava

\ ; pohybuje vpfed v pfimém sméru
a pokracuje v uklidu pohybem

v rovnobéznych liniich.

Tento zpUsob Uklidu je idealni

k odstrarfiovani prachu, nedistot, vlasl
apod. Tim udrzuje podlahu ¢istou
kazdy den.

Rezim mopovani
Rezim mopovani je uréen k Uklidu
s pouzitim utérky pro mopovani.

V rezimu mopovani se Braava pohy-
buje na kratkou vzdalenost kupfedu
a do strany, nasledné se ¢aste¢né
vrati a pak se pohybuje kupfedu

a na druhou stranu. Braava béhem
Uklidu takto stfida obé strany.

Tento zplsob mopovani napoméaha
uvolfovat a z podlahy odstrariovat
odolngjsi necistoty.

Braava se pfi mopovani automaticky pfizplsobuje mensi ploSe uklidu, aby
se Cisténi optimalizovalo, dokud je tkanina vlhka.

TIP: Uklid zahajte rezZimem zametani, kterym odstranite povrchové
necistoty a nasledné pouzijte vihkou utérku a rezim mopovani,

kterym odstranite odoInéjsi neéistoty.

12 Roboticky mop Braava
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Cistici utérky
Utérky na jedno pouziti
Tyto utérky jsou ureny pouze k pouziti s viceucelovou Cistici podlozkou.

e S robotem Braava je mozné pouzivat vétSinu suchych a vihéenych utérek
k jednomu pouziti.

e \/zdy dodrzujte pokyny k pouziti a péci o podlahovou krytinu poskytované
spoleCné s pouzivanou suchou nebo vihkou utérkou.

Utérky z mikrovlaken

Utérky z mikrovlaken specialné navrzené pro zafizeni Braava je mozné prat
a pouzivat opakované.

e Bilé utérky jsou urCené k suchému zametani s pouzitim viceucelové Cistici
podlozky.

e Utérky s modrym vzorem jsou urcené k mopovani a je mozné je pouzivat
budto v kombinaci s podlozkou s nadrzkou nebo s viceucelovou
podlozkou. Pfed pouzitim utérku navihCete.

A UPOZORNENI: Utérky pro pouziti za vlhka nemuseji byt vhodné
k ¢isténi neuzavienych podlah. Zjistéte si u vyrobce podlahové krytiny

nebo dodavatele pokladky podlahy, zda je mozné podlahu ¢istit
mopovanim.

Typy podiah

e Braava je urCena k ¢isténi tvrdych podlahovych krytin, v€etné dfeva,
dlazdic, vinylu, linolea a laminatu.

e Braava pracuje nejlépe na hladkych tvrdych povrSich a nemusi
dosahovat stejnych vysledkd na nevyrovnané dlazbé, silné voskovanych
podlahovych krytinach €i na drsnych povrsich, jako je napfiklad bridlice
nebo cihla, na nichz mize dochéazet k zachytavani gisticf tkaniny.

A\ UPOZORNENI: Braava neni uréena k odstrariovani velkych neéistot.
Pred ¢isténim pomoci Braavy z podlahy odstrante velké necdistoty a

pripadné kaminky ¢i jiné ostré castice, které by mohly podlahu poskrabat,
pokud by doslo k jejich zachyceni pod Cistici podlozkou.

www.irobot.cz 13
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Jak Braava uklizi

Braava Cisti podlahy inteligentnim zplsobem diky tomu, Ze béhem Uklidu
mistnost mapuje.

Uklidovy cyklus

* Braava domacnost uklizi po ¢astech: nejprve provadi Uklid po své pravé
strané a nasledné se vraci a provadi uklid po levé strané.

* Jakmile je dokon¢&en Uklid otevienych prostor v obou €astech, provadi
Braava Uklid podél nabytku a stén, a nasledné pokracuje dale.

* Po dokonceni uklidu se Braava vraci na vychozi misto a zaparkuje se.

\'/

Postup uklidu

¢ V otevienych prostorach Braava provadi uklid
metodicky pohybem kupfedu a zpét nap¥ic
plochou podlahy.

* Pokud Braava narazi na nohy zidli, ndbytek
a dal$i prekazky, provede Uklid kolem nich a
nasledné pokracuje v plvodnim postupu Uklidu.

* Braava je schopna detekovat schody a od
nich se automaticky vzdali zpét do uklizeného
prostoru.

Jako bezpec¢nostni opatreni se doporucuje
fyzickou prekazkou zablokovat pristupné fimsy a
okraje balkonui s prevy$enim vét§im nez 30 cm.

* Braava je rovnéz schopna rozeznat pfechod na
koberce a vyhnout se jim.

Poznamka: Tam, kde je uroveri koberce zarovnana

s povrchem tvrdé podlahy, mize byt zapotiebi pouzit
docasnou prekazku, kterou pro Braavu vznikne Zzjistitelna
hranice prostoru k Uklidu.

* Braava provadi Uklid podél stén a okraj(
nabytku, jakmile k nim dojede a po skon&eni
Uklidu ve volném prostoru.

14 Roboticky mop Braava






robot

Navigace NorthStar®

Navigacni jednotka NorthStar funguje jako majak, ktery vysila signal
slouzici k fizeni €innosti Braavy.

Vytvoreni spojeni s navigaéni jednotkou NorthStar

e Jakmile zaCne Braava Uklidovy cyklus, snazi se vytvorit spojeni
s navigacni kostkou, coz oznacuje blikani kontrolky navigacni soustavy
modrou barvou. Jakmile se Braava s kostkou spoji, bude kontrolka na
Braaveé svitit modrou barvou souvisle.

e Kontrolka navigani soustavy rovnéz oznacuje dosah soustavy. S tim,
jak se bude Braava blizit k hranici dosahu spojeni s navigacni kostkou
(napriklad pfi pfejezdu do jiné mistnosti nebo do veétsi vzdalenosti
od navigacni kostky) bude se snizovat pocet sviticich kontrolek.

e Braava se mUZe obcas vratit k navigacni kostkce, aby doslo k potvrzeni
polohy pred tim, nez bude zafizeni pokracovat v uklidu.

® Braava s kazdym zacatkem cyklu Uklidu vytvari novou mapu uklizeného
prostoru, ale vytvofenou mapu si zachovava, pokud dojde k pozastaveni
cyklu.

Cinnost bez pouziti navigaéni kostky NorthStar

e Vzhledem k tomu, ze je navigacni kostka jen jednou ze soucasti navigacni
soustavy, je Braava schopna provadét uklid i bez pfitomnosti signalu.
V takovém pripadé vSak bude uklizeny prostor vyrazné mensi a Braava
nebude schopna provést Uklid ve v8ech usecich uklizeného prostoru.

Cinnost s pouzitim nékolika navigaénich kostek NorthStar
(pouze pro model 380):

e Braava je schopna vyuzivat nékolik navigacnich kostek k zametani
prostoru o rozloze az 186 ¢tvere¢nich metrd. Braava se bude pohybovat
od jedné navigacni kostky k dalsi a rozsifovat tak obsluhovany prostor
s kazdou dal$i navigacni kostkou.

e Neékolik navigaCnich kostek je mozné pouzivat i v rezimu mopovani,
Braava ovSem omezuje rozlohu ¢isténého prostoru na 32 Ctverecnich
metrd kvali optimalnimu vyuZziti vihkosti utérky.

Rezim Braava 320 Braava 380/390
Pokryti Zametani 74 m? 93 m*
Mopovani 23 m? 32 m?

‘az 186 m? pfi pouZiti dalsi navigacni kostky NorthStar® (samostatna dodavka)
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Nastaveni navigaénich kostek NorthStar

Pouziti jedné navigacni kostky

Umistéte navigacni kostku pfiblizné doprostfed uklizeného prostoru
a Braavu zapnéte v blizkosti kostky.

Braava provede Uklid v okoli kostky a m(ze prejet i do dalSich mistnosti
v zavislosti na pouzitém rezimu Uklidu a dosahu signalu navigacni kostky.

Pokud mate na vybér z nékolika mistnosti, umistéte navigacni kostku
do vétsi mistnosti, abyste dosahli co nejvetsiho pokryti.

Jakmile Braava dokonci cyklus, je mozné navigacni kostku premistit
do jiné mistnosti v domé a pokraCovat v uklidu tam.

Pouziti vice navigacnich kostek:
(pouze Braava 380/390)

Pouzitim jedné nebo vice dodatecnych navigacnich kostek (samostatna
dodavka) k rozsifeni zabéru prostoru Uklidu Braavy v jediném cyklu.*

Dodatecné navigacni kostky umistéte do mistnosti nebo prostor

v sousedstvi prostoru pokrytého prvni navigacni kostkou. Kostky
je vhodné umist’ovat do vzdélenosti mezi 6 a 7 metry od sebe, aby
se pokryti signélem jednotlivych kostek prekryvalo.

e Braava bude Uklid provadét automaticky od jedné navigacni kostky

*

k dalsi.

‘Navigacni kostky jsou pfedem naprogramované na odlisné vysilaci kanaly, uvedené na spodni strané jednotky.
Pri provozu s vice navigacnimi kostkami je nutné pouzivat kostky, které vysilaji na odlisnych frekvencich.

|
— C_1®
)| I [ S
\N\ &
—‘ ) ﬂ\ Q @ e
Pouziti s jednou navigac¢ni kostkou Pouziti s vice navigacnimi kostkami
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Pouziti Braavy

Nasazeni specialni utérky

1. Postavte Braavu na bok a sejméte Cistici podlozku.

2. Nadistici podlozku umistéte suchou nebo vihkou utérku tak,
Ze na rozlozenou utérku podlozku polozite. Utérku upevnéte
zastréenim okrajl do Uchytl na obou stranach. Zplsob
pouziti podlozky s nadrzkou viz nasledujici stranka.

3. Umistéte Cistici podlozku zpét na Braavu. Podlozka
je zajisténa na misté pomoci magneta.

N

A UPOZORNENI: Dbejte, aby se utérka nenahrnula do zlabku

mezi Uchyty, coz by mohlo vést ke zhorseni funkce ¢idel a tim
i bezpeénosti provozu zarizeni.

18 Roboticky mop Braava
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Zacatek uklidu

Braavu umistéte na podlahu ve vzdalenosti 2 az 2,5 metru od navigacéni
kostky, pfedni stranou k navigacni kostce.

1. Stiskem vypina¢e Braavu zapnéte.
Jakmile se robot zapne, bude vypina¢ svitit modrou barvou.

2. Pokud chcete spustit tklid s pouzitim SUCHE UTERKY,
stisknéte tlaitko pro zametani.

3. Pokud chcete spustit klid s pouzitim VLHKE UTERKY
stisknéte tlacitko pro mopovani.

+ Pokud Braava zjisti pfitomnost signalu z navigac¢ni kostky, bude
na ukazateli naviga¢ni soustavy Braavy blikat jedna kontrolka modrou
barvou. Jakmile bude vytvofeno spojeni mezi obéma zafizenimi, bude
kontrolka svitit souvisle. Pokud se zadna kontrolka nerozsviti, znamena
to, ze Braava nem(ze nalézt signal navigac¢ni kostky.

+ Po dokonéeni uklidu pfehraje Braava kratkou melodii, vrati se do
vychoziho bodu a zaparkuje se. Braava uc€ini totéz, pokud se mu za¢ne
béhem Uklidu vybijet baterie.

+ Braavu vypnete stiskem a podrzenim vypinace po dobu dvou sekund.
Braava prehraje melodii a podsviceni vypinace zhasne.

+ Navigaéni kostku vypnete stiskem tlacitka na zadnim rohu kostky.
Kontrolka na protilehlém rohu jednotky zhasne.
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Reseni potizi s navigaéni kostkou NorthStar®

Problem:

Pravdépodobna

pri¢ina

Reseni

Braava nevytvori
spojeni s navigaéni
kostkou.

Vzéjemna poloha
navigaéni kostky a
Braavy.

Navigaéni kostku vhodnym zplsobem natocte a umistéte ji na
vyvySené misto. Kostku umistéte tak, aby modré kontrolka sméfovala
do otevieného prostoru mistnosti.

Braavu umistéte na podlahu do vzdalenosti 2 az 2,5 metru od kostky,
predni stranou smérem k naviga¢ni kostce. Braavu zapnéte.

S nasazenou suchou utérkou stisknéte tlacitko rezimu zametani.
Braava se rozjede smérem k naviga¢ni kostce a do 30 sekund dojde
k vytvofeni spojeni.

Jakmile se kontrolky naviga¢ni soustavy rozsviti modrou barvou,
znamena to, Ze spojeni kostkou bylo vytvofeno. Pokud kontrolka
na kostce nadale blika, nejedna se o zavadu.

Pokud Braava neni schopna se pohybovat pfimo vpfed, postupuijte
podle pokyni v odstavci ,Zafizeni se nepohybuje fadné“ v oddilu
ReSeni obecnych potizi.

Navigacni kostku nelze
zapnout.

Baterie kostky jsou
vybité nebo jsou
nespravné viozené.

Do kostky vloZte nové baterie a ovéfte jejich spravné umisténi.

Kontrolka sviti
Cervené.

Baterie jednotky jsou
vybité.

Do jednotky vloZte nové baterie.

Navigacéni kostka se
béhem provozu Braavy
vypne.

Ruseni signalu.

Zkontrolujte, Ze neni navigaéni kostka umisténa ve vzdalenosti
do 1,5 metru od plazmoveho nebo LCD televizoru, ani neni umisténa
Vv mistnosti se zapnutymi zafivkami.

Braava je mimo dosah
signalu.

Pokud se Braava vzdali mimo dosah signalu, kostka se vypne.
Jakmile se Braava vréati do dosahu signalu, vysle do kostky zpravu,
kterou se jednotka opétovné zapne.

Je nastaveno nékolik
navigacénich kostek, ale
Braava vyuZiva pouze
jednu.

Umisténi navigacnich
kostek.

Aby mohla Braava vyuzit k navigaci dalSi kostku, musi se do pokryti
jejim S|gnalem dostat béhem ¢innosti. Pfidavné naviga¢ni kostky
umistujte tak, aby se k nim Braava mohla dostat.

Nejprve zkuste navigaéni kostky umistit do vzdalenosti 5 metrd od
sebe navzajem, aby Braava mohla snadnéji vytvofit spojeni. Pro
néasleduijici cykly ¢isténi posurite jednotlivé kostky do vétsi vzdalenosti
od sebe. S kostkami nepohybujte za provozu Braavy.

Je nastaveno nékolik
navigacénich kostek,
ale Braava v nékterych
oblastech provadi tklid
opakovane.

Nastaveni kanald
navigaénich kostek.

Ovette, Ze jednotlivé kostky pouZivaji k vysilani S|gnalu rtizné kanaly
(frekvence) Cislo kanalu je uvedeno na spodni strané kazdé kostky.

Res$eni potizi s podlozkou s nadrzkou Pro-Clean

Problém:

Pravdépodobna
pric¢ina

Reseni

Unikajici kapalina nebo
vznikajici louze.

Uvolnény knot nebo
zatka plniciho otvoru.

Zkontrolujte stav zatky plniciho otvoru a krytky knotu. Zkontrolujte,
Ze oba uzavéry tésni. Pokud tyto uzavéry netésni, bude kapalina
unikat rychleji.

Knot se nevihéi.

Krytka knotu vyZaduje
vyménu.

Pokyny k vyméné krytky knotu viz Gdrzba Cistici podlozky s nadrzkou.
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Reseni obecnych potizi

Problém:

Pravdépodobna
pric¢ina

Reseni

Braava uklizi pouze
maly prostor.

Nepouziva se
navigacéni kostka.

Zkontrolujte, Ze je navigaéni kostka zapnutéa a umisténa v prostoru,
ktery chcete Cistit. Zkontrolujte vhodné umisténi kostky, zda
nedochazi k rudeni signalu napf.:
+ Sk¥inémi, policemi ¢i stropnimi ventilatory nad kostkou.
+ Velmi vysokym, nerovnym nebo ¢erné zbarvenym stropem nad
kostkou.
+ Pfitomnosti plazmového nebo LCD televizoru ve vzdalenosti
do 1,5 metru od kostky.

Nasazeni utérky.

Sejméte a znovu nasadte utérku. P opétovném nasazovani dodrzte

nasleduijici pokyny:

+ Dbejte, aby utérka nezasahovala do Zlabku uprostfed snimatelné
Cistici podlozky.

+ Dbejte, aby nedochézelo k shrnovani utérky, coz mlize zabrariovat
Uplnému zasunuti podlozky do téla zafizeni.

Potize s podvozkem
nebo pohonem

Zkontrolujte, zda neni podvozek zaneSeny necistotami a podle potfeby
vycistéte. Zkontrolujte, Ze je pohon pevné pfipojen k podvozku. Pokud

podvozku. neni, obratte se na zakaznickou podporu.
Braava se fadné Prokluzovani Ocistéte kole¢ka utérkou navihenou v teplé vodé, abyste z kole¢ek
nepohybuije. podvozku. odstranili ne€istoty a Cistici roztok. Pfed opétovnym spusténim robota

nechejte kole¢ka diikladné oschnout.

Nasazeni utérky.

Sejméte a znovu nasadte utérku. P opétovném nasazovani dodrzte

nésleduijici pokyny:

+ Dbejte, aby utérka nezasahovala do Zlabku uprostfed snimatelné
Cistici podlozky.

+ Dbejte, aby nedochazelo k shrnovani utérky, coz mlize zabrariovat
Uplnému zasunuti podlozky do téla zafizeni.

Potize s podvozkem
nebo pohonem
podvozku.

+ Zkontrolujte, zda neni podvozek zane$eny necistotami a podle potfeby
vyCistéte.

+ Zkontrolujte, Ze je pohon pevné pripojen k podvozku. Pokud neni,
obratte se na zakaznickou podporu.

Braava se pohybuje
vzad.

Doslo k aktivaci ¢idla
proti padu.

Sejméte a znovu nasadte utérku. P opétovném nasazovani dodrzte

nésleduijici pokyny:

+ Dbejte, aby utérka nezasahovala do zlabku uprostfed snimatelné
Cistici podlozky.

+ Dbejte, aby nedochazelo k shrnovani utérky, coz mlize zabrariovat
Uplnému zasunuti podlozky do téla zafizeni.

Pokud je podlaha nerovna nebo obsahuije iroké spary, umistéte

zafizeni na hladsi podlahu, abyste zjistili, zda problém pFetrvava.

Braava se pohybuje
pry¢ a necisti podlahu
tam, kde zahéjila uklid.

Provoz Braavy je
pozastaven.

Braava mlize byt stale pozastavena z pfedchoziho éisticiho cyklu.
Stisknéte vypina¢, abyste provoz zafizeni obnouvili.

Po obnoveni €innosti
po jejim pozastaveni
Braava Cisti jiz dfive

vycisténou oblast.

Umisténi robota
v okamziku obnovy
ginnosti.

Je normélni, pokud Braava opakované ¢isti tutéz oblast, zatimco

se snazi urcit svou polohu.

+ Aby Braava urcila svou polohu rychleji, obnovte jeho €innost
v obdobné poloze a orientaci jako na zagatku Cisticiho cyklu.

+ Pokud se Braavé nepodafi svou polohu urcit, zahaji od zaCatku novy
cyklus ¢isténi.

Braava nevydrzi

PouZziti nespravného

Ovéite, Ze pouzivany nabijeci adaptér nese stejné oznaceni modelu,

nabita. nabijeciho adaptéru | jaké je uvedeno na spodni strané Braavy, a pouZivejte pouze

nebo baterie. originalni baterie Braava. Pokud problém pretrvava, kontaktujte
zékaznickou podporu.

Baterii je potfeba Braavu nechejte nabijet po dobu 12 hodin pomoci nabijeciho

Jnaformatovat”. adaptéru a nikoliv nabijeci stanice, pak nechejte zafizeni v provozu,
dokud se baterie nevybije. Tento postup opakuijte tfikrat, abyste
doséahli maximalni kapacity baterie zafizeni.
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ZARUCNI LIST

Vyrobce iRobot

Certus Mercatus spol. s r.o.

K Zizkovu 282/9

Autorizovany servis 190 00 Praha 9

tel.: +420 245 001 740

e-mail: reklamace@mercatus.cz

Vyplni prodejce

Nazev vyrobku

Sériové Cislo

Datum prodeje

Razitko prodejce

Zaznam o zarucnich opravach

Do opravy Prevzal Opraveno Cislo

predano dne podpis dne oprav. listu Podpis

1. Na vyrobek poskytujeme zaruku 24 mésicl ode dne prodeje spotiebiteli. Opravy v zaruéni dobé provadime bezplatné.

2. Zaruka a bezplatna oprava se vztahuje na vady vzniklé prokazatelné nasledkem vadného materialu, chybné konstrukce
nebo $patného provedeni.

. Zaruka a bezplatna oprava se nevztahuje navady zpUsobené dopravou, nedodrzenim pokyn( k obsluze uvedenych v navodu,
$patnou udrzbou, mechanickym poskozenim, zasahem do spotiebice, nebo zavady zplsobené elektrickou instalaci, ktera
neodpovida CSN, stejné jako zavady zplisobené nespravnym zapojenim.

4. Zaruka se nevztahuje na opotfebeni filtr(i, kartacd, baterie, gumovych &asti, dezénu kol apod.

5.Zivotnost baterie je minimalmé 6 mésicd.

Autorizovany sevis:tel.: +420 245 001 740 (7:30 -15:30)
e-mail: reklamace@mercatus.cz

Pripadné reklamace reste prosim pfimo se servisnim strediskem,
viz. kontakt na autorizovany servis.
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A Braava készUlék hasznalata el6tt tavolitsa el a tisztitand6 térségbdl
a torékeny targyakat és azokat a butorokon lévé targyakat, amelyek
leeshetnének a készllék hozzaltddésének kdvetkeztében.

A tisztitando térségbdl tavolitsa el a vezetékeket, redényok és fliggényok
zsindrjait, hogy megakadalyozza ezen dolgok beakadasat vagy lerantasat.

Ugyeljen ra, hogy a tisztité térlékend6 ne torlodjon fel a tartok kozotti
melyedésekbe, ami az érzékel6k megzavarasat okozhatja és igy
veszélyeztetheti a készilék biztonsagos mikddését. Tovabbi informaciok
a 18. oldalon talélhatok.

A Braava késziiléket ne hasznalja olyan helyiségek felmosaséra, ahol
a nedvesség megkarosithatja a nem teljesen befejezett padléburkolatot
vagy érzékeny szényeget.

Csak szobahdmérsékleten hasznalja a készuléket. A tulzott h6 vagy fagy
megkarositjak a készlléket és annak akkumulatorat.

AKKUMULATOR ES ANNAK TOLTESE

Az akkumulatort kizarélag 220V/230V rendelkez6 haldzati aljzatbél szabad
feltolteni.

A Braava készUllék akkumulatoranak a feltéltéséhez kizarblag a gyartd
altal hozzacsomagolt t6It6 tdpegységet hasznalja. A Braava 320-as és
380-as készllékek t61t6i kdlcsdondsen nem cserélhetdk fel.

Kizarélag a gyarto altal jovahagyott Gjratdltheté akkumulatorokat
hasznéljon.

Ne hasznaljon olyan t6It6t, amelynek sérlilt a vezetéke vagy
a csatlakozgja.

Nedves kézzel soha ne érjen a Braava késziilékhez és azt ne is télise fel.
A készlléket a tisztitasa el6tt mindig kapcsolja le a toltorol.

FIGYELMEZTETES: A Braava késziilék olyan szoftvert tartalmaz, amely
lehetdvé teszi a gyarténak belsé firmware frissitését, amennyiben ilyen
frissités a felhasznalonak rendelkezésére all. Barmilyen kisérlet a Braava

késziilékben l1évo szoftverhez val6é hozzaféréshez, masolassal torténo meg-
szerzésére, megmasitasara, tovabbi értékesitésére vagy mas szoftvernek az
alkalmazasa szigoruan tilos.

Megfeleloségi nyilatkozat az FCC elGirasokkal: Ezt a késziiléket
megfelelének mindsitették az FCC szabalyok 15. fejezete szerint.
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Tobbcélu tisztité alaplap
Mikroszalas, egyszeri vagy tébbszori alkalomra hasznalhat6 t6rl6kend6 szaraz

és nedves torléshez.

—® Atdrikends felfogatasa
—® Padl6 szintkilonbség érzékels

Alaplap Pro-Clean tartallyal (opcionalisan rendelheto tartozék)

A nedves torléshez Pro-Clean kék, tisztitd mikroszalas térlékendo.

—@ Toltényilas
—@ Tartaly
—@ Vizadagol6 gyiiri
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Akkumulator és annak toltése

Uzemmoéd Braava 320 Braava 380 Braava 390
Turbo
Uzemeltetési id6 Szaraz torlés 3 dréig 4 braig 4 6raig
Nedves térlés 26ra 2,5 6ra 2,5 6ra
Toltési id6 N/A 10 6ra 4 dra” 26ra
"2 ora a Turbo akkutolté hasznalata esetében (kiilon kaphato)
Toltés

+ Fektesse a Braava készliléket az oldalara ugy, hogy hozzaférhetd legyen
az akkumulator t6lté konnektorja.

+ Az akkumulator t61t6t csatlakoztassa a standard halézati aljzathoz
és a végzddeését a Braava készulék t61t6 konnektorjaba.

+ Atoltést addig folytassa, amig a kikapcsol6 gomb nem kezd el &llandé kék
fénnyel vilagitani.”

+ A Braava készillék akkumulatoranak teljes kapacitasat majd csak néhany
toltési ciklus utan érheti el.

* Kék fény azt jelenti, hogy az akkumulator
a kapacitasanak a 80 %-ra van feltéltve.

A toltési id6 figghet a kdérnyez6
hémérséklettél, a padléfelilet tipusatol
és mas Uzemeltetési tényezoktdl is.

Toltés port

TIPP: A Braava késziilék feltoltéséhez hasznalhatja a Braava Turbo gyorstolt6t
is. Részletesebb informaciok a Turbo tolto késziilékhez tartozo hasznalati
utasitasokban talalhatok.

A\ FIGYELMEZTETES: A Braava késziiléket soha ne tdltse addig, amig
ahhoz hozza van kapcsolva az alatét Pro-Clean tartallyal vagy barmilyen
nedves torlokendovel. Az akkumulatort kizarélag 220V/230V rendelkez6

halozati aljzatbol szabad feltdlteni. A Braava késziilék akkumulatoranak
a feltoltéséhez kizarélag a gyarté altal hozzacsomagolt t61t6 adaptert
hasznalja. A tisztitasi folyamat megkezdése el6tt mindig kapcsolja le a
Braava késziiléket az akkumulator toltorol.

10 Hasznalati utasitas a 300-as sorozathoz
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A toltés kijelzoi

(a haldzathoz valé csatlakozas folyaman)

-

@ Foékapcsolo

Villogé piros fény: Az akkumulator téltése folyamatban
Folyamatos kék fény: Az akkumulator feltdltve

NorthStar Navigation Cube navigacios egység

A Cube egység két C tipusu elemet hasznal. Az elemek fedele a Cube
egység also oldalan talalhaté.

A hasznalt elemeket az eldirasok betartasaval
1®) Q a legkozelebbi begyijtdhelyen adja le.
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Feltorlo kenddok

Torl6kend6k egyszeri hasznalatra

Ezek a torl6kenddk kizardlag a tdbb célu tisztité alaplappal valé hasznalatra
alkalmasak.

+ A Braava készulékhez alkalmasak az egyszeri hasznalatu szaraz és
nedves torl6kenddk tdbbsége, mint pédlaul Swiffer® Target® markaju
torl6kendok.

+ Mindig tartsa be, mind a padlé gyartojanak utasitasait, mind pedig
a felhasznalt szaraz vagy nedves t6rlékendd gyartéjanak az utasitasait is.

« A Braava készUléket nem lehet a Swiffer® WetJet® Refill termékekkel
hasznalni.

Mikroszalas torl6kenddék

A Braava készllék részére specialisan kifejlesztett mikroszalas térl6kendék
moshatdak, ezért alkalmasak tébbszdri hasznalatra is.

+ Afehér térlékendbk a tdbb célu tisztitd alaplappal valdé hasznalattal szaraz
feltdriésre alkalmasak.

+ A kék mintaju térlékenddk a nedves torlésre alkalmasak, vagy a tartaly
és az alaplappal, vagy pedig a tébb célu alaplappal valé6 kombinaciéban.
Hasznalat el6tt a t6rlbkenddt nedvesitse be.

A FIGYELMEZTETES: A nedves hasznalatra valé tériskendok nem
mindenkor alkalmasak a nem lezart feliiletii padlok tisztitasara. Gy6zodjon

meg a padlé gyartojanal vagy a padlo lerakasat készité cégnél, hogy
a padlé tisztithat6-e felmosassal.

Padlétipusok

+ A Braava készulék kemény padléfeliletek tisztitdsara alkalmas, beleértve
a fa, csempe, vinil, linéleum és laminat padlokat is.

+ A Braava készllék legjobban a sima, kemény fellleteken dolgozik,
ezért nem biztos, hogy az egyenetlen csempepadlon, erésen viaszos
padléfellleteken, vagy az érdes fellleteken, mint példaul a palakd vagy
tégla, ahol megtorténhet a tisztitd térlékendék megakadasa, ugyanolyan jo
eredményeket ér el.

A FIGYELMEZTETES: A Braava késziilék nem alkalmas a nagyobb
szennyez6dések eltavolitasara. A Braava késziilék segitségével térténo
tisztitas elott tavolitsa el a padlorél a nagyobb szennyezodéseket és

kovecskéket, estlegesen mas éles részecskéket, amelyek megkarcolhatjak
a padlét, vagy beragadhatnak a tisztité alaplap ala.
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Uzemmod Braava 320 |Braava 380 | Braava 390 Turbo
Fedés Széraz torlés | 74 m? 93 m* 93 m*
Nedves torlés | 23 m? 32 m? 32 m?

*majd 186 m? a kdvetkezd NorthStar® Cube késziilék hasznalataval (kiilon megrendelhetd)

A NorthStar Navigation Cube navigacios
egységek beallitasa

Egy Cube egység hasznalata

+ Helyezze el a Cube egységet korulbelll a tisztitandé térség kbzepébe
és a Braava készuléket kapcsolja be az egység kozelében.

+ A Braava készUlék elvégzi a takaritast a Cube egység kortil és at is mehet
egy masik helyiségbe, a hasznalt izemmaod és a NorthStar Cube navigacios
egység jelének hatosugara fliggvényében.

+ Amennyiben valasztasi lehetdsége van tdbb helyiségbdl is, a navigaciés
egységet a nagyobb helyiségbe helyezze el, hogy minél nagyobb lefedést
érjen el.

+ Amint a Braava készlilék befejezi a takaritast, a Cube egységet
athelyezheti egy masik helyiségbe.

A Braava késziilék hasznalata egyszerre t6bb Cube egységgel:

+ Egy vagy tébb p6t- Cube egység hasznalataval (kilén megrendelhetd)
megndvelhet6 a Braava késziilék hatékonysaga egy ciklusban.*

+ A pot- Cube egységeket helyezze el a helyiségben, vagy az elsé Cube
egység altal elfedett térségének a szomszédsagaba. Ajanlott
az egységeket 6-7 méteres egymastol valo tavolsagokban elhelyezni,
hogy az egyes egységek jelei fedjék egymast.

+ A Braava készllék automatikusan fogja végezni a takaritast egyik Cube
egységtél a masikig.

* A Cube egységek elbre be vannak programozva eltéré frekvenciasavokra, amelyek az egység also felén
vannak feltlintetve. Egyszerre tobb Cube egység hasznalatakor sziikséges olyan egységeket hasznalni,
amelyek eltérd frekvenciasavokon sugaroznak.

I
— — 4
-l JRluicwi
_LSQ
IS\e NiN@

Egy Cube Tobb Cube
egység egység
hasznalata hasznalata
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A Braava készulék hasznalata

A toérlokendo felrégzitése

1. Fektesse a Braava készliléket az oldalara és vegye
le a tisztito alaplapot.

2. Atisztité alaplapra helyezze ra a szaraz vagy a nedves
térlékendét agy, hogy a kiteritett torldkendére rahelyezi
a tisztit6 alaplapot. A térl6kendét rogzitse mindkét oldalon
a véjatokba torténd betlizéssel. A tartallyal val6 alaplap
hasznalati modja a kévetkezd oldalon talalhaté meg.

3. Helyezze vissza a tisztit6 alaplapot a készllékre. Az alaplap
magnesek segitségével van a helyére fogatva.

N

A FIGYELMEZTETES: Ugyeljen ra, hogy a tisztit6 torlokendd
ne torladjon fel a tartok k6zotti mélyedésekbe, ami az

érzékelok megzavarasat okozhatja és igy veszélyeztetheti a
késziilék biztonsagos miikodését.
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A NorthStar® Cube egység elhelyezése

1. A NorthStar Navigation Cube
egységet a hatso sarkan

talalhat6 gomb megnyoméséval
kapcsolhatja be. Az ellentétes
sarkon elkezd villogni a kék szin(
kijelz6, amely folyamatosan fog
vilagitani, mihelyt 1étrejon

a kapcsolat a Braava
készulékkel.

Amennyiben elfelejti a Cube
egységet bekapcsolni, a Braava
készllék jelet kuld ki, amellyel
megprobalja a Cube egységet
bekapcsolni. Amennyiben ez
sikertil, elkezd villogni a Cube
egységen a kijelzé.

2. A NorthStar Navigation Cube
egységet helyezze az asztalra vagy
egy alkalmas parkanyra ugy, hogy
a kék kijelzdk a falaktél a helyiség
kdzepe felé iranyuljanak.

A jobb eredmény érdekében:

+ A NorthStar Navigation Cube egységet Ugy helyezze el, hogy ne legyen
letakarva a helyiség mennyezete iranyaban, példaul egy batordarabbal.

+ Amint a Braava késziilék elkezdi a takaritast, a NorthStar Navigation
Cube egységet mar ne mozditsa el, ugyanis az a készulék rosszabb
teljesitményéhez vezethet.

+ A NorthStar Navigation Cube egységet ne helyezze a padléra, mert
ott nekiltkdzhet a robot és odébb tolhatja azt.
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Karbantartas

Ahhoz, hogy az On Braava kész(ilékét minél jobb allapotban tartsa fenn, tartsa be
a kovetkezd karbantartasi utasitasokat.

Tisztitas és tarolas

+ Széaraz rongy segitségével tordlje le a port és a szennyez6dést a Braava
fellletérol. A készilékre ne permetezzen vizet és ne is meritse azt viz ala.

+ Enyhén nedves ronggyal térélje le a készllék kerekeirdl a port és a
szennyez6déseket. El6tte gy6z8djon meg rbla, hogy a késziilék nincs
a halézatra kapcsolva, tovabba lgyeljen arra, hogy a tisztitasra hasznalt
rongy csak mérsékelten legyen benedvesitve.

+ Atoltés folyman vagy a tarolaskor, amikor a késziléket nem hasznalja,
fektesse az oldalara (fogantyaval lefelé).

+ Hosszabb ideig tartandé tarolas esetén vegye ki az elemeket a NorthStar
Cube egységbdl.

Az alvaz boritasai

+ Hasznalat kézben 6sszegyllhetnek a szennyezddések az alvaz boritasai
koril. Ezek a boritasok biztositjak az alvaz szabad mozgasat.

+ Ezért a készllék alvazat szikséges rendszeresen ellendrizni és sziikség
szerint eltavolitani a felgyllemlett szennyez6déseket.

+ Az alvaz melletti kicsi vajat teszi lehetévé csipesz vagy oll6 hasznalataval
a hozzaférést a kerekekhez, amelyekkel el lehet tavolitani a felgyllemlett
szennyezOdéseket.

Kimetszés
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Hibaelharitas

Tovabbi tanacsok és informéaciok a hibaelharitasrol lasd a www.irobot.hu

weboldalakon.

A navigacios rendszer ellendrzése

A navigacios rendszer figyelmezteto kijelzései a takaritas folyaman

Probléma:

Feltételezheto ok

Megoldas

A navigacios rendszer
kozépso kijelz6je
allanddan pirosan
vilagit.

Rendszerhiba

+ A kikapcsolé gomb megnyomaséaval és annak nyomva tartasaval
kapcsolja ki a Braava készUléket.

+ 15 mésodpercig gyorsan forgassa az alvaz mindkét kerekét.

+ Helyzze vissza a padléra a Braava készlléket és kapcsolja azt be.
Akésziiléket széraz tisztitasra alkalmas térlékenddvel kell ellatni.

+ Amennyiben a piros kijelz6 méar nem vilagit, nyomja meg a felséprés
lizemmaod gombjéat.

+ Amennyiben a piros kijelz6 tovabbra is vilagit, forduljon
az Ugyfélszolgalathoz.

A navigacios rendszer
kozépso kijelzéje
kétszer, legfeljebb
hatszor pirosan villog.

A Braava készulék
valahol elakadt és nem
tudja kiszabaditani
magét.

Kapcsolja ki a Braava késziiléket és hagyja elég ideig alaposan
kihGIni, majd ismét kapcsolja be.

A navigécios rendszer
kozépso kijelz6je
tizennégyszer pirosan
villog.

A Braava
késziilék motorja
taimemelgszik.

Kapcsolja ki a Braava késziiléket és hagyja elég ideig alaposan
kihdini, majd ismét kapcsolja be.

A navigacios rendszer
kozéps6 kijelz6je
tizendtszOr pirosan
villog.

A Braava készlilék
beszorult valahova,
ahonnan nem tudja
magét kiszabaditani.

Helyezze at a Braava készilléket valamilyen szabad helyre a tisztitas
Ujrakezdéséhez.

A navigécios rendszer
kozépso kijelz6je
pirosan jelez felséprés/
mopolas gombjanak
megnyomasakor,
felhanzik harom
sipolés.

Bekévetkezett
valamelyik érzékeld
aktivalasa, tehat

a Braava késziilék
nem mozog.

Vegye le, majd Ujra helyezze vissza a tisztito tori6kendét.

A visszahelyezéskor tartsa be az alabbi utasitasokat:

+ Ugyeljen ra, hogy a torlékendd ne légjon bele véjatba a tisztitd
alaplap kézepén talalhato érzékelénél.

+ Ugyeljen ra, hogy ne tdrténjen meg a térlékendd felgylrédése,
ami megakadalyozhatja az alapalap teljes beillesztését a készilék

testébe.

A navigacios rendszer figyelmezteto

kijelzései a toltés folyaman

Probléma:

Feltételezheto ok

Megoldas

A navigécios rendszer
kozépso kijelz6je
folymatosan pirosan
vilagit.

Rendszerhiba

Nem téltéshibarol van sz, mindazonaltal ez a hiba nem teszi
lehetévé a Braava készulék toltését. A ,Miikodés kbzben fellépd
figyelmeztetd kijelzések“1évo részben talalhat6 utasitasok szerint
cselekedjen.

A navigécios rendszer
kozépso kijelzéje
hétszer vagy nyolcszor
pirosan villog.

Hiba a toltéskor

Forduljon hivatalos szervizhez.

A toltés folyaman a
navigécios rendszer
Osszes kijelzbje és
gombija villog, a
készulék sipol.

Nem megfelelé
akkumulator
hasznalat

Kapcsolja le a helytelen toltét adaptert és hasznalja a gyarté altal
a Braava készUlékhez csomagolt akkumulator toltét.
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Altalanos hibaelharitas

Probléma:

Feltételezheto ok

Megoldas

A Braava késztlék
csak kicsiny helyen
takarit fel.

Nem hasznélja a
Cube navigacios
egységet.

Ellendrizze, hogy a Cube egység be van-e kapcsolva a helyiségben,

amelyet ki akar tisztitani. Ellendrizze az egység helyes elhelyezését,

valamint hogy nem zavarja-e azokat valami példaul:

+ Az egység folott talalhatd szekrényekkel, polcokkal, vagy mennyezeti
ventilatorokkal.

+ Az egység fol6tt talalhatd nagyon magas, egyenetlen vagy fekete
szin{ mennyezettel.

+ Plazma vagy LCD televiziokkal, 1,5 méteres tavolsagon belil
az egységtol.

Atisztito toriékenddk
felrbgzitése.

Vegye le, majd helyezze vissza a tisztit6 toriékendot.

Avisszahelyezéskor tartsa be az alabbi utasitasokat:

+ Ugyeljen ra, hogy ne térténjen meg a torlékendd felgy(irédése,
ami rEegakadélyozhatja az alaplap teljes beillesztéseét a késziilék
testébe.

Problémak

az alvéazzal vagy
annak

a meghajtasaval.

Ellendrizze, vajon nincs-e az alvaz eltémddve szennyez6désekkel

és szlikség szerint tisztitsa ki. Ellendrizze, hogy a meghajtas rendben
van rdgzitve az alvdzhoz. Amennyiben nincs, forduljon az hivatalos
szervizhez.

A Braava kész(lék nem
rendesen mozog.

Az alvaz elcsuszott.

Tisztitsa meg a kerekeket meleg vizben benedvesitett ronggyal, hogy
eltavolitsa a kerekekrdl a szennyezddéseket és a tisztito oldatot.
Akészllék Ujrainditasa el6tt hagyja a kerekeket alaposan
megszaradni.

A tisztito térlékenddk
felrégzitése.

Vegye le, majd helyezze vissza a torlékendét. A visszahelyezéskor

tartsa be az alabbi utasitasokat:

- Ugyelien ra, hogy a torldkendd ne légjon bele a valyatba a tisztito
alaplap kozepen talalhato érzékeldnél.

+ Ugyeljen ra, hogy ne torténjen meg a tdrlékendd felgylrédése,
ami megakadélyozhatja az alaplap teljes beillesztését a késztilék
testébe.

Problémék az
alvazzal vagy annak

+ Ellenérizze, vajon nincs-e az alvaz eltdmdédve szennyezédésekkel
és szlkség szerint tisztitsa ki.

meghajtasaval. + Ellenérizze, hogy a kerekek jol vannak-e rogzitve az alvazhoz.
Amennyiben nincs, forduljon hivatalos szervizhez.
A Braava késziilék Megtértént a padio Vegye le, majd helyezze vissza a t6rl6kendét.

hatrafelé mozog.

szintkilénbség
érzékel6k aktivalasa.

A visszahelyezéskor tartsa be az alabbi utasitasokat:

+ Ugyeljen ra, hogy a torlékendd ne logjon bele a valyatba a tisztitd
alaplap kozepen talalhato érzékeldnél.

+ Ugyeljen ra, hogy ne térténjen meg a torlékendd felgylirédése,
ami megakadalyozhatja az alaplap teljes beillesztéset a késziilék
testébe.

Amennyiben a padl6 nem egyenes, vagy széles hézagok vannak

rajta, helyezze at a késziléket a simabb padiéfellletre, hogy

megallapitsa, vajon a probléma tovabbra is fenall-e.

A Braava kész(ilék
eltavolodik és nem
tisztitja a padlot
ott, ahol elkezdte a
takaritast.

A Braava készlilék
mikddése meg lett
allitva.

A Braava kész(ilék még mindig megallitva lehet az el6z4 tisztitasi
ciklus utan. Nyomja meg a kikapcsolé gombot, hogy a készilék
miikddéseét Ujrainditsa.

ABarava készulék

a megdllitott ciklus
Ujrainditasa utan a mar
elétte kitisztitott teriiletet
Ujra kitisztitja.

Akészilék helyzete
az Ujrainditas
pillanataban.

Az normélis, amennyiben a Braava késziilék ismételten ugyanazt
a terliletet tisztitja, mikézben igyekszik meghatarozni a sajat helyzetét.
+ Ahhoz, hogy a Braava készillek gyorsabban meghatéarozza a sajat
helyzetét, inditsa Ujra hasonlé helyen és helyzetben, mint
a takaritasi ciklus elején.
+ Amennyiben a Braava késziiléknek nem sikeriil meghatarozni
a helyzetét, Ujra el6lrél megkezdi az Uj takaritasi ciklust.

A Braava hamar
lemerdl.

Helytelen tolt6 adapter
vagy akkumulator
hasznalat

Gy6z6djon meg réla, hogy az alkalmazott tlté adapteren ugyanolyan
modelljelzés talalhato, mint a Braava késziilék also oldalan. Kizarolag
eredeti Braava akkumulatort hasznaljon. Amennyiben a probléma
tovabbra is fendll, forduljon a hivatalos szervizhez.

Akkumulator
Ujraélesztése

A Braava késziiléket hagyja 12 oran keresztiil tolteni a t6lté adapter
segitségével, semmi estre sem a téltd allomason. Majd hagyja

a késziléket mikodni, amig az akkumulator teljesen le nem mertil.
Ezt a folyamatot ismételje meg haromszor, hogy elérje a késziilék
akkumulatoranak maximalis kapacitasat.
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Lista partilor componente Braava

Braava

——@ Butoane de comanda
——@ Numar navigatie NorthStar®
—9 Indicator sistem de navigatie

—@ Bara protectoare o
—@ Maner

—@ intrerupétorul unitatii Cube (pe coltul dorsal)

——@) Talpa de curatare amovibila

Unitatea de navigatie NorthStar® Navigation Cube

—@) Orificiu pentru incércarea acumulator
—Q Senzori de trecere peste pardoseala
—@ Capacele pentru rotilele sasiului

—m Adaptor pentru incarcare
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Talpa de curatare multifunctionala

Pentru maturare uscata, spalare, tesatura din micro fibre pentru o singura uti-

lizare sau utilizare repetata.

—® Dispozitivele de prindere a tesaturii

—® Canal central cu senzori pentru traversarea pardoselii

//

Talpa cu recipient Pro-Clean (parte componenta a livrarii pentru
anumite modele)

Pentru spalare umeda cu o tesatura de curatare albastra Pro-Clean din micro fibre.

— Gura de umplere
—® Recipient
— Fitil

www.irobot.ro 7
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Butoane si indicatoare

—@ (lntrerupitor

Prin apasarea intrerupatorului, robotul Braava porneste.
Prin apasarea intrerupatorului si tinerea apasata a acestuia timp de doua secunde,
robotul Braava se opreste.

Lumina albastra continua: Braava este pornita
Pulsatie de culoare rosie: Nivel scazut de incarcare a acumulatorului
Lumina rosie continua: Acumulatorul este descarcat (trebuie incarcat)

—@ Butonul maturare
Se utilizeaza in combinatie cu tesaturile uscate
Prin apasare porniti curatarea.*

Prin apasare in cursul curatarii, intrerupeti activitatea.

Lumina albastra continua: Regimul de maturare este activ
Pulsatie de culoare albastra: Regimul de maturare este intrerupt

—@ Butonul spalare
Se utilizeaza in combinatie cu tesaturile umede.
Prin apasare porniti curatarea.”
Prin apasare in cursul curatarii, activitatea se intrerupe.

Lumina albastra continua: Regimul de spalare este activ
Pulsatie de culoare albastra: Regimul de spalare este intrerupt

* Prin tinerea butonului apasat se activeaza regimul de curatare rapida. Vezi pagina 15.
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Acumulatorul si incarcarea acestuia

Regim Braava 320 Braava 380
Timp de exploatare Maturare pana la 3 ore pana la 4 ore

Spélare 2ore 2.5 ore
Timp de incarcare N/A 10 ore 4 ore **

** 2 ore cu utilizarea incarcatorului turbo (se vinde separat)

incarcare

+ Asezati robotul Braava pe partea laterala pentru a ajunge la orificiul de
incarcare.

+ Conectati adaptorul de incarcare la priza de retea iar fisele in orificiile de
incarcare a robotului Braava.

+ Continuati incarcarea pana ce intrerupatorul robotului incepe sa pulseze
albastru*.

+ Acumulatorul robotului Braava poate atinge capacitatea maxima abia dupa
cateva cicluri de incarcare.

* Lumina albastra inseamna ca
acumulatorul este incarcat in medie
de 80 % din capacitatea sa.

Timpul de incarcare si timpul
de exploatare pot depinde de
temperatura ambianta, tipul
invelitorii de pardoseala si alte
conditii de exploatare.

Port de incarcare

INDICATIE: Robotul Braava se poate incarca cu ajutorul incarcatorului rapid
Braava Turbo Charge Cradle. Pentru informatii mai detaliate vezi indicatiile legate de
instalatia Cradle.

A\ ATENTIE: Nu incércati robotul Braava in cazul in care la acesta este conectati talpa
cu vasul Pro-Clean sau orice tesatura umeda. Incarcati robotul doar la priza standard cu

tensiunea de 240 V. Pentru incarcare utilizati doar adaptorul de incarcare care face parte din
livrarea robotului Braava. Inainte de curatare, decuplati intotdeauna robotul Braava de la
adaptorul de incarcare.
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Indicatorul incarcarii

(in timpul conexiunii la retea)

© intrerupator

Pulsatii de culoare rosie: Are loc incarcarea acumulatorului
Lumina albastra continua: Acumulatorul este incarcat

Unitatea de navigatie NorthStar® Navigation Cube

Unitatea Cube utilizeaza doua baterii tip C. Capacul spatiului pentru baterii
se afla pe partea inferioara a unitatii Cube.

@ Lichidati bateriile uzate potrivit instructiunilor si prin intermediul

O Q celui mai apropiat centru de reciclare.
(¢
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Regimuri de maturare si spalare

podele

Robotul Braava este in stare sa mature si sa spele pardoseli dure utilizand
tesaturi de curatare accesibile destinate pentru curatare uscata si umeda sau
tesaturi din microfibre pentru utilizare repetata.

Robotul Braava nu este un aspirator si nu este destinat pentru covoare.

Regim de maturare

Regim de spalare podele

Regimul de maturare serveste pentru
curatare cu o fesatura uscata.

In regimul de maturare, robotul
Braava se deplaseaza inainte in
directie dreapta si continua curatarea
prin miscare in linii paralele.

Aceasta modalitate de curatare este
ideala pentru indepartarea prafului, a
firelor de par etc., astfel pardoseala
fiind mentinuta curata in fiecare zi.

Regimul de spalare podele serveste
pentru curatare cu o tesatura umeda.

In regimul de spalare podele, robotul
Braava se deplaseaza pe distante
mici inainte si in lateral, dupa care se
intoarce partial si apoi se deplaseaza
inainte si in cealalta parte. Astfel,

in cursul activitatii, robotul curata
ambele parti.

Acest mod de spalare pe jos ajuta la
liminarea de pe pardoseala a unor
impuritati mai rezistente.

In cursul spalarii pe jos, robotul Braava
se adapteaza automat la un spatju

mai mic de curatare, pentru a optimiza
procesul pana ce tesatura este umeda.

INDICATIE: Porniti efectuarea curateniei in regimul de maturare, prin care indepartati
impuritatile de suprafata, si in continuare utilizati tesatura umeda si regimul de
spalare pe jos prin care indepartati impuritatile mai rezistente.
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In ce mod efectueaza robotul Braava
curatenie

Robotul Braava curata pardoselile intr-un mod inteligent gratie faptului ca in
cursul procesului de curatare cartografiaza incaperea.

Ciclu de efectuare a curateniei

+ Robotul Braava efectueaza curatenia in casa in faze: prima data
efectueaza curatenia pe partea sa dreapta, dupa care se intoarce si curata
partea stanga.

+ Odata ce a fost finalizata curatenia spatiilor deschise in ambele partj,
robotul Braava efectueaza curatenie de-a lungul mobilei si al peretilor, dupa
care continua procesul de curéatare.

+ Dupa terminarea curateniei, Braava revine la locul initial si intra in parcare.

Desfasurarea curateniei

- In spatji deschide, Braava efectueaza curatenia
metodic, prin deplasare inainte si inapoi de-a
curmezisul pardoselii.

* In cazul in care robotul Braava se loveste de
piciorul scaunului, mobila sau alte obstacole,
efectueaza curatenia in jurul acestora, dupa care
continua procesul de curatare initial.

+ Robotul Braava este in stare sa detecteze
scarile si se indeparteaza automat de muchii,
revenind in spatiul de efectuare a curateniei.

Drept masura de securitate se recomanda
blocarea, cu ajutorul unui obstacol fizic, a
caii de acces si a marginilor balconului avand
o suprainaltare mai mare de 0,61 metri.

« De asemenea, robotul Braava este in stare sa
recunoasca intrarea pe covor si sa o evite.

Observatie: Acolo unde nivelul covorului este nivelat la
suprafata pardoselii dure, este posibila necesitatea utilizarii
unui obstacol temporar prin care, pentru robotul Braava, apare
granita identificabild a spatiului pentru curatare.

+ Robotul Braava efectueaza curatenie de-a lungul
peretilor si a marginilor mobilei imediat dupa ce
ajunge la ele, iar dupa ce termina, efectueaza
curatenie n spatiul deschis.
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Navigatia NorthStar®

Unitatea de navigatie NorthStar Navigation Cube functioneaza ca un far care
emite semnalul servind pentru comanda activitatjii robotului Braava.

Crearea conexiunii cu unitatea de navigatie NorthStar Cube

+ Odata ce robotul Braava a inceput ciclul de efectuare a curateniei,
incearca sa realizeze legatura cu unitatea de navigatie NorthStar
Navigation Cube, ceea ce este semnalizat prin pulsatii albastre ale
indicatoarelor sistemului de navigatie. In momentul in care robotul Braava
a intrat in contact cu unitatea Cube, indicatorul de pe robotul Braava va
lumina continuu cu lumina albastra.

+ Indicatorul sistemului de navigatie, de asemenea, indica raza de actiune
a sistemului. In functie de apropierea robotului de granita conexiunii cu
unitatea de navigatie (de exemplu, la trecerea intr-o alta incapere sau la o
distanta mai mare fata unitatea de navigatie Cube), numarul indicatoarelor
care lumineaza se va reduce.

+ Din cand in cand, robotul Braava poate reveni la unitatea NorthStar
Navigation Cube pentru confirmarea pozitiei, inainte ca robotul sa continue
efectuarea curateniei.

+ La inceperea fiecarui ciclu de efectuare a curateniei, Braava creeaza o
noua harta a spatjului curatat, mentindndu-si harta creata, daca are loc
intreruperea ciclului.

Activitatea desfasurata fara utilizarea unitatii de navigatie NorthStar

Navigation Cube

« Avand in vedere faptul ca unitatea Cube este doar una din componentele
sistemului de navigatie, robotul Braava este in stare sa efectueze
curatenie si in absenta semnalului NorthStar. Intr-un astfel de caz, spatiul
de curatare va fi semnificativ mai mic iar robotul Braava nu va fi in stare sa
efectueze curatenie in toate segmentele spatiului de curatat.

Activitate desfasurata cu utilizarea mai multor unitati de navigatie NorthStar
Navigation Cube: (DOAR la modelul 380):

+ Robotul Braava este in stare sa utilizeze mai multe unitati de navigatie
NorthStar Cube in scopul maturarii spatiului avand o suprafata de pana
la 186 metri patrati. Braava se va deplasa de la o unitate Cube la alta si
astfel va extinde spatiul deservit cu fiecare unitate urmatoare.

+ Mai multe unitati de navigatie se pot utiliza si in regimul de spalare pe
jos, insa Braava limiteaza aria spatiului curatat la 32 metri patrati datorita
utilizarii optime a umiditatji tesaturii.

Regim Braava 320 Braava 380
Acoperire Maturare 74 m? 93 m?
Spalare 23 m? 32 m?

" pana la 186 m? la utilizarea unei instalatjii suplimentare NorthStar® Cube (livrare separata)
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Utilizarea robotului Braava

Fixarea tesaturii de curatare

1. Asezati robotul Braava pe o latura si scoateti talpa
de curatare.

2. Pe talpa curata amplasati esatura uscata sau umeda in asa
fel, incat sa asezati talpa pe t{esatura intinsa. Fixati tesatura
prin introducerea marginilor in ochiurile de prindere pe
ambele parti. Pentru utilizarea talpii cu recipient vezi pagina
urmatoare.

3. Amplasatj talpa curata inapoi pe instalatie. Talpa este fixata
in locul ei cu ajutorul magnetilor.

A\ ATENTIE: Aveti grija ca fesatura de curatare sa nu intre in jgheabul

dintre dispozitivele de prindere, ceea ce ar putea sa cauzeze inrautatirea
functiei senzorilor precum si a securitatii de exploatare a robotului.
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Amplasarea unitatii NorthStar® Cube

1. Prin apasarea butonului de pe
coltul dorsal al unitatii NorthStar
Navigation Cube porniti aceasta
unitate. Pe coltul opus incepe sa
pulseze indicatorul albastru care
va incepe sa lumineze continuu
odata ce este creata conexiunea

cu robotul Braava.

In cazul in care uitati s&

porniti unitatea Cube, robotul
Braava emite un semnal cu
care Incearca sa porneasca
unitatea Cube. In caz de reusita,
indicatorul de pe unitatea Cube
incepe sa pulseze.

2.  Amplasati unitatea NorthStar
Navigation Cube pe masa
sau parapet adecvat, pentru
ca indicatorul albastru sa fie
directionat dinspre peretii
incaperii spre spatiju.

Cum se pot atinge cele mai bune rezultate

+ Amplasati unitatea NorthStar Navigation Cube in asa fel, incat sa nu fie
acoperita din directia spre tavan, de exemplu de un articol de mobila.

+ Odata ce robotul Braava incepe sa efectueze curatenie, nu mai miscati
unitatea NorthStar Navigation Cube, deoarece s-ar putea deteriora
puterea robotului.

+ Nu amplasati unitatea NorthStar Navigation Cube pe pardoseala,
deoarece acolo robotul ar putea sa o loveasca si ar putea s-o miste
din loc.
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Solutionare probleme

Pentru informatii suplimentare in legatura cu solutionarea problemelor
vezi site-ul www.irobot.ro.

Indicatoare sistem de navigatie

Avertizarile indicatoarelor sistemului de navigatie in cursul efectuarii curateniei

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
lumineaza cu culoarea
rogie continua.

Eroare de sistem

+ Opriti robotul Braava prin apasarea si tinerea apasata a
intrerupatorului.

+ Timp de 15 secunde rotiti energic ambele rotile ale sasiului.

+ Amplasati robotul Braava pe pardoseala si porniti-l. Robotul trebuie
sa fie echipat cu tesatura pentru curatare uscata.

+ Daca indicatorul rosu nu mai lumineaza, apasati butonul regimului
de maturare.

+ Daca butonul rosu lumineaza in continuare,luati legatura cu centrul
de service.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de doud
pénd la sase ori.

Robotul Braava s-a
blocat si nu poate sa
se elibereze.

Mutatj robotul Braava in spatjul deschis si curatati din nou.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de
paisprezece ori.

Motorul robotului
Braava se
supraincalzeste.

Opriti robotul Braava si lasati-l sa se raceasca suficient, apoi porniti-|
din nou.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de
cincisprezece ori.

Robotul Braava s-a
blocat intr-un spatju
prea mic din care nu
se poate elibera.

Mutatj instalatia Braava in spatiul deschis si curatati din nou.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu la
apasarea butonului
pentru maturare sau
spalare, auzindu-se trei
piuituri.

A fost activat
senzorul, aga cd
robotul Braava nu se
pune in miscare.

Datj jos si din nou punej la loc tesatura de curétare. in cursul

reamplasarii respectati urmatoarele indicatii:

* Aveti grija ca tesatura s& nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
partii amovibile a talpii de curatare.

+ Avetj grija ca tesatura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul robotul.

Avertizarile indicatoarelor sistemului

de navigatie in cursul incarcarii

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
lumineaza cu culoare
rogie continua.

Eroare de sistem.

Nu este vorba de o defectiune de incarcare, insé aceasta defectiune
nu permite incarcarea robotului Braava. Procedati potrivit indicatjilor
din sectiunea ,Avertizarile indicatoarelor in cursul exploatarii“.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de sapte
pand la opt ori.

Defectiune de
incarcare.

Luatj legatura cu centrul de service.

in cursul incarcarii,
pulseaza toate
indicatoarele sistemului
de navigatie si
butoanele, instalatia
piuie.

Este utilizat un
adaptor de incarcare
neadecvat.

Decuplati adaptorul de incarcare incorect si utilizati adaptorul livrat
impreuna cu robotul Braava.

24

Manual de utilizare pentru seria 300




robot

Solutionarea problemelor cu unitatea de navigatie NorthStar® Cube

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Robotul Braava nu
realizeaza conexiunea
cu unitatea Cube.

Pozitja reciproca a
unitatii Cube si a
robotului Braava.

Rotiti unitatea Cube intr-un mod adecvat si asezatj-o intr-un loc
inaltat. Amplasati unitatea in aga fel, incat indicatorul albastru sa fie
directionat in spatiile deschise ale incaperii.

Amplasatj robotul Braava pe pardoseala la o distanta de la 2 pana la
2,5 metri fatd de unitatea Cube, cu partea frontald spre unitatea Cube.
Pornitii robotul Braava.

Cu tesatura uscata amplasata, apasati butonul regimului de maturare.
Robotul Braava porneste in directia unitatii Cube si dupa 30 de
secunde se realizeaza conexiunea.

in momentul in care pe indicatorul sistemului de navigatie se aprinde
lumina albastra, conexiunea cu unitatea Cube a fost realizata. In cazul
in care indicatorul de pe unitatea Cube pulseaza in continuare, nu
este vorba de o defectiune.

in cazul in care robotul Braava nu este in stare sa se deplaseze
drept inainte, procedatj potrivit indicatjilor din sectiunea ,Instalatia
nu se misca reglementar” si din sectiunea Solutionarea dificultatilor
obisnuite.

Unitatea Cube nu poate
porni.

Bateriile unitatii sunt
descércate sau
introduse incorect.

Introduceti in unitate baterii noi si verificati amplasarea lor corecta.

Indicatorul unitatii Cube
lumineaza cu culoarea
rosie.

Bateriile unitatii sunt
descarcate.

Introduceti baterii noi in unitate.

in cursul exploatarii
robotului Braava,
unitatea Cube se
opreste.

Bruiajul semnalului.

Verificati daca unitatea Cube nu este amplasata la o distantd mai mica
de 1,5 metri de televizorul cu plasma sau LCD si nici intr-o incapere
in care sunt aprinse tuburile fluorescente.

Robotul Braava se
afla in afara razei de
actiune a semnalului.

in cazul in care robotul Braava se indeparteazi de raza de actiune a
semnalului, unitatea Cube se opreste. Odata ce Braava se intoarce
in raza de actjune a semnalului, transmite spre unitatea Cube un
semnal la care unitatea porneste din nou.

Sunt setate cateva
unitéti Cube, dar
Braava utilizeaza doar
una.

Amplasarea unitatilor
Cube.

Pentru ca instalatia Braava sé poata utiliza pentru navigare o alta
unitate Cube, trebuie sa ajunga in raza de actiune a semnalului in
cursul activitatii. Amplasatj unitatile Cube aditionale in asa fel, incét
robotul Braava sa le poata accesa.

incercatj prima daté s& amplasatj unitdtile Cube la o distanta de 5
metri una de alta, pentru ca robotul Braava s& poata realiza usor
conexiunea. Pentru ciclul urmator de curdtare, mutatj fiecare unitate
Cube la o distantad mai mare una de alta. Nu migcati unitatile Cube in
cursul exploatarii robotului Braava.

Sunt setate mai multe
unitédti Cube, dar in
unele zone, robotul
Braava efectueaza
curatenie repetata.

Setarea canalelor
unitatilor Cube.

Verificati daca unitétile Cube separate utilizeaza pentru emiterea
semnalului canale (frecvente) diferite. Numarul canalului este
specificat pe partea inferioara a fiecarei unitatj.

Solutionarea problemelor cu talpa cu recipient Pro-Clean

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Scapare de lichid sau
aparitia baltoacelor.

Fitilul sau bugonul
orificiului de umplere
slabite.

Verificatj starea bugonului de la orificiul de umplere si capacelul
fitilului. Verificati etanseitatea ambelor busoane. In cazul in care
aceste busoane nu etanseaza, lichidul se va consuma mai rapid.

Fitilul nu se umezeste.

Capacelul fitilului
necesita inlocuire.

Pentru indicatji in leg&tura cu inlocuirea capacelului de la fitil vezi
intretinerea talpii de curatare cu recipient.
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Solutionarea problemelor comune

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Robotul Braava face
curatenie doar pe un
spatiu mic.

Nu se utilizeaza
unitatea de navigatie
Cube.

Verificati daca unitatea Cube este pornita si amplasata in spatjul in care

doriti sa faceti curdtenie. Verificati amplasarea corecta a unitatii, daca nu

exista bruiajul semnalului, de exemplu, datorita.:

+ Dulapurilor, rafturilor sau ventilatoarelor de tavan de deasupra unitatji.

« Tavanului foarte inalt, inegal sau colorat in negru, deasupra unitatii.

+ Prezentei unui televizor cu plasma sau LCD aflat la o distanta mai mica
de 1,5 metri fata de unitate.

,

Fixarea tesaturii de
curatare.

Datj jos si din nou punetj la loc tesétura de curétare. in cursul

reamplasdrii respectati urmatoarele indicatii:

« Aveti grija ca tesatura sa nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
partii amovibile a talpi de curatare.

+ Aveti grija ca tesatura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul instalatjei.

Dificultati cu sasiul
sau propulsia
sasiului.

Verificati poluarea sasiului cu impuritatj si daca este necesar, curatati.
Verificati conectarea corecta a propulsiei la sasiu. In caz contrar, luatj
legatura cu centrul de service pentru clientj.

Braava nu se

Alunecarea sasiului.

Curatatj rotilele cu o carpa umezita in apa calda, pentru a indeparta de pe

deplaseaza inapoi.

senzorul de trecere
peste pardoseala.

misca in mod roti impuritatile si solutia de curatare. Inainte de noua pornire a robotului,
corespunzator. |asatj rotilele sa se usuce bine.
Fixarea tesaturii de | Dati jos si din nou puneti la loc testura de curatare. in cursul
curatare reamplasdrii respectati urmatoarele indicatii:
+ Aveti grija ca tesatura sa nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
partii amovibile a talpi de curatare.
« Aveti grija ca tesatura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul robotul.
Dificultati cu sasiul + Verificati daca sasiul este plin de impuritati si daca este necesar, curatati.
sau propulsia « Verificati conectarea corecta a propulsiei la sasiu. In caz contrar, luati
sasiului. legdtura cu centrul de service pentru clientj.
Braava se Afost activat Datj jos si din nou punetj la loc tesatura de curatare. in cursul

reamplasérii respectati urméatoarele indicatii:

* Aveti grija ca tesatura sa nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
partii amovibile a talpi de curatare.

« Aveti grija ca tesatura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul instalatiei.

in cazul unei pardoseli cu deniveldri sau cu rosturi largi, amplasati robotul

pe o pardoseala mai neteda, pentru a putea identifica solutionarea

problemei.

Braava se deplaseaza
in alta parte si nu curata
pardoseala in locul in

care a inceput curatenia.

Exploatarea
robotului Braava
este intrerupta.

Braava poate fi intrerupta din ciclul de curatare precedent. Apasati
intrerupatorul pentru a relua exploatarea robotului.

Dupa reluarea
activitatii in urma
intreruperii acesteia,
Braava curata zona
deja curatata inainte.

Amplasarea robotului
in momentul reluarii
activitatii.

Este normal daca Braava curata repetat aceleasi zone, in timp ce

incearcd sa-gi stabileasca pozitia.

+ Pentru ca Braava sa-si poata stabili pozitia mai rapid, reluatj activitatea
acesteia intr-o pozitie si orientare similare cu cele de la inceputul ciclului
de curatare.

+ In cazul in care Braava nu reuseste sa-si determine pozitia, incepe de la
inceput un nou ciclu de curatare.

Instalatia Braava
nu rezista in stare
ncarcata.

Se utilizeaza

un adaptor de
incércare gresit
sau acumulatori
necorespunzatori.

Verificati daca adaptorul de incarcare utilizat are aceeasi marca a
modelului ca si cea specificata pe partea dorsala a robotului Braava
si utilizati doar acumulatori originali Braava. In cazul in care problema
persista,contactati service-ul pentru clientj.

Bateria trebuie sa fie
Jformatata“.

Lasatj robotul Braava sa se incarce timp de 12 ore cu ajutorul adaptorului
de incarcare si apoi lasatj robotul sa functioneze pana la descarcarea
acumulatorului. Repetati acest procedeu de trei ori, pentru a atinge
capacitatea maxima a acumulatorul robotului.
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Data receptiei

Data predarii Numele si

stampila uni-
tatii service

Descrierea defectului

Descrierea reparatiei

Nr. Intrarii

1. Produsul beneficiaza de 24 de luni de garantie incepand cu data vanzarii catre consumator,

2.

3.

© »

reparatiile se efectueaza gratis. Pentru companii, durata garantiei este de 12 luni.

Garantia si reparatia gratis se refera la defectiunile rezultate in mod atestabil datorita materialului
defect, constructiei eronate sau variantei incorecte.

Garantia si reparatia gratis nu se refera la defectiunile cauzate in cursul transportului, datorita
nerespectarii instructiunilor de deservire specificate in manual, intretinerii neadecvate, deteriorarii
mecanice, interventiei in instalatie sau la defectiunile cauzate de instalatia electrica care nu este in
conformitate cu CSN, precum si la defectiunile cauzate de o conectare incorecta.

Garantia nu se refera la materialele consumabile. Prin material consumabil se intelege: periile,
periutele, filtrele, dozele si partile de cauciuc amovibile. Aceste materiale consumabile se afla in
vanzare pe piata libera. Materialul consumabil, in mod exceptional, beneficiaza de garantie, doar in
cazul defectiunilor aparute in mod atestabil datorita materialului defect.

Drepturile consumatorului sunt conforme cu prevederile L 449/2003 si OG 21/1992 cu completarile
si modificarile ulterioare, republicata, precum si cu modificarile introduse de OUG 174/2008, privind
vanzarea produselor si garantiile asociate acestora, in vigoare la data comercializarii produsului, pe
intreaga perioada cat acestea sunt in vigoare. Drepturile consumatorului nu sunt afectate de
garantia oferita.

Cumparatorului i-a fost probata functionarea corespunzatoare a produsului si i s-a explicat modul
de utilizare. Cumparatorul a verificat inventarul de livrare al produsului inclusiv existenta
manualului de utilizare in limba romana. Cumparatorul a luat la cunostinta de integritatea
suruburilor si sigiliilor produsului.

La solicitarea reparatiei produsului in perioada de garantie, cumparatorul este obligat sa prezinte
Certificatul de garantie avand toate rubricile completate, insotit de bonul de casa sau factura de
achizitie.

Durata medie de utilizare a produselor este de 2 ani de la data achizitionarii.

Perioada de timp stabilita nu poate depasi 15 zile calendaristice de la data la care cumparatorul,
dupa caz, a adus la cunostinta vanzatorului lipsa de conformitate a produsului sau a predat
produsul vanzatorului ori persoanei desemnate de acesta pe baza unui document de predare-

preluare.

NU FAC OBIECTUL GARANTIEI:

1. Accesoriile,consumabilele, subansamblele casabile (periile, periutele, filtrele, dozele,
manere,capace,butoane), etc.

2. Nerespectarea parametrilor de alimentare pentru care a fost conceput produsul.

3. Repararea, modificarea, desigilarea sau incercarea de reparare a produsului de catre persoane/
firme neautorizate de firma IRobot

4. Utilizarea produsului in alte scopuri decat cele pentru care a fost conceput, mentionate explicit in
manualul de instructiuni.

Produsul a fost conceput si fabricat pentru a fi utilizate exclusiv in scopuri casnice.
Acumulatorii beneficiaza de un termen de garantie de 6 luni.
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BATEPUA U SAPEXXOAHE
« [pu 3apexgaHe non3Baiite CTaHZAPTHYU KOHTAKTIA (BbP3aHU C eNeKTpuueckata Mpexa.

- 3a3apexnaHe Ha Braava, non3Baiite eAUHCTBEHO BKIOUEHIA B KOMMNIEKTa afanTep. 3apAfHUTe
3a Braava 320 11 380 He ca B3amo 3ameHseMN.

- W3non3Baiite 3apaaHu 6atepui 0f06pEHM 0T NPOU3BOAUTENS.

- He w3non3egaiite agantep c npekbCHaT W orofeH Kaben unw ¢ noBpefeH Lwencen.
- He BKntouBaiiTe unu 3apexxaaiite Braava ¢ MOKpH pbie.

- BuHaru uskniouaiite Braava ot afantepa, npe/in nounCcTBaHe.

3ABEJIEXXKA: Braava pasnosiara cbc cocTyepeH nHrepgenc, Kouto
nossonfABa o6HOBABaHe Ha BrpaAeHuUA hybpMyep B crlydai Ha Hy>XXAa.

BcAkakBu onutu 3a AOCTHIN, Bb3CTaHOBABaHe, KonupaHe, moguduuupaHe,
AUCTPUOYLIMA UK KaKBaTo U Aa 6uno gpyra ynotpe6a Ha codTyepa Ha
Braava e 3abpaHeHa.

3abenexka: Tosa yctpoiictso pabotit B CboTBETCTBIUE ¢ Npasunata Ha OKK/FCC, uacr.

15. PaboTaTa Ha yCTpOICTBOTO OTrOBapA Ha CNIEAHNTE YNOBUA:

1. YcTpoiicToBOTO He MOXe [ NPUYNHI BPEAHN CMYLLEHNA.

2. YcTpoiicTBOTO NpMeMa BCAKAKBI CMYLLEHIs, BKNIOUNTENHO TaKMBa, KOUTO MOTaT A Npeau3BUKaT HexenaHm
JeiiHOCTU.

A\ BHUMAHWE: MNpomeHn unn moandmukaumm, KOUTo He ca o4o6peHn
u3puuHo ot iRobot, we aHynupat Bawarta rapaHLUuA.

A\ Cnep pasonakoBaHe npoBepeTe BHUMATENHO AaNv YpeabT He
noBpefeH Npy TpaHCcNopTUpaHeTo. AKO UMa crieau oT noBpeaa He ro
BK/NOYBauTe,
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OnucaHue Ha Braava

Braava

—0 byToH, BkntouBaHe/ N3k niouBaHe”
—@ Cen30p Ha NorthStar® HaBurauus
—9 JHauKaTop Ha HaBUraLmoHaTa cucTeMa
—G bpona

—@ llpbxka o
—6 byToH, BkntouBaHe/ N3k niouBaHe”

Ha HaBUraLMoHHNA Ky6 (B 3afHaTa vact)

—a MouncTBaLy naxen

0

HaBuraumoHeH ky6 NorthStar®

ak 3a 3apexaHxe Ha batepuara
(eH30pHt 32 NPeMUHaBaHe o NoAa

MpeanasHa noaoxKa - npoTexTop

S50

AnanTep 3a 3apexpane

6 PbKoBOACTBO Ha noTpebuTens 3a cepuata 300
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MHoroyHkUuoHaneH no4yncTaeaLl naHes

3a CyX0 ¥ MOKpO NOYNCTBaHe, C MUKPOYUOBPHN NOANOXKKM 32 eAHOKPATHA UM MHOTOKpaTHa ynoTpeba.

—@ JleHTH 3a 3aKpenBaHe Ha NOANIOXKKATA

—@ (pefHa KIS CbC CeH30pH

MaHen c pe3sepsoap Pro-Clean (B kKoMnneKT ¢ uaépaHu moaesnu)
[TpegHa3HaueH 3a MOKpPO NOUNCTBaHe CbC CHATa Pro-Clean MukpodubbpHa NoANoxKKa.

—@ Omop3ambiHene
—@® Peseproap
—@ [Jlo3aTop

www.irobot.bg 7
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—0 MHAMKaTOp Ha HaBuUraluoHHaTta cuctema
NorthStar cebp3aHoct

Mpemureaiya cuHA cBeTANHA (1): ycTaHOBABaHE Ha Bpb3Ka
MocTosAHHa cnHA cBeTauHa (1 Ao 3): ycTaHoBeHa Bpb3ka C HaBuraunoHHma ky6 NorthStar

[lpyru nonoxenna

CuHA NnpeMureaLya CBET/IHA C MOBTOPEHMe: NoAroToBKa
CuHA npeMmureaLya cBeT/IMHA C naysa: pexum,llounska”
YepBeHa cBeTNMHA B cpepara: rpelka®

*3a noseye nHGopmauua BuXTe cekuma,,0TCTpaHABaHe Ha npobnemn”.

(5]

—© CBeT/IUHHU cUrHanu Ha HaBuraumoHHmaA Ky6 NorthStar®

CuHA npemuraailya cBeTinHa: Kyﬁ'bT € BKJ/IYeH, n3NbyBa Ce CurHan
MocToAHHa CUHA cBeTANHa: Kyﬁ'bT € BKIIoYeH 1 (Bbp3aH ¢ Braava
MocToAHHa YepBeHa cBeTNINHA: 6aTepvaa € U3TOLLleHa

www.irobot.bg 9
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batepua 1 3apexaHe

Pexxum Braava 320 Braava 380
Bpeme 3a ekcnnoatauyusa (yxo nouucreatxe 103 Yac llo4vaca

Mokpo nouncraatxe 2vaca 254ac
Bpeme 3a 3apexpaHe 10vaca 4ya@”

**2 Yaca ¢ Gbp303apexaalLo yCTpoitcTBo (MPojaBa ce 0TAeNHo)

3apexxpaHe

« [loctaBete Braava B N3NPpaBEHO NMONOXEHNE, BbPXY LUKPOKATa CTPaHa, 3d ia AOCTUTHETE A0 XdKa 3a
3apexaaHe.

« Bkniouete aganTepa B CTaHAapTHa eNekTpuyecka Mpexa It (BbpxeTe ¢ Braava.
« 3apexpaitTe Braava o noBaTa Ha NoCTOAHHA CUHA CBETNMHA Ha byToHa ,BkniouaHe/U3knouBaxe™ .

« Moxe fa ca Heo6XoAMMU HAKOMKO 3apexaluy UMKBNA, 33 Aa Ce JOCTUTHE [0 MbAHUA KanauuTeT Ha
baTepuATa Ha Braava.

*CuHAmMa ceemnuHa e uHOUKamop, 4e bamepuama e
3apedeHa Ha 80% om Nv/IHUA CU kKanayumem.

BpemeTo 3a 3apexaHe 1 eKcnnoatalys Moxe Aa ce
MPOMEHAT Bb3 0CHOBA Ha BbHLLIHATA TeMNepaTypa,
TUNa NOJ0BA HACTUNKA WAV APYrY YCIIOBMA.

Kak 3a 3apexpane

CBBET: Braava mox«e aa 6bae 3apefeHa ¢ 6bp303apeXkallo yCTPoncTBo. 3a
noseye MHgopMaLmA, BUXKTE MHCTPYKLMUTE 3a TOBa YCTPOMCTBO.

A\ BHUMAHUE: He 3apexpaiite Braava c noctaBeH Bbpxy HeA Pro-Clean
pesepBoap uiau MOKpa NoasioXxka. 3apexxaante B eflieKTpuyecka Mpexxa ¢

Hanpe>xeHue 220V. Usnon3BanTe camo BK/IO4YEHUA B KOMNEKTa Ha Braava
apantep. BuHaru uskniousante agantepa ot Braava npegu nouncreaHe.

10 PbKoBOACTBO Ha noTpebuTens 3a cepuata 300
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UHpukaTopu 3a 3apexxaaHe

(okato Braava e cBbp3aHa ¢ en.mpexa)

© byrtoH ,BxniouBaHe/U3kniouBaHe”

YepBeHa nyncupalia cBeTnuvHa: 6atepuara ce 3apexsa
MocTosiHHa cMHA cBeTAMHa: Gatepuara e 3apesieHa

HasurauuoHeH Ky6 NorthStar

HaBurauvoHHuAT Ky6 non3ea 2 6p. C 6atepuu. Kanaueto 3a noctaBaHe Ha 6atepunTe ce HaMupa B LONHATA
4YacT Ha Kyba.

@ Monum By aa n3xsbpnare yHOTpeﬁﬂBaHVITe 6aTepvu4 (amo Ha yKa3aHute

% <9 3a T0Ba MeCTa, C Lie peLnKknupaxe 1 onasBaHe Ha OKOJIHaTa cpea.
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MouncrBawm NOANOXKKN

nOAJ’IO)KKI/I 3a egHOKpaTHa YI'IOTPEGa
3a yn0Tpe6a €IMHCTBEHO C MHOFO(I)yHKLlI/IOHaJ'IHVIﬂ NOYNCTBALL, MaHen.

« Braava e cbBMecTiMa C NoOBeYETO MapKM NOANOXKY 3a eAHOKPaTHa ynoTpeba, npe/iHa3HaueHN 3a Cyxo
1 MOKPO NMouncTBaHe, kato Swiffer® n Target®.

- Bunaru cnepgaiite NHCTPYKLMUTE 3a yn0Tpe6a Ha €JHOKPATHUTE MOANI0MXKHU, U3NNCAHN BbPXY KOMIJIEKTA.

- Braava He e cbBmecTuma ¢ Swiffer® WetJet® Refills.

Mukpodun6bpHM NOANOKKN

Braava pa3nonara CbC CnelnanHo pa3p860TEHVI MMKp0¢M6prM NOAJI0MKKK, KOUTO MOrat Aa ce nepat
N U3M0N3BaT MHOrOKPATHO.

- benute noanoxkm ce non3gar 3a CyX0 NOYNCTBaHE C MHOFO(I)yHKLI,I/IOHaJ'IHVIﬂ NOYnCTBaLL naHen.

« CMHUTe NOANOXKKM Ce NOA3BAT 32 MOKPO MOUMCTBAHE 1 C BATA BIAA NaHENM - MHOTOGYHKLMOHaNHNA
1 ¢ Pro-Clean pe3epsoap. HamokpeTe nognoxkata npeau non3gaxe

A\ 3ABEJIE)XXKA: MokpuTe NoAn0oXKK1 MOXe Aa He ca NOAXOAALLM 3a
NOYUCTBAHE Ha HEe3aLMTEHM CPeLLy Biiara NoAoBN HACTUNKMN. AKO He

CTe CUIypPHU 3a CbCTOAHMETO Ha BaluUTe NoaoBse, ce 06bpPHETE KbM
npPoOU3BOAUTESNIA UM KOMMNaHUATA 3a MOHTa)XX, 3a Aa NONy4YUTe nose4e
UHdopmaumA.

Tunose noaoBUN HACTUIIKN

« Braava e (b3pajieHa 1a uncTv TBbPAY NOJIOBY HACTUIIKY, B TOBA YNCIO NAPKeTH, TePaKOT, NaMUHaT,
banatym, rpaHuTorpec.

- Braava nouucrsa Ha|7|-no6pe MajKku TBbPAN NOBBbPXHOCTU 1 MOXe [ia He Cé CnpaBU AeaJTHO C HepaBHN
MNOYKHK, CUITHO NONKUPAHI C Bakca Unn nog06HN marepuann noBbpXHOCTU UK C HePaBHA HACTWU/IKa KaTo
[AEKOPATUBHU NIIOYHULA WITN TYXIIN, KOUTO MOFaT [ia 3aKayat 1 U34bpnaT NOAN0XKATa

A\ 3ABENEXKA: Braava He e npegHasHaueHa 3a cb6UpaHe Ha rosiemm
oTnagbuu. OTCTpaHeTe v Npeam NouMcTBaHe n orneaanTe 3a oCTpy

npeamMmeTn, KOUTo 6uxa mornu pa HappackaT NOBbpPXHOCTUTE, aKo nonagHaT
nopa noYucTsBalluA naHen.
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Kak nounctea Braava

Braava uHTeNMreHTHO NOUMCTBA BaLLKTe NOA0BE KaTo Mo Bpeme Ha pa60Ta KapTorpa¢Mpa nomeLleHnATa.

MouucTBaly UMK

- Braava nouncrsa goma Bu Ha onpeaeneHu 301K, Kato NbPBO NOYNCTBA NNOLLTA B AACHO, a NOCNE Ce Bpblla

N NOYNCTBa 30HATa B 19BO.

+  Korato OTKPUTITE NPOCTPAHCTBA BbB BCAKA 30Ha Ca NOYNCTEHN, Braava ce HacouBa KbM CTeHUTe

1 Mebenute.

+ Korato npuknoyn, Braava ce Bpblla Ha MACTOTO, OT KOETO € 3an0YHano NoYNCTBaHETO.

Mpouenypa Ha noyncTBaHe

B OTKPUTI NPOCTPAHCTBa, Braava MmeToMuHO NOYMCTBA HACcTMKaTa
CIBUXEHUA Hanpef W Ha3aA.

Korato Braava gocturve go KpaKa Ha (T0/10BE, mebenu n apyrn
NPenAaTCcTBUA, TA NOYNCTBA 0KOJI0 TAX 1 NPOABNIXKABA (BOA MbT.

Braava pa3no3HaBa npenaTCTBus Kato CTbabu 1 ce NpuaBIKBa
Jarneye 0T TAX, TaKa ye Aa u36erHe nagawe.

MpenopbuBa ce, KaTo NpeAnasHa MAPKa, Aa ce
nocraeu pusnyecka nperpaga 3a 6noknpaHe Ha
AOCTBMA [0 Tepacy 1 NepBasu ¢ BUCOYMHa Haf
0,61m.

Braava cblLo Taka [pa3no3HaBa MeKW HaCTUNKK 1 1136ArBa HaBNM3aHeTo
BTAX.

3abenexka: AKo KUIUMBM 8U € Ha é0HO HUBO C MBspdama
No8BPXHOCM, MOXe 0a e He0bXx00UMO 0 hocmasume 8peMeHHa
npezpada, koamo 0a 6s0e pasnosHama om Braava.

Braava cneaiBa cTeHuTe 1 brnTe KaTo Ce HaC0UBa KbM TAX B Kpad Ha
NOYNCTBAHETO Ha BCAKA 30Ha.

14 PbKOBOACTBO Ha NoTpebuTens 3a cepuata 300
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Pe>xum ,,bbp3o noynctBaHe"

« [louncraa c 30% no-6bp30, kato ce Gokycupa BbPXY OTKPUTUTE MPOCTPAHCTBA.

«  AKTMBMpaiiTe KaTo HaTUCHeETe BYTOHMTE CyXO UK MOKPO NOYNCTBAHE 3 TP CEKYHAM.

«  llle uyeTe euHMYEH 3BYKOB CUTHAN, @ CNEJ HETO 1 CUTHaNA 3 CTapT Ha NOYMUCTBAHETO.

«  Braava Le nouncTy cbLyata nnoLw, KakTo npyu CTaHAAPTHO AETaiNHO NOYMCTBAHE, HO LLie NPOMYCHE 30HuTe
0KONO Mebeny 1 CTeHH, 3a Aa CnecTu Bpeme.

Maysa/PecTtapT

Braava npemnHaBa aBTOMATiI4yHO B pe>KV|M,,I'Iay3a” aKO0 A MOBANTHETE NN HATUCHETE HAKOIA 0T 6yTOHVIT€.

. ByTOH'bT 3d NOYNCTBAHE LLe CBETHE B CUHDBO, 3a [la NOKae NpemiHaBaHEeTo B peH(MM,,ﬂay3a”. [Jlokato
€B pemmm,,ﬂaysa”, Braava wwe 3anametn KapTaTa Ha NPOCTPAHCTOBOTO, KOETO BEYe € MOUNCTEHO.

+ 32 ;1a Bb3(TaHOBWTE NMOYMCTBAHETO, NOCTaBeTe Braava Ha 0K0N0 2M OT HaBUTaLMOHHUA Ky6 N Ha CbLLO0TO
MACTO, OT KOETO € 3amnoYHano NoYKnCTBaHeTo.

+  HaucHere cgetewuus 6)ITOH Ha CbOTBETHWA TUM NOYNCTBAHE.

«  Braava we 3anouHe nouuncTBaHe Kato onpeaena no3nunATa cu B NpOCTPaHCTBOTO. Korato noTBbpAn
MO3ULNATA CH, LLLE C& HACOUN KbM 30HaTa, KOATO He e 61na NouncTeHa i lie pa60Tv| no HeA.

+  Braava moxe ia mouncTII OTHOBO HAKOW Beye 06p660TEHVI 30HU UK ia NpOyYn HOBU, A0KATO € B npoLec
Ha onpejensaHe Ha MeCTONON0XEHWUETO CM B NPOCTPAHCTBOTO.

«  Ako noctaBuTe Braava Ha MACTOTO, Ha KOETO Ce € HaMUpana o BpeMe Ha MPEMIHABAHETO B PEXMUM
,May3a’, MoXe ja 0THeMe noBeye BpeMe, 3a 1 ONPELeNM MeCTONONOMKEHETO (U, B 3aBUCUMOCT OT
0T/1aNeYeHOCTTa OT HABUTALMOHHUA Ky6.

« 3aja pectapTupate poboTa v NPOABIKMUTE NOUNCTBALLMA LMKDBA, U3KNIoueTe Braava ¢ HaTuckaHe Ha
byToHa, Bkntouane/W3kntouBaHe” 1 ro 3apbTe 2 CeKYHAN.

3abenexka: Braava moxe 0a 6v0e 8v8edeHa 8 pexum ,[1ay3a” camo cned ocouecmsasaqe
HQ 8p®3KA MeX0y HeA U HAaBU2AUUOHHUA Ky6, 8 HAYA/I0MO HA NOYUCMBAHEMO.
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NorthStar® HaBurayus

HasurauvoHHua ky6 NorthStar e HacouBaLL ypef, K0ITO U3MbYBa CUTHaM M HaBurupa Braava no Bpeme Ha
MOYMCTBAHETO.

Cebp3BaHe ¢ HaBuraumoHHuA Ky6 NorthStar

« Korato Braava 3anouHe fia noumncTBa, TA Ce ONUTBA 12 OCHLLECTBY BPb3Ka C HaBUraLlMOHHUA K)I6 NorthStar,
KaTo MHAKKaLKATa 3a TOBA € NoABaTa Ha NpeMurBallia CMHA (BeTNMHA Ha NHAKWKATOPa Ha HaBUraLliOHHATa
cuctema. Korato ce (BbpXxe C Ky6a, (BeTNNHATa Ha Braava cTaBa NOCTOAHHA CMHA.

. MHAMK&TOp'bT Ha HaBUraloHHaTa CUcTema Cbllio Taka NOKa3Ba 06xBaTbT Ha Braava. Ako Braava cturHe no
KpadA Ha 00xBaTa (kaTo U3ne3e OT CTasTa Win ce 0TAaNneyn npekaneHo 0T HaBUraUoOHHNA Ky6 NorthStar)
(BET/INHUTE LLIe yracHaT.

« B penku cnyvan Braava Moxe a ce BbpHe KbM HaBuraumoHHuA ky6 NorthStar, 3a ja noTbpay nosuumara
1, PeqIn ia NPOABITKIA NOUNCTBAHETO.

+ Braava M3rpaaa HoBa KapTa Ha NPOCTPAHCTBOTO BCEKI MbT, KOrAaTo 3anoyBa HOB LK1 Ha NOYKCTBAHE,
HO 3ana3Bd KapTaTa (i aKo NpeMnHE B pe>Kv|M,,I'Iay3a” N0 Bpeme Ha NOYMCTBAHETO.

MouucTBaHe 6e3 HaBuraunoHeH Ky6 NorthStar

« Tbit Kato Ky6'bT € CaMO YacCT 0T HaBUraLlOHHaTa CcTema, Braava moxe [la NoYNCTBa ” 063 HanuuneTo
Ha NorthStar CrHan, HO NNOLLTAa Ha MOYMUCTBAHE Le 6‘b£l€ 3HaUNTENHO NOo-ManKa u Braava Hama Aa “Ma
Bb3MOXHOCT 1a NOYNCTU BINTATE BB BCUYKIN 30HN.

MouuncTBaHe ¢ HAKONIKO HaBuraumoHHu Ky6a NorthStar
(cbBMmecTumo CAMO c Braava 380):

« Braava moxe ja non3ea cuctema oT HAKOKO HaBuraLMoHHM Ky6a NorthStar, 3a ga nouuctea no-ronemu
MPOCTPAHCTBA, A0 186 KB.M. B PeXIM Ha CyX0 NoUMCTBaHe. Braava Lue npemuHe 0T Bpb3ka C efiH
HaBUTaLMOHeH Ky0, KbM ClieBalLnA, pa3LuMpABANiKY 30HaTa Ha NOYMCTBaHe C BCeKM ClefBall AobaBeH
Ky®.

+ (ucrema ot KyﬁoBe MO>e [ia Ce U3M0N13Ba 1 B PEXNM Ha MOKPO NOYNCTBAHE, HO Braava OrpaHnyaBa
M/I0LLTa 33 NOYMCTBaHeE 10 32 KB.M C Lies1 ONTUMU3MPaHe €¢€KTI/IBHOCTTa Ha MOKpaTa nonoxka.

Pexxum Braava 320 Braava 380
O6xBat (yxo noumcTBaxe 74m? 93 m”
Mokpo nouncTatxe 3m 2m

* 10 186 M2 C gonbnHTeNeH HaBuraLyoHeH ky6 NorthStar® (npogasa ce otgento)

16 PbKoBOACTBO Ha noTpebuTens 3a cepuata 300
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HacTtpounka Ha HaBuraunmoHHute Kyo6ose NorthStar
Ekcnnoatauuna Ha Braava ¢ eguH Ky6

- ToctaBeTe HaBUraLMOHHUSA Ky6 6111130 LieHTbPa Ha NPOCTPAHCTBOTO, KOETO UCKaTe 1A NOYMCTUTE
1 BKNtoyeTe Braava B 611130CT 0 Hero.

« Braava e nounctin 30Hata 0Koso Kyba KaTo MoXke f4a pasLumpy paboTata i v B Apyryl CTau, B 3aBUCUMOCT
0T TOBa, ZIOKb/E A0cTura 06xBaTbT Ha NorthStar curnana.

+ Ao nmare Bb3MOXHOCT Jia u361paTe Mex [y HAKOMKO CTau, NocTaBeTe Kyba B M0-roNAmoTo nomeLLeHe,
3a ia ocurypuTe Makcumanto NorthStar nokputue.

« Korato Braava npuksitoun paboTata cv B €iHO OMeLLIEHVE, MOXETE /13 PEMECTUTE HABUTALMOHHIA Kyb
1 12 NOYMCTUTE fipyra YacT oT AoMa (.

ExcnnoatauuAa Ha Braava ¢ HAKONKO Ky6a
(cbBmectumo CAMO c Braava 380):

«  M3non3Balite efuH U noBeye AOMbAHUTENHM KyboBe (NPOAABAT Ce 0TAENHO), 33 A Pa3LUNpHUTe NOLLTa,
KoATo Braava mMoxe f1a nouncTyi B e4uH NoYnNCTBALL, LUK b.*

« [loctaBeTe fonbAHUTENHUTE KyOOBE B CTaN WM NPOCTPAHCTBA, PA3MON0XeH! 10 30HaTa, NOKPUTA OT
mbpeuA Kyb. [lobpe e KyboBeTe Aia ce pa3nonarar Ha pa3cToAHue 6 — 7 MeTpa efinH OT ApYr, 3a a ce
npunokpue 06xeatsT NorthStar.

« Braava aBTOMaTMYHO LLe NoynCTBa (B'bp3Bal7IKVI (e nocneoBaTesiHo C KyGOBETE.

* Ky6oseme ca npoepamuparu Ha paznuyru NorthStar kaHanu, onucaHu 8 0cHo8ama ca camus Ky6. [1pu NOYUCMBaHe Csc
cucmema om ky6o8e, c/1e08a 0a ce N0/138am Kybose HacmpoeHU Ha pasudHU KaHau.

Lo

Eﬂ

EnuH Ky6

()

Cuctema ot ky6oe
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Ekcnnoatauua Ha Braava

MocTaBAHe Ha No4yucTBallaTa NoAJI0XKKa

1. locTaBete Braava BEPTUKAJTHO BbPXY LUINPOKNA Kpa|7| N 0TKayeTe NoYnCTBaLlnA naHen.

2. [lpukpenete cyxa unu MoKpa Nofn0XKa KbM MHOrOQYHKLVOHANHUA NOYMCTBALY
naHen. locTaBeTe NOABINKHMA NaHeN BbPXY 0TBOPEHa MOANOXKa. [1pukpenete
MOANIOXKKATA KaTo A 3aKPemnuTe B ryMeHuTe NIeHTI OT BeTe CTpaHu. BuxkTe cnepaluara
(TpaHuLa 3a uHdpopmaLma 0THOCHO naHena Pro-Clean.

3. 3aerneTe 0THOBO NOABIKHMA NaHen. MarHuTuTe wwe Bu nomorHar, aa ro 3dKpeninTe Ha
MACTOTO My.

-

A BHUMAHUE: YBepeTe ce, ye nouncTBawaTa NoasioXKka He

e nonagHana meXxay 3akpensalyute IMHUM, B MPOTUBEH Cllyyan
mMo)ke Aa nonpeyu Ha paboTaTa Ha CeH3opuTe U 6e3onacHocTTa
npu ekcnsoarauus.

18 PbKoBOACTBO Ha noTpebuTens 3a cepuata 300
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Ekcnnoatauus Ha naHen ¢ Pro-Clean pe3epsoap

(Mponasa ce oTaenHo 3a Braava 320)

Manensr ¢ Pro-Clean pe3epBoap nycka TeYHOCT, A0KATO Braava nouncrsa, kato Taka noaAabpxa CMHATA
noAnoxkKa MoKpa no-AbJiro Bpeme.

3apexxgaHe Ha pe3epBoapa

1. OTBopeTe 3anyllankata KaTo A ApbhHeTe U 3aBbpTUTe
HacTpaHu.

2. HambnHete pe3epBoapa C BOfia 1 NOCTaBETE 3aMyLUIaNKaTa,
MPUTUCHETE i NITBTHO, 3 /1A 00€30MacUTe pe3epBoapa i
[a pesinasuTe T U3TYaHe. [logeye uHGopMayus, 3a opyau
DeweHUA 3a noyucmaare, we omkpueme Ha: global.irobot.com.

3. [TbnHeTe pe3epBoapa Kato ro NoCTaBATe B MUBKATA, Thil KaTo
MaIKo KONNYECTBO TEYHOCT MOXKe /i Ce pa3niee 0KaTO NOCTaBATe
3anyLuanKkara Ha MACTOTO iA.

4. Hamokpere cunaTa Pro-Clean Mukpou6bpHa nopnoxka
11 IPUTUCHETE KbM NIeHTUTe 0T BeKpo. He non3gaiite cyxa
MOANOXKA.

CBBET: TeuHocTTa ce ocBOOOXKAaBa B Pa3/IMiHU KOJIMYECTBA, B 3aBUCUMOCT
OT TUMna NogoBa HaCTUJIKa U U3MNOJI3BaHOTO pelueHue. MbpBUAT NbT,
KOraTo no4mMcTBaTe CbC CMHATA NOAJI0XKKA, A HAMOKpEeTe CbBCEM
JIEKO U NoCcTeneHHO yBeNnyaBanTe cTeneHTa Ha HaMOKpAHe, ako e
Heob6xoaumo.

A\ 3ABENEXKA: 3a ga uséerHete ustmuaHe Ha Te4HocT oT Pro-Clean
pespeBoapa BbpXy NoAoBaTa HacTUMKa, He ocTaBailiTe Braava 6e3

HabnoaeHne, AOKaTOo € B PeXXMM Ha MOKPO NoYucTBaHe U A BAUTHeTe OT
noaa, cnep KaTto NpuUKIoyYM pabéorarta cu.

KoraTto MOKpOTO nNo4yncTBaHe rnpuKJilo4vn:
« W3neiite octaHanata B pe3epBoapa TeUHOCT.

- OcraBete 0TBOPBT 663 3anywwanka, 3a 1a MOXe Pe3epBoapbT ia U3CbXHE HaMbHO. He nocTaBsiiTe
naHena Bbpxy Braava ako e Bce oLie MOKbp.

« MoBeue nHdopmaLKA LLe noayumTe Ha CTp. 22.
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Pasnono)xeHue Ha ky6a NorthStar®

1. HatucHete byToHa B 3aZiHaTa yacT Ha
HaBUraLMOHHNA Ky, 3a Jia ro BKMlounTe.
(1HA MVraLLa CBETNMHA LLe ce BKAKYM Ha

CPELLYNnoNoKHNA BIbl. Korato cBetnuHata
(TaHe NOCTOAHHa, Ky6'bT ceecBbp3an Braava.

Ao 3abpasuTe fa BKkntoumTe Ky6a, Braava wwe
U3NpaTyh CUTHaN W LLe Ce ONuTa Aa ro BKAKYM

cama. Ako onuTbT Ha Braava e ycnelueH, cuHa
MUraLLia CBETNIMHA, Lue Ce NMOABM Ha Kyba.

2. Tlocrasete HaBurauuoHHuA ky6 NorthStar
BbPXY Maca Wi NoBbPXHOCT C rofAMa
BICOUYHA 1 HAaCcOYeTe CUHATA CBETANHA KbM

(pefiaTa Ha CTasTa, Janey oT CTEHWTe.

3a Han-po6pu pesyntaTtu

« Mocragere HaBuraumoHHua ky6 NorthStar Ha MACTO, 0T K0ETO LLe MMa NpAKa,BUAMMOCT” KbM TaBaHa
(.e. A HAMA nperpaau Kato padToBe UNK LWKAQOBE TOYHO Haf Hero).

+ He mectete HauraumonHuaA Ky6 NorthStar cneg kato Braava e 3anoyHana nouncTBaHeTo Ha AafieHo
MoOMeLLieHue, Tl KaTo TOBA MOXe i MOB/NAE HEraTBHO Ha pe3ynTaTa oT paboTata Ha Braava.

«  He nocragaiite HaBuraumoHHua ky6 NorthStar Ha noga, Tbii KaTo poboTHT MoXe a MiHE NOKPaiA Hero 1
Ja ro npemecTy.

20 PbKoBOACTBO Ha noTpebuTens 3a cepuata 300
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MaHen c Pro-Clean pesepBoap
(MpopaBa ce otpenHo 3a Braava 320)

« [laHenbT MOXe f1a ce Mue noj Tevalla Boaa. He noctasiite pe3epBoapa B CbA0OMUANHA MalLlHa.
He non3gaiite CanyH 1 MUELLIN NpenapaT Npyu NOYNCTBAHETO My.

- (n1efl KaTo NOYNCTBAHETO € 3aBbPLUEHO, 0CTABETE NAHENBT A U3CbXHE HAMbIIHO NPea Aa ro NoCTaBuTe
06paTHO Ha MACTOTO My BbPXY Braava.

. ,[l03aT0pr € npeaHa3HayeH 3@ MHOTOKpPaTHa yn0Tpe6a npasnonara aHTlllﬁaKTepVIaJ'IHa MOBBPXHOCT.
He cBanaiiTe kanaukara Ha [03aT0pa MEXAY NOYNCTBAHMATA.

+  AKo Kanaukata Ha [03aTopa e 3aMbPCN UM U3HOCK, TA MOXe Aad 0bje C(MeHeHa.
. OTCTpaHETe KanaykaTta Ha A03aTopa KaTo n3abpnate HaCTpaHn rymeHata 3akonyaika.

+ 3aMmeHeTe C HOBA Kanauka, HaTUCHeTe 1 ynbTHeTe A00pe, 3a 1a u3berHeTe Teyose.
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OTCTpaHﬂBaHe Hd I'IpOﬁJ'IEMI/I

3a noBeye UHGOPMALVA OTHOCHO OTCTPaHABaHe Ha Npobnemu noceTeTe CTpaHMLaTa: www.irobot.hg.

WHpunkaTop Ha HaBUrauvnoHHarta cuctema (NSI)

MpepynpexaeHns 3a rpewlKky No Bpeme Ha NoYNCTBAaHETO, CUTHANN3MPaHMN OT MHANKATOPBT Ha
HaBuraymoHHarta cucrtema(NSI)

(pefata Ha MHAMKaTopa, npu
HaTUCKaHe Ha byToHwTe 3a
CYX0 1t MOKPO TIOUNCTBaHe,
NpUAPYKeHa CbC 3yKOB

CATHaN OT TP U3NUCYKBAHUA.

Braava HAima ja 3anouHe ga
€€ [IBIKM.

Mpo6nem: Bb3amo)kHa PeweHue:
npuymnHa:
MocToAHHa YepBeHa (ncTemHa rpetwka « HatucHere u 3aapbxTe GyToHa, Bkniousae/M3kniouBane”, 3a a usknioune Braava.
(BETIHA B CPEAaTa Ha + 3aBbpTeTe CYHO 1 f1BETe Konlenia 3a 15 cekyHau.
UHAVMKaTOpa. « loctasete Braava Ha nogia v 3apepere batepuara if. MlocraseTe cyxa nouncraarLa
NIOANI0NKKa.
+ AKo uepBeHaTa CBETIMHa I13Ue3He, HaTUCHeTe 6YTOHa 3a CyX0 OYNCTBAHE.
« AKO YepBeHaTa CBETIMHA He 134e3He, CBbPKETe ce C 06CTYKBALLIA CEPBHU3EH LiHTBP.
YepaeHa npemaurBaLLa, o2 | Braavae cipanaHamacto, | OcrpaHere Braava oT CbOTBETHOTO MACTO U 5 pecTapTpaiie.
706 BT, CBETMHA B CPEAiaTa | OT KOETO He MoXe Aa ce
Ha VHAVKaTopa. MPUABMXY CaMa.
YepeaHa npemuraalua o 14 | Braava peructpupa, ve I3kniouere Braava u A ocTagere Ja ce 0xnagM, Npean Aa NPOLBAXUTE NOUNCTBAHETO.
ITBTI CBETNMHA B (PeflaTaHa | €NIEKTPOMOTOPA € 3arpsin
UHAVMKaTOpa. npeKaneHo.
YepseHa npemureaLia o 15 | Braava e 3aknewyeqa B Octpanere Braava 0T CbOTBETHOTO MACTO 11 A pecTapTHpaiiTe.
BT CBETAMHA B CPEfaTa HA | TACHO MPOCTPAHCTBO U He
UHANKaTOpa. MOXe Aa Ce 0(Bo6oaY cama.
YepBeHa (BeTNMHA B AKTUBUPaH € CEH30p M lpemaxHeTe 11 MocTaBeTe 0THOBO MOYMCTBaLLaTa MoA0XKa. KoraTo A nocTassTe

0THOBO, CN1EAiBaITe Te3W UHCTPYKLM:

+ YBepere ce, ye NOZN0XKaTa He € MoNagHana B (PESHaTa YacT Ha MOYNCTBALLUA NaHen,
KbZETO Ca CeH30pHUTe.

+ YBepere ce, ye nofnoxKara e o6pe ombHaTa, B NPOTUBEH CNyyail NaHeNLT Moxe

[1a He ¢e 3aKpenu NPaBINHO W/UH HAMBAHO KbM poboTa.

MpeaynpexaeHus 3a rpewlKy No Bpeme Ha 3apeXAaHeTo, CUrHaNu3paHy OT UHANKATopa Ha
HaBurayuoHHata cuctema(NSI)

3BYKOBU CUTHanu, no Bpeme
Ha 3apexaHe.

Mpo6nem: Bb3moxHa PelueHmue:
npuynHa:
MocToAHHa vepBeHa (cTemHa rpewuka ToBa He e rpeLLIka Ny 3apexaHeTo, Ho LLe nonpeyn Ha Braava Ja e 3apeau, Aokato
(BETNNHA B CPeAaTa Ha poBOTET € (BbP3aH C e, Mpexa. 3a AOMBAHUTENHI UHCTPYKLMUTe, BIDKTe B pasfena
WHANKaTOpa. no-rope,,fpeLwKy Ha MHZNKATOPa Mo BPeMe Ha MouMCTBaHe".
YepaeHa npemuraaLLa 7-8 [peLuka npu 3apexaane (BbpXKeTe Ce C 00CNYKBALLUA CEPBH3EH LIEHTBP.
TBTH, CBETAUHA B CpeiaTa Ha
JHAVIKaTOpa.
MpemuraaLL CeeTAMHY Mon3anuAT agantep OTCTpaHeTe HeCbBMeCTUMUA afanTep v NoN3BaiiTe caMo T031 — BKIOYEH B KOMMNEKTa
Ha MHIKaTOpa W BCYKM € HeCbBMECTUM ¢ Ha Braava.
6yTOHM, IPUAPYXKEHY CbC yCTpOiiCTBOTO
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HensnpaBHocTu B HaBuraunoHHus Ky6 NorthStar®

Mpo6nem: Bb3moxHa PelueHue:
npuymHa:

Braava He ce (Bbp3Ba C Kyﬁa. ﬂO3I/ILlMﬂTa Ha poﬁoTa Bkniouete Ky6a 11 TO MOCTaBeTe Ha BIUCOKO. HacoueTe CUHNAT CBETAMHEH CUrHan KbM
nky6a CpejHaTa i OTKpHTa YacT Ha NOMeLLeHMeTo.

Moctapere Braava Ha nopa, Ha pa3cToaHme 2 - 2.5 MeTpa oT Ky6a, Ho C ML KbM Hero.
Bkniovere Braava.

(noctasexa CyXa MOANOXKA BbPXY Braava, Hatucxere 6y10Ha 3a (YXO0 MOYNCTBaHE.
Braava we ce NPUABIXN B OCOKA KbM Ky6a W LLe ce (BbpXKe CHEro B paMKiTe Ha 30
CEKYHAN.

Korato CubUAT CBETAMHeH CUTHaN Ha HABUTAUMOHHIA UHZUKATOP Ha Braava cTaHe
NOCTOAHeH, poBoTbT ce e (Bbp3an ¢ Ky6a. Ako (BeTIMHaTA Ha ky6a npoIbKaBa A
npemurBa, ToBa He e npo6nem.

Ao Braava He e B CbCToAHME fia Ce NPUABINKM NPaBO HANpef, BUXTe ,He ce npudsuxea
npagunHo” B paspen , HeusnpasHocmu om o6uy xapakmep”.

Ky6uT He ce BkntouBa.

barepuwTe ca u3toLLenv unm
He Ca MI0CTaBeHM NPaBILTHO

(meHere 6arepv|me 11 (e yBepeTe, Ye Ca nocTaBeHu B NpasinHata nocoka.

(BETAMHHUAT CUrHan Ha kyba | barepume caustolLie (meHeTe batepumTe € HOBM.

€ uepBeH.

Ky6T ce u3kntouBa, fokato | (MyLLeHnA Ha curHana YBepere ce, ye kyGbT He € NOCTABEH Ha Pa3CTOAHME NO-ManKo 0T 1,5 M oT Na3MeH unn

Braava nouncea. LCD Tenesu3op  He ce Hamupa B MOMeLLieHHe C BKI0YeHa GyopeclieHTHa (BeTUHa.

Braava e u3BbH 06xBar Koraro Braava u3ne3e ot o6xBara Ha Ky6a, e HopmanHo Toii Aa ce u3knioun. Korato

Braava ce BbpHe 06patHo B 06xBaTa Ha ky6a, TA U3npaLLa curHan KbM Hero 1 Toii ce
BK/I0YBA OTHOBO.

Opray3upaHa e cucrema Mo3uumoHMpare Ha Braava Tpsi6Ba Zia MoXe Aa UZEHTUOULMPa BTOPUA Ky6, 0 BpeMe Ha MOUHCTBAHETO,

OT HAKONIKO Ky6a, Ho Braava | Ky6oBete 33 f1a ro no3Ba. YBepeTe ce, Ye BTOPHAT KyO He e U301UpaH B 30Ha, B KOATO CUTHAMTBT Ha

3101383 CAMO €J1H OT TAX. Braava He Moxe Aa OCTUTHe A0 Hero.
MocTaBere ky6oBeTe Ha pa3cToaHie [0 5 M eAuH 0T Apyr, 3a Aa NoAnomorHere Braava
npU CBbP3BaHETO it ¢ TAX. Pa3ganeyere ky6oBeTe npyt cnefBaLLM noumncTBaHu. He
MecTeTe ky6oBeTe foKaTo Braava e B MoUMCTBaLL LYKbA.

OpraHy3upaHa e cucrema Kananw Ha kybogere YBepeTe ce, ue ky60BeTe, KoUTO M0A3BaTe, NPEAABAT CUTHANM N0 Pa3NUYHU KaHANN.

OT HAKONIKO Ky6a, Ho Braava Homepbr Ha kaHana e 0603HaueH B A0NHATa YacT Ha BCeKi KyO.

YHCTH NpeKNeHo bAro

MHOFO 30HM.

HensnpaBHocTu Ha naHena ¢ Pro-Clean pesepBoap

yuacTbuy.

Mpo6nem: Bb3amo)xHa PeweHue:
npuymHa:
TMoiBa Ha TewoBe Wi Mokpy | OTBOPEH fo3aTop poBepeTe 0TBOPA Ha 03aTOPa U 3aMyLLIANKATa U Ce YBEPETe, Ye (a NTTHO 3aTBOPEHIL.

3aNyLATKA Ha Pe3epBoapa.

TeuHocTTa Le 6bze M3nyckaHa no-6bp30, ako Te3u Kanaukw He ca Ao6pe 3aTBOPeHM.

Hsima nyck Ha TeyHoCT KbM
NOANOXKATA.

Kanaukara Ha [f03aropa e
33 (MAHa.

BuKTe UHCTpYKLUMTE 33 CMAHA Ha KaNauKaTa, KOUTO & HaMUPAT B pa3fena 3a
MI0AAPbKKA HA Pe3epBoapa.
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HeunsnpaBHOCTU OT 061y XapaKTep

Mpo6nem: Bb3amoXHa PeweHue:

npuynHa:
Braava nouucrea camo €/lHa He ce u3non3ga YBepeTe ce,ue Kyﬁ'bT € BK/YEeH 1 N0CTaBeH B 30HaTa, KOATO UCKaTe A 6b,ue noyncTeHa.
MarKa 30Ha. HaBUraLoHHuA Ky6 I'IposepeTe no3unyuATa Ha K)’ﬁa, pamo ¢aKTOpVI, KOMTO 61Xa MO [id CMYTAT CUrHana,

Kato:
+ PagyTOBE UM BEHTUNIATOP Ha TaBaHA, PA3NONOKEHH TOUHO Hafl kyba.

« MHOTO BYCOK, HEpaBeH I YepeH TaBaH Hag Kyba.

+ nna3meH wnn LCD Tenesu3op Ha pascTosHite no-Manko ot 1,5 M ot kyba.

Hel'lpaBVIJ'IHO NOCTaBAHE Ha
NoYKCTBALLATA MOANOXKA.

OTCTpaHeTe v NoCTaBeTe OTHOBO MOYICTBALLATA MOANONKKA. KOraTo st noCTaBATe OTHOBO,

CNeJBaITe T3 MHCTPYKLMM:

- YBepeTe ce, Ye NOAIOKKATa He & MONagHaNa B (PEIHATA YaCT Ha NOYUCTBALIUS NaKeN,
KbAETO Ca CeH30pUTe.

- YBepere ce, ue NofIoXKaTa e A06pe OMbHaT, B NPOTUBEH Clyaii NaHENT MOXe [1a He
ce 3aKpenu NPaBINHO W/UIH HAMBAHO KbM poboTa.

Mpobnem ¢ konenara unm
npoTeKTopa

MpoBepeTe 30HaTa 0KOO KoneNiaTa 3a HACbpanyt ce OTNAZbUY 1 Y1 OTCTPAHETe U NoUUCTETe
aKo e HeobxomyMo. NTpoBepeTe Aank NPOTEKTOPLT e 3aKPeneH NPABILTHO KbM Koenara, AKo
He e 406pe N10CTaBeH, CBbPXETe e C06CTYXBALIA (BPBII3EH LEHTDP.

Braava He ce npupBikBa
MIPBWHO.

Konenara ce xmb3rar v He ce
BbPTAT NPaBUTHO

Moumctete Konenata c MoKpa Kbpna v TONAa BOAQ, 3a A3 OTCTPaHUTE HewncToTUuTe
1 0CTaTBLNTE OT Npenapat. OcTaBeTe KonienaTa fia M3CbXHaT HambIHO Tipeau Aa non3sate
po6oTa oTHOBO.

HenpaBunxo noctasaxe Ha
noyvCTBALLATa NOANOXKKA

OT(TpaHETe 11 NoCTaBeTe 0THOBO NOYNCTBALLIATA NOAN0XKKA. KoraTo A nocTaATe 0THOBO,

CnepBaiite Te3n VHCTPYKLMN:

. YBepeTe (e, Ye N0ANOXKaTa He e nonafHana B (PeHata YacT Ha NoYNCTBALL A NaHen,
Kb/IeTo (a CeH30puTe

. YBepeTe (€, Ye noanoxKata e noﬁpe OMbHaTa, B NPOTUBEH cnyqaﬁ NaHeNbT MoXe Aa He

(€ 3aKpenu npaBuIHo W/WAM HAMBAHO KbM p060Tao‘

Mpobnem ¢ konenara unn
npoTeKTopa

I'IpoBepeTe 30HaTa 0K0/0 Konenara 3a Han;()panm (€ 0TMaJbLy 1 r1 OTCTPAHETE U NoYNCTETE
aKo e Heobxozmo. ﬂposepeTe [1anN NPOTEKTOPBT € 3aKPeneH NPaBiNHO KbM Konenata. Ao He
e ,1106pe nocTaBeH, (Bbpxere e oﬁcnymsamun (EPBU3EH LIEHTBP.

Braava ce BpbLua Ha3ap.

AKTUBIPaH € CeH3op

OT(TpaHeTe 11 NoCTaBeTe 0THOBO NOUNCTBALLATA NOAN0XKKA. KoraTo A nocTaBATe 0THOBO,

CnepBaiite Te3n VHCTPYKLMAN:

'YBepeTe (€, Ye NoAN0XKaTa He e nonafiHana B (PeHata YacT Ha NoYNCTBaLL KA NaHen,
Kb/eT0 Ca CeH30pUTe.

. YBepETe (€, Ye noANnoXKata e uoﬁpe OMbHaTa, B NPOTUBEH (J'I)"HVI NaHeNbT MOXe Aa He
(€ 3aKpenu npaBunHo W/WIM HAMBIHO KbM po60Ta.

Ako NOBBHPXHOCTTA € HEPaBHa WK NO HeA UMa LUNPOKK LUMEHTOBI NUHIK, NOCTaBeTe

Braava Ha no-rnagka NOBbPXHOCT, 3a ia BUANUTE Aanu I'Ip061'|eM'bT € OTCTPaHEH.

Braava oTuBa Ha npyra
No3ULKA 1 He Ce BpbLya oT
MACTOTO, KBAETO € 3an04Hano
NOYNCTBAHETO.

Braava e B pexwm, lay3a/
Pectapr”

Braava moxe fa e Bce oLue B pexwim, [ay3a/ Pectapt” ot npesxofieH UnKbA Ha
nouuctBane. HatucHere 6yToa, Bknousate/V3kniouane’, 3a Aa usnesere ot pexiuma
May3a/ Pectapr”.

Korato e pectaptupata cneg
pexim,lay3a’, Braava
NIOYNCTBA CbLLIATa 30Ha.

PoboTbT ce noauuonvpa
(lef pectapt

HopmanHo e Braava f1a nouucTi 0THOBO fiajieHa 30Ha, J0KATO Ce OnuTBa Aa Hamepu

NpaBIHaTa (i MO3NLMA.

+ 3a f1a noanomrHerte Braava 3a no-6bp3o no3uuyoHMpaxe, § pectapTipaiiTe 61130 fo
Ky6a B CbLLaTa MOCOKA 1 MO3MLYMS, HB KOUTO € 1na B HAuanoTo Ha MouvCTBaHeTo.

« Ako Braava He ycriee ja Hamepy paBILTHOTa Ci TIO3ULWA OT NPEA Mlay3aTa, T e
3aM0YHe HOB MOYNCTBALL LMKbI.

Braava He ycnaBa pa ce
3apeu.

HenoaxonALy apantep wau
6arepua

YBepeTe (€, Ye afjanTepa IMa CbLLMA HOMEP Ha MOAENa, KATo YKa3aHWA B 0CHOBATA Ha
Bavwata Braava u non3Baitte camo (neynanusnpanuTe 3a Braava 6aT€pMVI. Ako Bce owe
ma npoﬁneM, (BbpXxeTe ce ¢ 06(ny)KBaLLlMﬂ (@PBU3€H LIEHTBP.

BatepuaTa TpA6Ba Aa ce
npe3apeau U3uAno

3apepete Braava 12 vaca, u3non3aiikv camo azantepa (6e3 3apexaal nanen), cep
T0Ba NoA3Baiire Braava, f1okato GatepuaTa e paspeay HambiHo. loBTopeTe T0Ba 3 MbTH,
33 [1a NOCTUTHETe ONTUMANeH Pe3ynTar.
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OTtopwusunpaH BHocuten: ,LepTtyc Mepkartyc BI'* OO[,

TenecoH: 02 491 6366
www.irobot.b

Otopusupan cepsus: ,,boarapus cepsus rpyn“ OO0 | o .
Hanuonanen renedon: 0700 10 218. RObot

e-mail: order@bgs.bg www.bgs.bg Robots That Make A Difference

FAPAHUNOHHA KAPTA

J1051071 €:1: 21 N KymyBad .......coveevnueeieennneccnennnens

/nevat Ha npogasava/ /noanuc Ha Kynysayda/

Mopen

Cepuen Homep

TapaHIMOHHYU CPOKOBe:
Po6oTusupana npaxocMykauka ,iRobot”- 24 mecena
bBarepus Ha npaxocmykadka ,iRobot” - 6 mecenja

®upma ,,Lleptyc Mepkatyc BI'* OO[, B faBa rapaHums 3a Ka4ecTBOTO Ha
3aKyneHoTOo n3genue, cbrnacHo 3akoHa 3a 3almTa Ha noTpebutenute n
rapaHLUMOHHUTE YCNOBUS Ha Ta3un KapTa.

HesaBucuMo ot ThbproBcKara rapaHus, IpoJaBaybT OTTOBaps 3a IMIICaTa Ha
CHOTBETCTBIE HAa OTPeOUTEICKAaTA CTOKA C JOrOBOpa 3a mpopgak6a, cprmacHo wi.112 - 115
ot 33I1.

IIpemocraBeHaTa ThProBCKa rapaHIiid He OKa3Ba BINMAHIE BbPXY IpaBaTa Ha
noTpebuTeniTe, NPOUSTIMIALY OT rapaHMATa 1o Wwi. 112 - 115 ot 3akoHa 3a 3amura Ha
nmorpeGurennre.

Tasu rapaHuusi e BanngHa 3a BCMYKU JOMaKMHCKM ypeau npegnaranu ot “LlepTyc
MepkaTyc Bl OO[ ¢ Thproscka mapka ,iRobot” Ha TeputopusaTa Ha Penybnvka
bvnrapus.



TAPAHIIVIOHHU YCIIOBUIA:

1. I‘apa]-mmITa € BajIMjHa npu:

1.1. MNpeacTaBsHe Ha HacTosLaTa rapaHLUMOHHa KapTa - NoMb/IHEHA MPaBWUIHO B MOMEHTA Ha
3aKynyBaHe Ha cTokara 1 KacoBa 6enexka, hakTypa unv Jorosop 3a 3akyrnyBaHe Ha ypeaa.

1.2. ®abpuyHn fedeKkTr Bb3HUKHAM MO BUHA Ha Npoun3BoauTens ( AedeKkTeH MaTepuran, rpeLuHa
KOHCTPYKLMS NN HEKAYECTBEHO MPON3BOACTBO).

2. lapannmsara He ce OTHACA 3a:

2.1. Ypenu, KouTo ce n3nonsear ¢ npodecroHanHa Luen B TbproBckara Mpexa, obLiectseHmn

MecTa 1 apyru nogobHu, pasnnyHy ot 4OMaknHCTBOTO. JedunHuumata notpebutencka (noMatiHa)
ynoTtpeba, abConoTHO N3K/OYBA U3MNON3BAHETO HAa NPOAYKTa 3a N3BbPLUBAHETO Ha ThProBcKa 1/nm
npodecroHanHa AeHOCT, KaKTO N3MON3BaAHETO My 3a KakBUTO 1 Aa € LieNn OCBEH [OMAaKUHCTBO.
Mpu BCUYKM cnyvam , ako ypeabT e 3aKkyneH ¢ pakTypa nsgageHa Ha Tbprosel, no cMucba Ha
TBHProBCKUst 3aKOH UM HA UMETO Ha OPUANYECKO NNLE, CE CYMTA Ye ChLUMST Ce U3Mon3Ba 3a Lenu
pasnuyHn oT noTpebuTencka (momaliHa) ynotpeba.

2.2 KoHcymatumBu: 4eTku, untpu, NOABMKHN YacTun oT Kaydyk. KoHcymaTumsumTe ca cBo6oaHO
npopgasaemm.

3. TapaHIMOHHATA OTTOBOPHOCT U3II'BIHABAHA OT ,,Bbbiarapus cepsus rpyn OO]I ce M3KII0YBA B CIETHUTE
cayqan:

3.1. AKO e HanpaBeH ONUT 3a OTCTPaHsBaHe Ha AedekTa OT HeOTOPU3MPaHK Nmua.

3.2. lNpun HecbOTBETCTBME MEXAY AaHHWUTE B rapaHUMOHHaTa KapTa 1 U3aennmeTo, KakTo 1 npu aunca
Ha cepueH HoMep BbPXY U3OeNneTo.

3.3. MNpwv noBpeau OT BbHLUEH XapakTep, KaTo TOKOBW YAapW, HeCTaHAapTHY 3axpaHBaLim
Hanpe>KeHuns, NPYPOoAHN 6eACTBUS UAN APYIN NPUYMHN U3BBbH KOHTPONA Ha BHOCUTENS.

3.4. Ako ypefa e NoasioxXeH Ha AeiCTBMETO Ha arpecuBHa cpefa - yaap, nagaHe, HaTuck U T.H.

3.5. MNpwu npean3BrkaH TePMUYEH LWOK BbPXY ypeaa.

3.6. lNpun HecnassaHe NHCTPYKUMUTE 3a eKcrnioaTaums n HenpasuaHa nogapbxKKa. VIHCTpyKumsTa 3a
ekcnnoartaums 1 noaapbXka Ha 6bArapcky e3vk e NpuioXeHa KbM ypeaa.

3. 7 MNpw HenpaBWIHO NN HEKOPEKTHO NOMbIIHEHA, C HEYET/IMB CEPUEH HOMEP UM Takasa CbC Cneamn
OT VHTEPBEHLMSA rapaHLUMOHHa KapTa 1 Npu ninnca unv HapyllieHa 3aBofcka Tabenka ¢ aHHu Ha ypeaa.
3.8 Npwu gedekTn B cneacTsre Ha HenpaBuieH TPaHCNopPT.

4. VI3sucKBaHMA IPU TAPAHIIIOHHO CEPBI3HO 06CTy)KBaHe:

4.1. o BpemMe Ha NPecTol Ha N3OeNneTo B CEpBU3a He Teye rapaHLMOHEH CPOK.

4.2. B cnyyan Ha Heo6XxoAMMOCT OT NoAmMsiHa Ha pe3epBHa 4YacT, NoAMeHeHaTa TakaBa cTaBa
COBCTBEHOCT Ha cepBu3a.

4.3. 3a nogMsiHa Ha ypefa C HOB Ce U3KCKBa cneuyaneH NpoTokon usgagaeH ot LieHTpaneH cepeus,
CbC CTaHOBMLLE, Ye YPebT He NOANEXN Ha PEMOHT U [IOKYMEHT 3a nokynkaTa-hakTypa (kacosa
6enexka) n rapaHuMoHHa KapTa.

PEMOHTV B TAPAHIITMOHEH CPOK

MpepaneH 3a Monyunn ypepa | MNMonpaeeH Ha: Homep Ha Monyunn
PEMOHT Ha: (nopnuc) PEMOHTHUS ypena
et (nognuc)
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Xpnon tn¢ Bdong kaBapiouou
Pro-Clean e 6e€apevn

H Bdon kabapiopou Pro-Clean pe de€apevn Stavépel uypd kabw¢ To Braava opouyyapilel wote va
Slatnpeital To mavi kaBaplopoL vypd yla TEPIOCOTEPN WPA.

Fepiote To pelepPouap

1. Avoite To TWHA TARPWONG TPABWVTAC TO Kal OTPEPOVTAG TO ?
TTPOG TO TIAAIL.

2. Tepiote Tn de€apevn pe vepod Kal EMAVATOTODETAOTE
TO WA MARPWOoNG, TMECOVTAG TO WOTE VA ACPANIOEL
otabepd Kal va pn otadlel

3. TepiCete T Se€apevn mavw amnd éva vepoxutn meldn
pmopei va SlappeloEL Lia JIKpr) ToodTnTa LypoL otav
KAEIVEL TO TIWHA.

4, Yypdvete eEAa@PA TO UMAE TTAVI HUIKPOIVWV
Pro-Clean kat méoTte To mAvw oTIC Awpideg velcro.
Mn XpNOIUOTIOINOETE OTEYVO TIAVI.

YMNOAEI=H: To uyp6 Slavépetal e S1agopeTikéd pubud avaloya pe Tov TUmo Tou Samédou
KQl TO XPNOIMOTTOIOUUEVO SIAGAUHA. ZTO TIPWTO OPOUYYAPIOHA, EEKIVAOTE UE TO TTavi UOVO
ENaPPA LYPO Kal KATOTIV AUENOTE TNV APXIKH UYPAGia TOU TTavIoU AV XPEIOOTEL

A\ ENIZHMANZH: NMa va pnv agrjvet n Baon kadapiopov Pro-Clean pe Ss€apeviy
mapandvw vypo oto danedo an’ 600 xpetaletal, punv a@pnvete To Braava xwpig

EMTHPNON EVW GPOUYYapi{el Kal APAIPEITE TO POUTIOT amo To damedo otav
GTANATIOEL TOV KABapIGHO.

‘Otav TEAEIWOEL TO CPOUYYAPICHA:
- AdeldoTe TuXOV evamopeivav uypd anod to pelepFoudp.

+ AQrOTE TO WA TARPWONE AVOIKTO YIa VA EMTEEPETE 0T SECALEVH VA OTEYVWOEL TEAEIWG,
Mn @uAacoete T 3don kabaplopoL mavw oTo Braava av eival uypn.

- [a odnylec ppovTidag, Seite n oehiba 22.
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TomoOetnote Tov Ko NorthStar®

1. ThéoTE TO KOV OTNV THoW Ywvia Tou
KoBou mhorjynong NorthStar yia va
Tov evepyomolnoeTe. Eva umie pwg Ba
avapoofnvel otnv amévavtl ywvia otav
evepyomolnBei, kal Ba avayel otabepd otav
70 Braava k\elbwoel mavw Tou.

Av Eexdoete va evepyorotroete tov Kupo,
10 Braava Ba amooTeilel éva orjua yia va
TIPOOTIAONOEL VA TOV EVEPYOTTOIOEL AV TO
Braava To emtUxel autd, Ba epgavioTei oTov
K0Bo to umhe ewg mou avaBoofBrvel

2. TomoBetriote Tov KuBo mhorjynong NorthStar
mavw o€ éva TpamédL 1) o€ £vav TIAYKO,
KATEUBUVOVTAG TO UITAE QWG HAKPLA Ao
TOIXOUG Kal TIPOG TO PECOV TOU SWHATIOU.

MNa kaAUtepa amoteAéopara

« TomnoBetriote Tov KUBo mhorjynong NorthStar og onpeio 6mou éxet avepumodiotn omTikn
EMAPN HE TNV 0pOo@PN| (Yia TAPASELYUa, va UNV UTIAPXEL VIOUAATTL I pd@L akplBwg and
TTAVW TOU).

« Mn petakiveite Tov KOBo mhorjynong NorthStar ag@ou 1o Braava €xel apyioel tov
KkaBaplopo, emeldn auto pmopei va umoabuioel Tig emddoelg kabaplopou Tou Braava.

« Mnv TomoBeteite Tov KOPBo mhoriynong NorthStar oto danedo, emeidry n cuokeun
KaBaPIoHOU UTTOPE( vVa TIEGEL TTAVW TOU KAl VA TOV UETAKIVIOEL
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Apxiote Tov KAOapIGHo

TomoBetrote 1o Braava oto Samedo og amdotaon evtog 1,8-2,4 uétpwv (6-8 modiwv)
amno tov Kuo mhorynong NorthStar kat otpappévo mpog tov Kufo.

1. Evepyormolnote 1o Braava XpnolpomolvTag To Koupuri Ipopodoaoiag.
210 Kouuri Ba avdyel Ume pwc dtav eival evepyomolinuévn n CUOKeUN
kaBapiouov.

2. Nava apyioete Tov kaBapiopod pe XTEMNO MANI, and matrote 1o
KOUUTT{ ZKOUTTIIOUA.

3.  Nava apyioste Tov kaBapiopo pe YTPO MANI, armAd matroTe To KOuuTTi
2 ouyydploua.

OAQ, OOO

-/
©

O
OOO @

« Mia pmhe Auyvia 6a apyioet va avapoofrivel mavw oTtnv €VOEIEn cUOTHUATOC TTAOKYNONG
av 1o Braava avixveloel éva orjpa and tov Kupo. H Auxvia Ba yivel 0taBepd umhe 6tav
auTto KAeldwoel otov KURo. Av Sev epgavifovtal avappéveg Auxvieg, To Braava dev
avixvevel ofjua NorthStar.

+ ‘Otav 1o Braava teAeiwoel Tov kaBapiopd, mailel pia cvvtoun peAwdia, eMoTPEPEL
0TO onueio Tou dpyloe kat oTabuevel To Braava Ba to kdvel auto kat dtav apyioel va
e€avTheital n prmatapia katd Tov KaBapIouo.

- Ta va amevepyomnolnoete 1o Braava, méaote 1o Kouuni Ipogpodoaiag yia duo
Seutepolenta. Oa mapayOei évag rixog kal To pwg 6a oA oEL

- Tava anevepyonoirjoete Tov KUBo mhorjynong NorthStar, méote 1o koupmni otnv miow tou
ywvia. To w¢ otnv amévavtt ywvia 6a ofnoeL
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2 LVTNPNON

MNa va Siatnproete 1o Braava cag otnv KaAutepn Suvatr katdotaon Asrtoupyiag,
OKOAOUBNOTE Ta TAPAKATW Brjdata ouvtriPnonG.

KaBapiopog kat puAaén

« XPNOIUOTIOINOTE éva OTEYVO TTAVI VIO VA OKOUTTIOETE TN oKOvVN N TI akaBapaieg
and v e€wtepIKN em@Avela Tou Braava. Mnv to mAUvete 1| To Bubicete o€ vepd.

+ XpNnOolPoToINOTE éva eAa@PA LYPO TTavi yld va OKOUTTOETE OKOVN Kal akaBapaieg
ano TI AAoTIxEVIEC pOdeC. BeBaiwBeite &Ti To Braava dev gival ouvdedepévo oto
peLua Kal 6T1 To Tmavi Sev otddel.

« Xtnpifte 10 Braava otnv mAaivr) mAeupd Tou (U TNV MAeUPA TNC AaPnC Tpog Ta
KATw) 6Tav 10 YOoPTICETE 1] TO PUAACOETE PETAED XPHOEWV.

« [a pakpompoBeoun @UAAEN apalpéoTte TI¢ pnatapieg C amo tov KUBo NorthStar.
MpootateuTikd TpoXwV

+ KaBw¢ to Braava kaBapilel, evdéxetal va CUCCWPEUTOUV ATTOPPIUHUATA YUPW
amnd Ta TPOOTATEUTIKA TPOXWV.

+ Autd BonBd va Siatnpeital n eAeVBePN Kivnon Twv Tpoxwv Tou Braava.

« Meplodika eAéyXeTE TOUG TPOXOUC TOU Braava yia va Seite av €xouv cucowpPEUTEI
anmoppilpaTa Kal apalpéoTe Ta étav XpelddeTal.

« Mia pikpn eykorry Sima oTov Tpox0 eMTPEMEL TTPOOBaon pe TOUmOAKt 1 Yahidt
av XPpElaoTei, WoTe va ameAeuBepwBouv Ta anoppippata.

Eykorm mpooaong
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Bdaon ka@apiopou Pro-Clean pe de€apeviy

+ Z€MAUVETE TN OTO X€PL UE vePS OTO vePOXUTN Yia va TN KaBapioste. Mnv
TtomoBetrote Tn Bdon kaBapiopov pe deapevr €GO OTO TTAUVTHPLO TILATWV.
Mnv tTnv MAUVETE e camouvL.

« AQNOTE TN VA OTEYVWOEL TEAEIWG TIPIV TNV eMavatonofetrnoete oTto Braava agou
oMokAnpwOEei 0 kKaBapIopoc.

« To UNIKO ekkévwong €xel oxedlaoTel yla emavelAnupévn xprion kat mepihapBavel
AVTIULKPOPILaKS UAIKO.

« Mnv a@aipéoeTe To MWUA UAIKOU EKKEVWONG METAEL KOBAPIOWV.

« Av To MwHa VAIKOU ekkévwong AepwBei i mapouacidaoel pBopd, umopei va
avTIKATaoTaOEL

« AQaIpEOTE TO WA UAIKOU EKKEVWONG TPAPBWVTAC TO amd TNV MAEUPIKNA
AaoTixévia mpoe&oxn.

+ AVTIKOTOOTAOTE TO UE VEO TTWHA UAIKOU eKKEVWONC, TMECOVTAG To 0Tabepd
otn B€on Tou Wote va SnuloupynBei oTeyavr) oePAyIoN KAl VA ATTOTPATTEL N
Slappon.
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