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Vazeni majitelé,

dékujeme Vam za nakup robotického mopu iRobot Braava. Vstoupili jste
mezi miliény lidi, ktefi uklid pfenechavaji robotdm a davaji tak pfednost
elegantnimu feSeni Gklidu.

Prectéte si prosim tento navod a seznamte se s Vasim novym pomocnikem
iRobot Braava, abyste dokazali spravné vyuzit vSech jeho schopnosti. Pokud
byste meéli jakékoliv otazky, navstivte naSe webové stranky

www.irobot.cz, kde najdete dalSi uzite¢né informace.

Dékuiji, ze jste se rozhodli pro nakup naseho vyrobku.

At Ziji roboti, ktefi pfinaseji zménu!

e o=

Colin Angle
Pfedseda spravni rady, vykonny feditel
a spoluzakladatel iRobot Corporation
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DULEZITE BEZPECNOSTNIi POKYNY

K OMEZENI RIZIKA POZARU, URAZU ELEKTRICKYM PROUDEM
NEBO ZRANENI

A\ UPOZORNENI: Neodstrariuijte kryty elektroniky, baterie nebo nabijeciho
adaptéru robotu Braava. Pod témito kryty nejsou zadné soucasti, které

by umoznovaly servis uzivatelem. Jakékoliv servisni zasahy pfenechejte
kvalifikovanym servisnim technikim.

VAROVANI: NASLEDUJICI POKYNY SI DUKLADNE PROCTETE
A USCHOVEJTE PRO POZDEJSI POTREBU.

Aby nemohlo vzniknout riziko zranéni nebo poskozeni, je nutné vzdy
dodrzovat nasledujici zakladni bezpe¢nostni opatfeni:

e Pred prvnim pouzitim robotu Braava si dikladné prectéte veskeré
bezpecCnostni a provozni pokyny.

e PreCtéte si a dodrzujte veskeré vystrahy uvedené v této pfirucce
a na robotu Braava, navigacni kostce a nabijecim adaptéru.

e Roboticky mop Braava pouzivejte pouze v souladu s pokyny uvedenymi v této
prirucce.

* NepokouS$ejte se opravovat nebo upravovat nastaveni jakychkoliv
elektrickych nebo mechanickych funkci robota. Zasahovani do téchto
funkci maze vyvolat nebezpecéné situace a mize vést k neuznani zaruéni
opravy.

e Mejte na paméti, Zze po mokrém vytfeni podlahy robotem Braava mohou
byt podlahy kluzké.

e Braava pracuje velice tiSe. Béhem ¢innosti robota se pohybujte
se zvySenou pozornosti, abyste na Braavu nestoupli i o n€j nezakopli.

OMEZENIi POUZITi

e Braava neni hraCka. Béhem cCinnosti robota dohlizejte na déti a domaci
zvirata.

e Braava obsahuje elektrické soucasti. Na robota nestfikejte vodu, ve vodé
jej neoplachujte ani jej do ni neponofujte. Braava se Cisti pouze s pouzitim
suchého hadfiku.

e Braava je urena pouze pro pouziti v interiéru a pouze na tvrdych
podlahovych krytinach.

e Braavu nepouzivejte k uklidu velkych castic, rozlitych tekutin, bélicich

prostfedkd, barviv &i jinych chemickych latek.
e Braavu nepouziveijte v blizkosti hoficich ¢i kouficich predmétd.

e Pfed pouzitim Braavy odstrante z uklizeného prostoru kifehké predméty
a pfedméty na nabytku, které by mohly po narazu robota spadnout.
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Z uklizeného prostoru odstrante napajeci 8ndry, Sidry rolet ¢i zavésy,
abyste omezili riziko zachyceni a strzeni téchto predmétd.

Pomoci fyzickych zabran zamezte moznosti vstupu robota na oteviené
balkony v blizkosti uklizenych prostor.

Dbejte, aby se Cistici tkanina nenahrnula do zlabku mezi Uchyty, coz by
mohlo vést ke zhorSeni funkce Cidel a tim i bezpecnosti provozu robota.
Dalsi informace viz strana 18.

Braavu nepouzivejte k mopovani v mistech, kde by vihkost mohla
poskodit nedokon&enou podlahovou krytinu nebo citlivy koberec.

Braavu provozujte za bézné pokojové teploty. Braavu ani jeho baterie
nevystavujte mrazu ani extrémné vysokym teplotam.

BATERIE A NABIJENI

Baterii Braavy nabijejte pouze ze zasuvky se standardnim napétim 240 V.

K nabijeni baterii Braavy pouzivejte vyhradné pfilozeny nabijeci adaptér.
Nabijeci adaptéry robotl Braava nejsou navzajem zameénitelné.

Pouzivejte pouze nabijeci baterie schvélené vyrobcem robota.

Nepouzivejte nabijeci adaptér s poskozenou napajeci 8nlirou nebo vidlici.

S Braavou nemanipulujte ani ji nenabijejte, pokud mate mokré ruce.
Pred ¢isténim robota jej vzdy odpojte od nabijeciho adaptéru.

A\ UPOZORNENI: Braava obsahuje softwarové rozhrani, které umozriuje
vyrobci robota poskytovat aktualizace vnitfniho firmwaru robota, pokud budou
takovéto aktualizace uzivatelim k dispozici. Jakékoliv pokusy o pfistup, ziskanim
kopirovéni, upravy, distribuci i jakékoliv jiné pouZiti softwaru Braavy je pfisné
zakazano.

A\ VAROVANI: Provadéni zmén nebo Gprav zatizeni, které nejsou vyslovné
schvalené spole¢nosti iRobot mohou vést ke ztraté zaruky.
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IRobot Braava - popis

Braava

——@ Ovladaci tlacitka

—@ Cidlo navigace NorthStar®
—9 Ukazatel navigacni soustavy
—@ Naraznik

—@ Madlo

—@ Vypina¢ navigacni kostky (na zadnim rohu)
——@) Vyménitelna gistici podlozka 7

(4]

Navigaéni kostka NorthStar®

Zditka nabijeni baterie
Cidla proti padu ze schodt

Kryty koleCek podvozku

S50

Nabijeci adaptér
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ViceucCelova Cistici podlozka
K zametani na sucho, k mopovani, vhodné pro jednorazové utérky ¢i opakované

pouzitelné utérky z mikrovlakna.

—® Uchyty pro utérku

—@ Stfedovy zlabek s otvory pro ¢idla proti padu
/

Podlozka s nadrzkou Pro-Clean
(soucast dodavky vybranych modelt)

K vihkému mopovani s modrou Cistici utérkou Pro-Clean z mikrovlaken.

—@ Pinici otvor
— D Nadrzka
—@ Knot

www.irobot.cz 7
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TlacCitka a kontrolky

AR
ORE
s

—@ Vypinaé
Stiskem vypinace se Braava zapne.

Stiskem tlacitka a jeho podrzenim po dobu dvou sekund se Braava vypne.

Souvisly modry svit: Robot je zapnuty
Blikani ¢ervenou barvou: Nizké nabiti baterie
Souvisly Cerveny svit: Baterie je vybita (je nutné ji nabit)

—@ Tlaéitko zametani

Pouziva se v kombinaci s utérkami na zametani.
Stisknutim zahajite ¢isténi.*
Stiskem béhem ¢isténi se ¢innost pozastavi.
Souvisly modry svit: Rezim zametani je aktivni
Blikani modrou barvou: Rezim zametani je pozastaven

—@ Tlacitko mopovani
Pouziva se v kombinaci s utérkami na mopovani.

Stisknutim zahajite mopovani.*
Stiskem béhem mopovani se ¢innost pozastavi.

Souvisly modry svit: Rezim mopovani je aktivni
Blikani modrou barvou: Rezim mopovani je pozastaven

*Podrzenim stisknutého tlacitka se aktivuje rezim rychlého ¢isténi, viz strana 15.
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—0@ Ukazatele navigacni soustavy
Pfipojeni navigaéni kostky NorthStar
Blikani kontrolky (1) modrou barvou: Vytvafi se spojeni
Souvisly svit modrou barvou (kontrolky 1 az 3): Spojeni s naviga¢ni kostkou North-

Star vytvoreno
Pocet sviticich kontrolek signalizuje silu signalu mezi navigaéni kostkou a robotem. Pokud nesviti
zadna kontrolka, robot navigaéni kostku nedetekoval.

Dal§i mozné stavy

Postupné blikani kontrolek modrou barvou: Pfiprava
Blikani kontrolek modrou barvou s pauzou: ReZim spanku
Prostfedni kontrolka sviti Cervené: Zavada*

(5]

—@ Kontrolky navigaéni kostky NorthStar®

Blikani modrou barvou: Navigaéni kostka zapnuta, vysila se signal
Souvisly modry svit: Navigacni kostka zapnuta, spojeni s Braavou
je vytvoreno

Souvisly erveny svit: Vybita baterie

www.irobot.cz 9
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Baterie a nabijeni

Rezim Braava 320 Braava 380/390
Doba provozu Zametani az 3 hodiny az 4 hodiny

Mopovani 2 hodiny 2,5 hodiny
Doba nabijeni N/A 10 hodin 4 hodiny ~

"2 hodiny s pouzitim turbo-nabijecky (prodava se samostatné)
Nabijeni

+ Postavte Braavu na boc¢ni stranu, abyste ziskali pfistup ke zdifce nabijeni.

- Nabijeci adaptér pfipojte ke standardni sitové zasuvce a koncovku
do zdifky nabijeni Braavy.

+ V nabijeni pokracujte, dokud neza¢ne vypinac robota souvisle svitit
modrou barvou.*

+ PIné kapacity muze baterie Braavy dosahnout az po nékolika nabijecich
cyklech.

*Modré svétlo znamena, Ze baterie je v pruméru
nabita na 80 % své kapacity.

Doba nabijeni i doba provozu
mohou zaviset na okolni teploté,
typu podlahové krytiny a dalSich
provoznich podminkach.

Zditka nabijeni baterie

TIP: Braavu je mozné nabijet i pomoci rychlonabijecky Braava Turbo Charge Cradle.

A\ UPOZORNEN:I: Braavu nenabijejte, pokud je k nému pfipojena podlozka
s nadrzkou Pro-Clean ¢i jakakoliv vihka tkanina. Robota nabijejte pouze ze

standardni zasuvky s napétim 240 V. K nabijeni pouzivejte pouze nabijeci
adaptér, ktery je soucasti dodavky Braavy. Pired zaéatkem uklidu Braavu
vzdy odpojte od nabijeciho adaptéru.
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Ukazatele nabijeni

(béhem pfipojeni k siti)

© Vypinac

Pulsujici Cervené svétlo: Probih& nabijeni baterie
Trvaly modry svit: Baterie je nabita

Navigaéni kostka NorthStar

Navigacni kostka pouziva dvé baterie typu C. Kryt prostoru s bateriemi
se nachazi na spodni strané navigaéni kostky.

O@ Pouzité baterie likvidujte v souladu s pfedpisy

O Q prostfednictvim nejbliz&iho recyklac¢niho stfediska.
(¢

www.irobot.cz 11




robot

Rezimy zametani a mopovani
Braava dokaze zametat a mopovat tvrdé podlahové krytiny s pouzitim

snadno dostupnych utérek uréenych pro zametani a mopovani, nebo
s pomoci opakované pouzitelnych utérek z mikrovlaken.

Braava neni vysavac a neni ur€ena k pouZziti na kobercich.

Rezim zametani

Rezim zametani slouzi k uklidu
s pouzitim utérky pro zametani.

V rezimu zametani se Braava

\ ; pohybuje vpfed v pfimém sméru
a pokracuje v uklidu pohybem

v rovnobéznych liniich.

Tento zpUsob Uklidu je idealni

k odstrarfiovani prachu, nedistot, vlasl
apod. Tim udrzuje podlahu ¢istou
kazdy den.

Rezim mopovani
Rezim mopovani je uréen k Uklidu
s pouzitim utérky pro mopovani.

V rezimu mopovani se Braava pohy-
buje na kratkou vzdalenost kupfedu
a do strany, nasledné se ¢aste¢né
vrati a pak se pohybuje kupfedu

a na druhou stranu. Braava béhem
Uklidu takto stfida obé strany.

Tento zplsob mopovani napoméaha
uvolfovat a z podlahy odstrariovat
odolngjsi necistoty.

Braava se pfi mopovani automaticky pfizplsobuje mensi ploSe uklidu, aby
se Cisténi optimalizovalo, dokud je tkanina vlhka.

TIP: Uklid zahajte rezZimem zametani, kterym odstranite povrchové
necistoty a nasledné pouzijte vihkou utérku a rezim mopovani,

kterym odstranite odoInéjsi neéistoty.
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Cistici utérky
Utérky na jedno pouziti
Tyto utérky jsou ureny pouze k pouziti s viceucelovou Cistici podlozkou.

e S robotem Braava je mozné pouzivat vétSinu suchych a vihéenych utérek
k jednomu pouziti.

e \/zdy dodrzujte pokyny k pouziti a péci o podlahovou krytinu poskytované
spoleCné s pouzivanou suchou nebo vihkou utérkou.

Utérky z mikrovlaken

Utérky z mikrovlaken specialné navrzené pro zafizeni Braava je mozné prat
a pouzivat opakované.

e Bilé utérky jsou urCené k suchému zametani s pouzitim viceucelové Cistici
podlozky.

e Utérky s modrym vzorem jsou urcené k mopovani a je mozné je pouzivat
budto v kombinaci s podlozkou s nadrzkou nebo s viceucelovou
podlozkou. Pfed pouzitim utérku navihCete.

A UPOZORNENI: Utérky pro pouziti za vlhka nemuseji byt vhodné
k ¢isténi neuzavienych podlah. Zjistéte si u vyrobce podlahové krytiny

nebo dodavatele pokladky podlahy, zda je mozné podlahu ¢istit
mopovanim.

Typy podiah

e Braava je urCena k ¢isténi tvrdych podlahovych krytin, v€etné dfeva,
dlazdic, vinylu, linolea a laminatu.

e Braava pracuje nejlépe na hladkych tvrdych povrSich a nemusi
dosahovat stejnych vysledkd na nevyrovnané dlazbé, silné voskovanych
podlahovych krytinach €i na drsnych povrsich, jako je napfiklad bridlice
nebo cihla, na nichz mize dochéazet k zachytavani gisticf tkaniny.

A\ UPOZORNENI: Braava neni uréena k odstrariovani velkych neéistot.
Pred ¢isténim pomoci Braavy z podlahy odstrante velké necdistoty a

pripadné kaminky ¢i jiné ostré castice, které by mohly podlahu poskrabat,
pokud by doslo k jejich zachyceni pod Cistici podlozkou.

www.irobot.cz 13
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Jak Braava uklizi

Braava Cisti podlahy inteligentnim zplsobem diky tomu, Ze béhem Uklidu
mistnost mapuje.

Uklidovy cyklus

* Braava domacnost uklizi po ¢astech: nejprve provadi Uklid po své pravé
strané a nasledné se vraci a provadi uklid po levé strané.

* Jakmile je dokon¢&en Uklid otevienych prostor v obou €astech, provadi
Braava Uklid podél nabytku a stén, a nasledné pokracuje dale.

* Po dokonceni uklidu se Braava vraci na vychozi misto a zaparkuje se.

\'/

Postup uklidu

¢ V otevienych prostorach Braava provadi uklid
metodicky pohybem kupfedu a zpét nap¥ic
plochou podlahy.

* Pokud Braava narazi na nohy zidli, ndbytek
a dal$i prekazky, provede Uklid kolem nich a
nasledné pokracuje v plvodnim postupu Uklidu.

* Braava je schopna detekovat schody a od
nich se automaticky vzdali zpét do uklizeného
prostoru.

Jako bezpec¢nostni opatreni se doporucuje
fyzickou prekazkou zablokovat pristupné fimsy a
okraje balkonui s prevy$enim vét§im nez 30 cm.

* Braava je rovnéz schopna rozeznat pfechod na
koberce a vyhnout se jim.

Poznamka: Tam, kde je uroveri koberce zarovnana

s povrchem tvrdé podlahy, mize byt zapotiebi pouzit
docasnou prekazku, kterou pro Braavu vznikne Zzjistitelna
hranice prostoru k Uklidu.

* Braava provadi Uklid podél stén a okraj(
nabytku, jakmile k nim dojede a po skon&eni
Uklidu ve volném prostoru.
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Rezim rychlého cisténi

V tomto rezimu je Uklid o 30 % rychlej$i, nebot se soustfedi jen
na oteviené prostory.

Aktivuje se stiskem a podrzenim tladitka pro zametani nebo mopovani
po dobu tfi sekund.

Zazni pipnuti nasledované melodii oznadujici za¢atek uklidu.

Braava obvykle provede uklid stejnych otevienych prostor jako
ve standardnim rezimu Cisténi, dojde ovSem k vynechani ¢€isténi kolem
nabytku a podél nékterych stén, ¢imz dochazi k Uspore Casu.

Pozastaveni/obnoveni ¢innosti
K pozastaveni ¢innosti Braavy dojde automaticky, jakmile jej zdvihnete,
nebo pokud béhem jeho &innosti stisknete nékteré z tlacitek zafizeni.

Tladitko volby rezimu Cisténi bude blikat na znameni, Ze je cyklus Uklidu
pozastaven. Béhem pozastaveni €innosti si Braava pamatuje mapu pros-
toru, kde jiz €isténi probéhlo.

Cinnost Braavy obnovite tim, Ze ji umistite do 1,5 metru od navigaéni
kostky, odkud byl Uklid zahajen, a ve sméru, v némz byl Uklid zahajen.

Stisknéte blikajici provozni tladitko.

Braava zacne s Uklidem, zatimco bude probihat ur€ovani polohy v mapé
uklizeného prostoru. Jakmile Braava zjisti svou polohu, pfemisti se do
prostoru, ktery jesté nebyl uklizen, a bude odtud pokracovat v Uklidu.

Braava muze pfi obnovovani ¢innosti a uréovani své polohy provést uklid
v mistech, kde jesté uklid neprobéhl, anebo naopak v mistech, kde jiz tklid
probéhl.

Pokud se ¢innost Braavy obnovi v misté, kde doS$lo k pozastaveni uklidu,
muze stanoveni polohy zafizeni trvat o néco déle, v zavislosti na vzdale-
nosti od naviga¢ni kostky.

Pokud chcete pozastavenou Braavu zcela vypnout, stisknéte vypinac
robota a podrzte jej stisknuty po dobu dvou sekund.

Poznamka: Braavu je mozné pozastavit pouze poté, co je na zacatku cyklu
uklidu vytvofeno spojeni s navigaéni kostkou NorthStar.

www.irobot.cz 15
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Navigace NorthStar®

Navigacni jednotka NorthStar funguje jako majak, ktery vysila signal
slouzici k fizeni €innosti Braavy.

Vytvoreni spojeni s navigaéni jednotkou NorthStar

e Jakmile zaCne Braava Uklidovy cyklus, snazi se vytvorit spojeni
s navigacni kostkou, coz oznacuje blikani kontrolky navigacni soustavy
modrou barvou. Jakmile se Braava s kostkou spoji, bude kontrolka na
Braaveé svitit modrou barvou souvisle.

e Kontrolka navigani soustavy rovnéz oznacuje dosah soustavy. S tim,
jak se bude Braava blizit k hranici dosahu spojeni s navigacni kostkou
(napriklad pfi pfejezdu do jiné mistnosti nebo do veétsi vzdalenosti
od navigacni kostky) bude se snizovat pocet sviticich kontrolek.

e Braava se mUZe obcas vratit k navigacni kostkce, aby doslo k potvrzeni
polohy pred tim, nez bude zafizeni pokracovat v uklidu.

® Braava s kazdym zacatkem cyklu Uklidu vytvari novou mapu uklizeného
prostoru, ale vytvofenou mapu si zachovava, pokud dojde k pozastaveni
cyklu.

Cinnost bez pouziti navigaéni kostky NorthStar

e Vzhledem k tomu, ze je navigacni kostka jen jednou ze soucasti navigacni
soustavy, je Braava schopna provadét uklid i bez pfitomnosti signalu.
V takovém pripadé vSak bude uklizeny prostor vyrazné mensi a Braava
nebude schopna provést Uklid ve v8ech usecich uklizeného prostoru.

Cinnost s pouzitim nékolika navigaénich kostek NorthStar
(pouze pro model 380):

e Braava je schopna vyuzivat nékolik navigacnich kostek k zametani
prostoru o rozloze az 186 ¢tvere¢nich metrd. Braava se bude pohybovat
od jedné navigacni kostky k dalsi a rozsifovat tak obsluhovany prostor
s kazdou dal$i navigacni kostkou.

e Neékolik navigaCnich kostek je mozné pouzivat i v rezimu mopovani,
Braava ovSem omezuje rozlohu ¢isténého prostoru na 32 Ctverecnich
metrd kvali optimalnimu vyuZziti vihkosti utérky.

Rezim Braava 320 Braava 380/390
Pokryti Zametani 74 m? 93 m*
Mopovani 23 m? 32 m?

‘az 186 m? pfi pouZiti dalsi navigacni kostky NorthStar® (samostatna dodavka)
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Nastaveni navigaénich kostek NorthStar

Pouziti jedné navigacni kostky

Umistéte navigacni kostku pfiblizné doprostfed uklizeného prostoru
a Braavu zapnéte v blizkosti kostky.

Braava provede Uklid v okoli kostky a m(ze prejet i do dalSich mistnosti
v zavislosti na pouzitém rezimu Uklidu a dosahu signalu navigacni kostky.

Pokud mate na vybér z nékolika mistnosti, umistéte navigacni kostku
do vétsi mistnosti, abyste dosahli co nejvetsiho pokryti.

Jakmile Braava dokonci cyklus, je mozné navigacni kostku premistit
do jiné mistnosti v domé a pokraCovat v uklidu tam.

Pouziti vice navigacnich kostek:
(pouze Braava 380/390)

Pouzitim jedné nebo vice dodatecnych navigacnich kostek (samostatna
dodavka) k rozsifeni zabéru prostoru Uklidu Braavy v jediném cyklu.*

Dodatecné navigacni kostky umistéte do mistnosti nebo prostor

v sousedstvi prostoru pokrytého prvni navigacni kostkou. Kostky
je vhodné umist’ovat do vzdélenosti mezi 6 a 7 metry od sebe, aby
se pokryti signélem jednotlivych kostek prekryvalo.

e Braava bude Uklid provadét automaticky od jedné navigacni kostky

*

k dalsi.

‘Navigacni kostky jsou pfedem naprogramované na odlisné vysilaci kanaly, uvedené na spodni strané jednotky.
Pri provozu s vice navigacnimi kostkami je nutné pouzivat kostky, které vysilaji na odlisnych frekvencich.

|
— C_1®
)| I [ S
\N\ &
—‘ ) ﬂ\ Q @ e
Pouziti s jednou navigac¢ni kostkou Pouziti s vice navigacnimi kostkami
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Pouziti Braavy

Nasazeni specialni utérky

1. Postavte Braavu na bok a sejméte Cistici podlozku.

2. Nadistici podlozku umistéte suchou nebo vihkou utérku tak,
Ze na rozlozenou utérku podlozku polozite. Utérku upevnéte
zastréenim okrajl do Uchytl na obou stranach. Zplsob
pouziti podlozky s nadrzkou viz nasledujici stranka.

3. Umistéte Cistici podlozku zpét na Braavu. Podlozka
je zajisténa na misté pomoci magneta.

N

A UPOZORNENI: Dbejte, aby se utérka nenahrnula do zlabku

mezi Uchyty, coz by mohlo vést ke zhorseni funkce ¢idel a tim
i bezpeénosti provozu zarizeni.
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Pouziti Cistici podlozky Pro-Clean
S nadrzkou

Cistici podlozka Pro-Clean s nadrzkou Pro-Clean b&hem provozu Braavy
davkuje tekutinu a udrzuje tak Cistici tkaninu vihkou delSi dobu.

PInéni nadrzky

1. Zatdhnéte za zatku a vytahnéte ji do strany.

2. Nadrzku naplrite vodou a plnici otvor
opét uzavrete. Zatku zatlaCte tak, aby
nedochazelo k uniku vody z nadrzky.
Informace o moznostech pouziti jinych
kapalin viz stranky www.irobot.cz.

3. Nadrzku plrite nad dfezem, nebot pfi zavirani
zatky maze dojit k uniku malého mnozstvi
kapaliny.

4. Navlh¢ete modrou utérku z mikrovliaken
Pro-Clean a pfitisknéte ji k suchym ziplm.
Nepouzivejte utérku uréenou pro suché
cisténi.
TIP: Kapalina se davkuje rtiznymi rychlostmi v zavislosti na druhu podlahové
krytiny a pouzitém roztoku. PFi prvnim pouziti utérku navihcete jen mirné

a nasledné podle potreby miru navihéeni zvyste.

A UPOZORNENI: Aby nedoslo k nadbyteénému maéeni podiahy,

neponechavejte Braavu bez dozoru a z podlahy jej seberte, jakmile
dokon¢i uklid.

Po dokonéeni mopovani:
e 7 nadrzky vylijte zbyvajici kapalinu.

e Nechejte plnici otvor otevieny, aby nadrzka mohla ddkladné vyschnout. Vihkou ¢istici
podlozku neskladujte na Braave.

e Pokyny k udrzbé viz strana 22.
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Umisténi navigaéni kostky NorthStar®

1. Stiskem tla¢itka na zadnim rohu
navigacni kostky ji zapnéte. Na
protilehlém rohu za¢ne blikat modra
kontrolka, ktera zlstane svitit, jakmile
bude vytvoreno spojeni s Braavou.

Pokud navigacni kostku zapomenete
zapnout, vySle Braava signal, kterym
se pokusi kostku zapnout. Pokud

se to podafri, zacne kontrolka na
navigacéni kostce blikat.

2. Navigaéni kostku umistéte
na stdl nebo vhodnou fimsu tak,
aby modra kontrolka sméfovala
od stén mistnosti do prostoru.

Jak dosahnout nejlepsich vysledku

+ Navigac¢ni kostku umistéte tak, aby nebyla ve sméru ke stropu mistnosti
zakryté, napfiklad kusem nabytku.

+ Jakmile zaCne Braava s Uklidem, s navigacni kostkou jiz nepohybuijte,
nebot by to mohlo vést ke zhorSeni vykonu zatizeni.

- Navigacni kostku neumistujte na podlahu, nebot tam do ni maze robot
narazit a posunout.
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Zacatek uklidu

Braavu umistéte na podlahu ve vzdalenosti 2 az 2,5 metru od navigacéni
kostky, pfedni stranou k navigacni kostce.

1. Stiskem vypina¢e Braavu zapnéte.
Jakmile se robot zapne, bude vypina¢ svitit modrou barvou.

2. Pokud chcete spustit tklid s pouzitim SUCHE UTERKY,
stisknéte tlaitko pro zametani.

3. Pokud chcete spustit klid s pouzitim VLHKE UTERKY
stisknéte tlacitko pro mopovani.

+ Pokud Braava zjisti pfitomnost signalu z navigac¢ni kostky, bude
na ukazateli naviga¢ni soustavy Braavy blikat jedna kontrolka modrou
barvou. Jakmile bude vytvofeno spojeni mezi obéma zafizenimi, bude
kontrolka svitit souvisle. Pokud se zadna kontrolka nerozsviti, znamena
to, ze Braava nem(ze nalézt signal navigac¢ni kostky.

+ Po dokonéeni uklidu pfehraje Braava kratkou melodii, vrati se do
vychoziho bodu a zaparkuje se. Braava uc€ini totéz, pokud se mu za¢ne
béhem Uklidu vybijet baterie.

+ Braavu vypnete stiskem a podrzenim vypinace po dobu dvou sekund.
Braava prehraje melodii a podsviceni vypinace zhasne.

+ Navigaéni kostku vypnete stiskem tlacitka na zadnim rohu kostky.
Kontrolka na protilehlém rohu jednotky zhasne.
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Udrzba

Abyste svou Braavu uchovali v co nejlepSim stavu, dodrzujte nasleduijici pokyny
k Gdrzbé.

Cisténi a ulozeni

+ Pomoci suchého hadfiku otfete prach a necistoty z vnéjSich povrch
Braavy. Braavu neoplachujte vodou ani jej do vody neponofuijte.

+ Vlhkym hadfikem setfete prach a necistoty z kole€¢ek podvozku. Pfed tim
zkontrolujte, Ze zafizeni neni zapojené do sité a dbejte, aby pouzity hadfik
byl jen mirné navihéeny.

+ Pfi nabijeni nebo uskladnéni v dobé, kdy se zafizeni nepouziva, jej ulozte
na bo¢ni sténu (madlem dolu).

+ Pred dlouhodobégjsim uskladnénim vyjméte baterie z naviga¢ni kostky.
Kryty podvozku

+ Béhem provozu mize dochazet k hromadéni necistot kolem kryt
podvozku. Kryty zaji$tuji volny pohyb podvozku.

+ Podvozek je proto potfeba pravidelné kontrolovat a podle potfeby
nahromadéné necistoty odstrariovat.

+ Maly vyfez vedle podvozku poskytuje pfistup ke kole¢kim s pouzitim
pinzety ¢i nGzek, kterymi je mozné nahromadéné necistoty odstranit.

Vyfez
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Podlozka s nadrzkou Pro-Clean

+ Podlozku oplachnéte v umyvadle. Nadrzku nevkladejte do mycky nadobi.
K omyvani nepouzivejte mydlo.

+ Pred tim, nez po umyti podlozku umistite zpét na Braavu, nechejte
ji ddkladné vyschnout.

+ Knot nadrzky je ur€en k opakovanému pouziti a obsahuje antimikrobialni
latky. V dobé mezi ¢isténimi podlozky neodstraniujte krytku knotu.

+ Pokud dojde ke znecisténi nebo opotfebeni krytky knotu, je mozné
jej vyménit.
« ZataZzenim za pryZzové ousko na strané krytky knotu krytku vyjméte.

+ Novou krytku umistéte na misto a zatlacte ji tak, aby dikladné
tésnila.
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Reseni potizi

Dalsi rady a informace o feSeni potizi viz stranky www.irobot.cz.

Kontrolky navigaéni soustavy

Vystrahy kontrolek naviga¢ni soustavy v pribéhu tklidu

Problém:

Pravdépodobna
pric¢ina

Reseni

Prostfedni kontrolka
naviga¢ni soustavy
trvale Cervené sviti.

Systémova zavada

e Stisknutim vypinace a jeho podrzenim Braavu vypnéte.

® Po dobu 15 sekund otacejte obéma kole¢ky podvozku.

* Umistéte Braavu na podlahu a zapnéte ji. Braava musi byt
vybavena utérkou pro suché Gisténi.

¢ Pokud jiz Cervend kontrolka nesviti, stisknéte tlacitko rezimu
zametani.

¢ Pokud Cervené tlacitko nadale sviti, obrat'te se na
z&kaznickou podporu.

Prostfedni kontrolka
navigacni soustavy
Cervené blika dvakrat
az Sestkrat.

Doslo k zablokovani Braavy
a ta se nedokaze vyprostit.

Pfemistéte Braavu do volného prostoru a znovu spustte Uklid.

Prostiedni kontrolka
navigacni soustavy
Cervené blika
Ctrnéctkrat.

Motor Braavy se prehfiva.

Braavu vypnéte a necheijte ji dostate¢né vychladnout, pak
ji opét spustte.

Prostfedni kontrolka
navigacni soustavy
Cervené blika
patnactkrat.

Doslo k zablokovani Braavy
v pfili§ malém prostoru,

z néhoz se nedokaze
vyprostit.

Ptemistéte Braavu do volného prostoru a znovu spustte Uklid.

Po stisku tlacitka
pro zametani nebo
mopovani sviti
kontrolka naviga¢ni
soustavy Cervené a
zaroven se ozvou ffi
pipnuti.

Doslo k aktivaci ¢idla proti
padu, takZe se Braava
neuvede do pohybu.

Sejméte a znovu nasadte utérku. Pii opétovném nasazovani

dodrzte nasledujici pokyny:

+ Dbejte, aby utérka nezasahovala do Zlabku uprostfed
snimatelné éistici podlozky

+ Dbejte, aby nedochézelo k shrnovani utérky, coz mize
zabranovat Uplnému zasunuti podlozky do téla robota.

Vystrahy kontrolek navigaéni soustavy v pribéhu nabijeni

Problém:

Pravdépodobna
pric¢ina

Reseni

Prostfedni kontrolka
navigacni soustavy
souvisle ¢ervené sviti.

Systémova zavada

Nejedna se o zavadu nabijeni, nicméné tato zavada neumozni
nabijeni Braavy. Postupujte podle pokyn v oddilu. ,Vystrahy
kontrolek béhem provozu®.

Prostfedni kontrolka
navigaéni soustavy
Cervené blika sedm-
nebo osmkrét.

Zavada nabijeni

Obratte se na zéakaznickou podporu.

Béhem nabijeni blikaji
vSechny kontrolky
navigacni soustavy

a vSechna tlacitka, a
zafizeni pipa.

Pouziti neshodného
nabijeciho adaptéru

Odpoijte neshodny nabijeci adaptér a pouzijte adaptér dodavany
spolecné s Braavou.
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Reseni potizi s navigaéni kostkou NorthStar®

Problem:

Pravdépodobna

pri¢ina

Reseni

Braava nevytvori
spojeni s navigaéni
kostkou.

Vzéjemna poloha
navigaéni kostky a
Braavy.

Navigaéni kostku vhodnym zplsobem natocte a umistéte ji na
vyvySené misto. Kostku umistéte tak, aby modré kontrolka sméfovala
do otevieného prostoru mistnosti.

Braavu umistéte na podlahu do vzdalenosti 2 az 2,5 metru od kostky,
predni stranou smérem k naviga¢ni kostce. Braavu zapnéte.

S nasazenou suchou utérkou stisknéte tlacitko rezimu zametani.
Braava se rozjede smérem k naviga¢ni kostce a do 30 sekund dojde
k vytvofeni spojeni.

Jakmile se kontrolky naviga¢ni soustavy rozsviti modrou barvou,
znamena to, Ze spojeni kostkou bylo vytvofeno. Pokud kontrolka
na kostce nadale blika, nejedna se o zavadu.

Pokud Braava neni schopna se pohybovat pfimo vpfed, postupuijte
podle pokyni v odstavci ,Zafizeni se nepohybuje fadné“ v oddilu
ReSeni obecnych potizi.

Navigacni kostku nelze
zapnout.

Baterie kostky jsou
vybité nebo jsou
nespravné viozené.

Do kostky vloZte nové baterie a ovéfte jejich spravné umisténi.

Kontrolka sviti
Cervené.

Baterie jednotky jsou
vybité.

Do jednotky vloZte nové baterie.

Navigacéni kostka se
béhem provozu Braavy
vypne.

Ruseni signalu.

Zkontrolujte, Ze neni navigaéni kostka umisténa ve vzdalenosti
do 1,5 metru od plazmoveho nebo LCD televizoru, ani neni umisténa
Vv mistnosti se zapnutymi zafivkami.

Braava je mimo dosah
signalu.

Pokud se Braava vzdali mimo dosah signalu, kostka se vypne.
Jakmile se Braava vréati do dosahu signalu, vysle do kostky zpravu,
kterou se jednotka opétovné zapne.

Je nastaveno nékolik
navigacénich kostek, ale
Braava vyuZiva pouze
jednu.

Umisténi navigacnich
kostek.

Aby mohla Braava vyuzit k navigaci dalSi kostku, musi se do pokryti
jejim S|gnalem dostat béhem ¢innosti. Pfidavné naviga¢ni kostky
umistujte tak, aby se k nim Braava mohla dostat.

Nejprve zkuste navigaéni kostky umistit do vzdalenosti 5 metrd od
sebe navzajem, aby Braava mohla snadnéji vytvofit spojeni. Pro
néasleduijici cykly ¢isténi posurite jednotlivé kostky do vétsi vzdalenosti
od sebe. S kostkami nepohybujte za provozu Braavy.

Je nastaveno nékolik
navigacénich kostek,
ale Braava v nékterych
oblastech provadi tklid
opakovane.

Nastaveni kanald
navigaénich kostek.

Ovette, Ze jednotlivé kostky pouZivaji k vysilani S|gnalu rtizné kanaly
(frekvence) Cislo kanalu je uvedeno na spodni strané kazdé kostky.

Res$eni potizi s podlozkou s nadrzkou Pro-Clean

Problém:

Pravdépodobna
pric¢ina

Reseni

Unikajici kapalina nebo
vznikajici louze.

Uvolnény knot nebo
zatka plniciho otvoru.

Zkontrolujte stav zatky plniciho otvoru a krytky knotu. Zkontrolujte,
Ze oba uzavéry tésni. Pokud tyto uzavéry netésni, bude kapalina
unikat rychleji.

Knot se nevihéi.

Krytka knotu vyZaduje
vyménu.

Pokyny k vyméné krytky knotu viz Gdrzba Cistici podlozky s nadrzkou.
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Reseni obecnych potizi

Problém:

Pravdépodobna
pric¢ina

Reseni

Braava uklizi pouze
maly prostor.

Nepouziva se
navigacéni kostka.

Zkontrolujte, Ze je navigaéni kostka zapnutéa a umisténa v prostoru,
ktery chcete Cistit. Zkontrolujte vhodné umisténi kostky, zda
nedochazi k rudeni signalu napf.:
+ Sk¥inémi, policemi ¢i stropnimi ventilatory nad kostkou.
+ Velmi vysokym, nerovnym nebo ¢erné zbarvenym stropem nad
kostkou.
+ Pfitomnosti plazmového nebo LCD televizoru ve vzdalenosti
do 1,5 metru od kostky.

Nasazeni utérky.

Sejméte a znovu nasadte utérku. P opétovném nasazovani dodrzte

nasleduijici pokyny:

+ Dbejte, aby utérka nezasahovala do Zlabku uprostfed snimatelné
Cistici podlozky.

+ Dbejte, aby nedochézelo k shrnovani utérky, coz mlize zabrariovat
Uplnému zasunuti podlozky do téla zafizeni.

Potize s podvozkem
nebo pohonem

Zkontrolujte, zda neni podvozek zaneSeny necistotami a podle potfeby
vycistéte. Zkontrolujte, Ze je pohon pevné pfipojen k podvozku. Pokud

podvozku. neni, obratte se na zakaznickou podporu.
Braava se fadné Prokluzovani Ocistéte kole¢ka utérkou navihenou v teplé vodé, abyste z kole¢ek
nepohybuije. podvozku. odstranili ne€istoty a Cistici roztok. Pfed opétovnym spusténim robota

nechejte kole¢ka diikladné oschnout.

Nasazeni utérky.

Sejméte a znovu nasadte utérku. P opétovném nasazovani dodrzte

nésleduijici pokyny:

+ Dbejte, aby utérka nezasahovala do Zlabku uprostfed snimatelné
Cistici podlozky.

+ Dbejte, aby nedochazelo k shrnovani utérky, coz mlize zabrariovat
Uplnému zasunuti podlozky do téla zafizeni.

Potize s podvozkem
nebo pohonem
podvozku.

+ Zkontrolujte, zda neni podvozek zane$eny necistotami a podle potfeby
vyCistéte.

+ Zkontrolujte, Ze je pohon pevné pripojen k podvozku. Pokud neni,
obratte se na zakaznickou podporu.

Braava se pohybuje
vzad.

Doslo k aktivaci ¢idla
proti padu.

Sejméte a znovu nasadte utérku. P opétovném nasazovani dodrzte

nésleduijici pokyny:

+ Dbejte, aby utérka nezasahovala do zlabku uprostfed snimatelné
Cistici podlozky.

+ Dbejte, aby nedochazelo k shrnovani utérky, coz mlize zabrariovat
Uplnému zasunuti podlozky do téla zafizeni.

Pokud je podlaha nerovna nebo obsahuije iroké spary, umistéte

zafizeni na hladsi podlahu, abyste zjistili, zda problém pFetrvava.

Braava se pohybuje
pry¢ a necisti podlahu
tam, kde zahéjila uklid.

Provoz Braavy je
pozastaven.

Braava mlize byt stale pozastavena z pfedchoziho éisticiho cyklu.
Stisknéte vypina¢, abyste provoz zafizeni obnouvili.

Po obnoveni €innosti
po jejim pozastaveni
Braava Cisti jiz dfive

vycisténou oblast.

Umisténi robota
v okamziku obnovy
ginnosti.

Je normélni, pokud Braava opakované ¢isti tutéz oblast, zatimco

se snazi urcit svou polohu.

+ Aby Braava urcila svou polohu rychleji, obnovte jeho €innost
v obdobné poloze a orientaci jako na zagatku Cisticiho cyklu.

+ Pokud se Braavé nepodafi svou polohu urcit, zahaji od zaCatku novy
cyklus ¢isténi.

Braava nevydrzi

PouZziti nespravného

Ovéite, Ze pouzivany nabijeci adaptér nese stejné oznaceni modelu,

nabita. nabijeciho adaptéru | jaké je uvedeno na spodni strané Braavy, a pouZivejte pouze

nebo baterie. originalni baterie Braava. Pokud problém pretrvava, kontaktujte
zékaznickou podporu.

Baterii je potfeba Braavu nechejte nabijet po dobu 12 hodin pomoci nabijeciho

Jnaformatovat”. adaptéru a nikoliv nabijeci stanice, pak nechejte zafizeni v provozu,
dokud se baterie nevybije. Tento postup opakuijte tfikrat, abyste
doséahli maximalni kapacity baterie zafizeni.
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ZARUCNI LIST

Vyrobce iRobot

Certus Mercatus spol. s r.o.

K Zizkovu 282/9

Autorizovany servis 190 00 Praha 9

tel.: +420 245 001 740

e-mail: reklamace@mercatus.cz

Vyplni prodejce

Nazev vyrobku

Sériové Cislo

Datum prodeje

Razitko prodejce

Zaznam o zarucnich opravach

Do opravy Prevzal Opraveno Cislo

predano dne podpis dne oprav. listu Podpis

1. Na vyrobek poskytujeme zaruku 24 mésicl ode dne prodeje spotiebiteli. Opravy v zaruéni dobé provadime bezplatné.

2. Zaruka a bezplatna oprava se vztahuje na vady vzniklé prokazatelné nasledkem vadného materialu, chybné konstrukce
nebo $patného provedeni.

. Zaruka a bezplatna oprava se nevztahuje navady zpUsobené dopravou, nedodrzenim pokyn( k obsluze uvedenych v navodu,
$patnou udrzbou, mechanickym poskozenim, zasahem do spotiebice, nebo zavady zplsobené elektrickou instalaci, ktera
neodpovida CSN, stejné jako zavady zplisobené nespravnym zapojenim.

4. Zaruka se nevztahuje na opotfebeni filtr(i, kartacd, baterie, gumovych &asti, dezénu kol apod.

5.Zivotnost baterie je minimalmé 6 mésicd.

Autorizovany sevis:tel.: +420 245 001 740 (7:30 -15:30)
e-mail: reklamace@mercatus.cz

Pripadné reklamace reste prosim pfimo se servisnim strediskem,
viz. kontakt na autorizovany servis.
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rRobot

Kedves iRobot® Braava™ tulajdonos!

Udvézéljik Ont az iRobot késziilékek vilagaban, mint az iRobot Braava
padl6térld robot Gj tulajdonosa. On csatlakozik a vilagszerte folyamatosan
bévild, rendkivul kildnleges kdzosséghez, amelynek tagjai most fedezik
fel a kényelmesebb és egyszer(ibb padlbtakaritas mddszerét.

A praktikus robotok hasznalata, amelyek képesek segiteni a haztartasban
és a korul, most mar valésagga valt. Megtisztel bennlinket, ha tapasztalatait
és észrevételeit tudtunkra adja, igy segiti ezen Uj berendezések tovabbi
fejlesztését. Amennyiben szeretne részt venni ezen igyekezetlinkben, kérjuk
a koévetkezdképpen jarjon el:

+ Ha barmilyen tovabbi kérdése, javaslata lenne, vagy tamogatéasra
lenne szliksége, ne habozzon és forduljon hozzank a www.irobot.hu
weboldalunkon keresztul.

K&szdnjuk, hogy részt vesz a robot forradalom tdkélesitésében. Véarjuk
értékes észrevételeit, amelyek segitenek nekiink bemutatni forradalmian
Uj termékeinket, melyek megvéltoztatjék és jobba teszik a viladgot koroluttink.

Az egész iRobot csapat nevében,

C o=

Colin Angle
Co-Founder and CEO
iRobot Corporation
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FONTOS BIZTONSAGI ELOIRASOK

A TUZ ES ELEKTROMOS ARAMUTES VESZELYENEK, VALAMINT
AZ ABBOL ADODO SERULESEK VESZELYENEK ELKERULESE
ERDEKEBEN.

MAFIGYELMEZTETES: Ne tavolitsa el a Braava késziilék elektronikajanak,
akkumulatoranak vagy tolto tapegységének fedelét. A késziilék nem tartalmaz

a felhasznal6 altal javithat6 alkatrészeket. A javitast bizza
a szerviz képzett szakemberére.

FIGYELMEZTETES: A KOVETKEZO UTASITASOKAT OLVASSA
EL FIGYELMESEN ES TARTSA BE A KESOBBI FELHASZNALAS
CELJABOL.

A sérlilés vagy tovabbi megeldzése érdekében, mindig be kell tartani
az alabbi alapvetd biztonsagi eldirasokat:

+ Olvassa el a biztonsagi é€s mikddtetési Utmutatasokat miel6tt hasznalatba
venné a Braava késziiléket.

+ Olvassa el és tartsa be az dsszes Braava, tartozékon és az akkumulatortolén,
valamint a hasznélati uitmutatban szerepl0 jelzéseket, figyelmeztetéseket.

- ABraava készUléket csak az ebben a hasznalati Utmutatdban eldirt feladatok
elvégzésére hasznalja.

+ Ne probalja meg 6nerbvel megjavitani vagy megvaltoztatni a készilék
barmely elektronikus vagy mechanikus funkcidinak beallitasait.
A készllékben torténd barmilyen beavatkozas veszélyt idézhet el6
és elvesziti a garancidlis javitas lehet6ségét.

+ Ne felejtse el, hogy a Braava nedves torlés funkci6 utan a padl6 csuszos
lehet.

+ A Braava készllék nagyon cs6ndesen dolgozik. A készulék mikodése
kdézben nagyobb figyelemmel mozogjon, hogy véletlenll ne |épjen r4 vagy
ne ragjon bele.

HASZNALATI KORLATOZASOK

+ A Braava készllék nem jaték. A készllék mikddése kdzben fokozottan
figyeljen a gyermekekre és a héaziallatokra.

« A Braava készlilék elektromos alkatrészeket tartalmaz. A készilékre ne
permetezzen vizet, ne tisztitsa vizben és ne meritse vizbe. A készlléket
csak szaraz ronggyal tisztitsa.

+ A Braava készllék csak beltéri hasznalatra és kemény padléfeliletek
tisztitdséra alkalmas.

+ A Braava készlléket ne hasznélja a fehérit6- és festékfoltok vagy mas
kidntott vegyszerek feltisztitasara.

+ A Braava készlléket ne hasznalja ég6 vagy flstélgé dolgok kdzelében.
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A Braava készUlék hasznalata el6tt tavolitsa el a tisztitand6 térségbdl
a torékeny targyakat és azokat a butorokon lévé targyakat, amelyek
leeshetnének a készllék hozzaltddésének kdvetkeztében.

A tisztitando térségbdl tavolitsa el a vezetékeket, redényok és fliggényok
zsindrjait, hogy megakadalyozza ezen dolgok beakadasat vagy lerantasat.

Ugyeljen ra, hogy a tisztité térlékend6 ne torlodjon fel a tartok kozotti
melyedésekbe, ami az érzékel6k megzavarasat okozhatja és igy
veszélyeztetheti a készilék biztonsagos mikddését. Tovabbi informaciok
a 18. oldalon talélhatok.

A Braava késziiléket ne hasznalja olyan helyiségek felmosaséra, ahol
a nedvesség megkarosithatja a nem teljesen befejezett padléburkolatot
vagy érzékeny szényeget.

Csak szobahdmérsékleten hasznalja a készuléket. A tulzott h6 vagy fagy
megkarositjak a készlléket és annak akkumulatorat.

AKKUMULATOR ES ANNAK TOLTESE

Az akkumulatort kizarélag 220V/230V rendelkez6 haldzati aljzatbél szabad
feltolteni.

A Braava készUllék akkumulatoranak a feltéltéséhez kizarblag a gyartd
altal hozzacsomagolt t6It6 tdpegységet hasznalja. A Braava 320-as és
380-as készllékek t61t6i kdlcsdondsen nem cserélhetdk fel.

Kizarélag a gyarto altal jovahagyott Gjratdltheté akkumulatorokat
hasznéljon.

Ne hasznaljon olyan t6It6t, amelynek sérlilt a vezetéke vagy
a csatlakozgja.

Nedves kézzel soha ne érjen a Braava késziilékhez és azt ne is télise fel.
A készlléket a tisztitasa el6tt mindig kapcsolja le a toltorol.

FIGYELMEZTETES: A Braava késziilék olyan szoftvert tartalmaz, amely
lehetdvé teszi a gyarténak belsé firmware frissitését, amennyiben ilyen
frissités a felhasznalonak rendelkezésére all. Barmilyen kisérlet a Braava

késziilékben l1évo szoftverhez val6é hozzaféréshez, masolassal torténo meg-
szerzésére, megmasitasara, tovabbi értékesitésére vagy mas szoftvernek az
alkalmazasa szigoruan tilos.

Megfeleloségi nyilatkozat az FCC elGirasokkal: Ezt a késziiléket
megfelelének mindsitették az FCC szabalyok 15. fejezete szerint.
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A FIGYELMEZTETES: A késziiléken végzett barmilyen kiilsé beavatkozas,

modositas, atalakitas a garancia elvesztését okozza.

Ez az eszkdz megfelel az Industry and Sience Canada RSS 210-ben foglalt
elbirasoknak. A készlilék hasznalata az alabbi feltételek mellett lehetséges:
(1) Ez a készilék nem okozhat karos interferenciat. (2) Ennek készlléknek
fogadnia kell minden beérkezett interferenciat, beleértve azt is, amely nem
kivanatos mlkddés nyoman keletkezett.

A Braava készulék bemutatasa

Braava Py
—@ !'ranyito gombok

——@ A NorthStar® navigacio érzékeloje

—9 A navigacios rendszer kijelzdje

—@ Utkozs 0
—@ Fogantyu
A Northstar Cube egység kikapcsol6 gombja
(a hatsd sarkon) ) o°9 KIKaPEs0l0 g 7]

0

—@) Cserélhet? tisztito alaplap

Navigaciés egység NorthStar®

—@ Akkumulator t6lté konnektorja
—@) Szintkiilsnbség érzékeldk
—) Alvaz kerekeinek védéburkolatai

—® Akkumulator tolt6

®
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Tobbcélu tisztité alaplap
Mikroszalas, egyszeri vagy tébbszori alkalomra hasznalhat6 t6rl6kend6 szaraz

és nedves torléshez.

—® Atdrikends felfogatasa
—® Padl6 szintkilonbség érzékels

Alaplap Pro-Clean tartallyal (opcionalisan rendelheto tartozék)

A nedves torléshez Pro-Clean kék, tisztitd mikroszalas térlékendo.

—@ Toltényilas
—@ Tartaly
—@ Vizadagol6 gyiiri

www.irobot.hu 7
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Iranyitd gombok és kijelzok

—@ Fokapcsolé gomb

A f6kapcsolé gomb megnyomasaval a Braava késziiléket bekapcsolja.
A fékapcsolo gomb megnyomasaval és 2 masodpercig térténé nyomva tartasaval
a Braava késziiléket kikapcsolja.

Folyamatos kék fény: A készllék be van kapcsolva
Villogo piros fény: Az akkumulator téltésszintje alacsony
Folyamatos piros fény: Az akkumulator lemertlt (sziikséges annak feltéltése)

—@ A szaraz térlés gombja
A szaraz t6rl6kenddkkel valé kombinacioban hasznaljak.
A megnyomassal elkezdi a takaritast.*
A takaritas kd6zbeni megnyomassal megallitja a folyamatot.

Folyamatos kék fény: A szaraz térlés izemmaod aktiv
Villogé kék fény: A szaraz torlés lizemmaod megallitva

—@ A nedves torlés gombja

A nedves torl6kenddkkel valé kombinacidéban hasznaljak.

A megnyomassal elkezdi a takaritast.*
A takaritas k6zbeni megnyomassal megallitja a folyamatot.

Folyamatos kék fény: A nedves torlés Gzemmaod aktiv
Villogé kék fény: A nedves térlés lzemmadd megallitva

* A megnyomott gomb nyomva tartasaval aktivalja a gyorstisztitasi izemmodot. Lasd a 15. oldalon.
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—@ A navigacios rendszer kijelzoi
A NorthStar csatlakoztatasa
A kijelz6n (1) villogé kék fény: A csatlakozas folyamatban van
Folyamatos kék fény(az 1-es és a 3-as kijelzén): A csatlakozas
a NorthStar Cube navigaciés egységhez megtortént
A fények jelzik, hogy a Braava navigéacios rendszerhez valo kapcsolodasa mennyire aktiv.

Mindharom jel egyidejii vilagitasa a legaktivabb kapcsolodast mutatja.
Ha egyik jel sem vilagit, akkor a Braava nem kapcsolodik éppen a NorthStar rendszerhez.

Kovetkezd lehetséges valtozatok

A kijelz6k fokozatos villogasa kék szinen: El6készilet

A kijelz6k sziinettel térténd villogasa kék szinen: Alvo allapot
A kodzéps6 kijelz6 pirosan vilagit: Uzemzavar**

* Részletesebb informdciokat a hibaelharitas részben talal.

(5]

—@ A NorthStar® Navigation Cube egység kijelzoi

Villogé piros fény: A készUllék bekapcsolva, a jelet kisugarozza
Folyamatos kék fény: A késziilék bekapcsolva, megtértént a csatlakozas
a Braava készlilékhez

Folyamatos piros fény: Lemertlt akkumulator

www.irobot.hu 9
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Akkumulator és annak toltése

Uzemmoéd Braava 320 Braava 380 Braava 390
Turbo
Uzemeltetési id6 Szaraz torlés 3 dréig 4 braig 4 6raig
Nedves térlés 26ra 2,5 6ra 2,5 6ra
Toltési id6 N/A 10 6ra 4 dra” 26ra
"2 ora a Turbo akkutolté hasznalata esetében (kiilon kaphato)
Toltés

+ Fektesse a Braava készliléket az oldalara ugy, hogy hozzaférhetd legyen
az akkumulator t6lté konnektorja.

+ Az akkumulator t61t6t csatlakoztassa a standard halézati aljzathoz
és a végzddeését a Braava készulék t61t6 konnektorjaba.

+ Atoltést addig folytassa, amig a kikapcsol6 gomb nem kezd el &llandé kék
fénnyel vilagitani.”

+ A Braava készillék akkumulatoranak teljes kapacitasat majd csak néhany
toltési ciklus utan érheti el.

* Kék fény azt jelenti, hogy az akkumulator
a kapacitasanak a 80 %-ra van feltéltve.

A toltési id6 figghet a kdérnyez6
hémérséklettél, a padléfelilet tipusatol
és mas Uzemeltetési tényezoktdl is.

Toltés port

TIPP: A Braava késziilék feltoltéséhez hasznalhatja a Braava Turbo gyorstolt6t
is. Részletesebb informaciok a Turbo tolto késziilékhez tartozo hasznalati
utasitasokban talalhatok.

A\ FIGYELMEZTETES: A Braava késziiléket soha ne tdltse addig, amig
ahhoz hozza van kapcsolva az alatét Pro-Clean tartallyal vagy barmilyen
nedves torlokendovel. Az akkumulatort kizarélag 220V/230V rendelkez6

halozati aljzatbol szabad feltdlteni. A Braava késziilék akkumulatoranak
a feltoltéséhez kizarélag a gyarté altal hozzacsomagolt t61t6 adaptert
hasznalja. A tisztitasi folyamat megkezdése el6tt mindig kapcsolja le a
Braava késziiléket az akkumulator toltorol.
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A toltés kijelzoi

(a haldzathoz valé csatlakozas folyaman)

-

@ Foékapcsolo

Villogé piros fény: Az akkumulator téltése folyamatban
Folyamatos kék fény: Az akkumulator feltdltve

NorthStar Navigation Cube navigacios egység

A Cube egység két C tipusu elemet hasznal. Az elemek fedele a Cube
egység also oldalan talalhaté.

A hasznalt elemeket az eldirasok betartasaval
1®) Q a legkozelebbi begyijtdhelyen adja le.

www.irobot.hu 1
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A nedves és szaraz torlési

uzemmodok

A Braava készUlék képes szarazon és nedvesen a kemény padléfeliileteket
olyan kénnyen elérhetd tisztito torlékendék hasznalataval, amelyek
alkalmasak egyarant a szaraz és a nedves tisztitasra is, vagy tébbszori
felhasznalasra alkalmas mikroszalas t6rl6kend6bdl készultek.

A Braava készllék nem porszivd és nem alkalmas a szényegeken val6

hasznalatra!
Szaraz torlési izemmod

( N
_’

G )

Nedves torlés izemmod

( N

\_ J

TIPP: A takaritast a szaraz torlés
lizemmaoddal kezdje el,
amely eltavolitja a feliileti
szennyezodéseket, majd
azt kévet6en hasznalja a
nedves torl6kendot és a
nedves torlés lizemmodot,
amely eltavolitja a
jobban odatapadt
szennyezodéseket.

A széaraz torlés lzemmod a szaraz
torl6kend6 felhasznalasaval toérténd
tisztitasra szolgal.

A szaraz torlés tzemmddban

a Braava készUllék egyenes iranyban
halad el6re, majd folytatja a tisztitast
parhuzamos vonalakban.

Ez a tisztitasi modszer idealis a por,
piszok, hajszélak stb. eltavolitasara,
igy minden nap meg6rzi a tisztasagot.

A nedves torlés lzemmod nedves
torl6kendo felhasznalasaval torténd
tisztitasra szolgal.

A nedves torlés lzemmobddban

a Braava készlilék rovid tavolsagra
elére, majd oldalra mozog, azt
kévetben részlegesen visszatér,

majd megint elére mozog és a masik
oldalra. A készulék mikddése kdzben
valtogatja mindkét oldalt.

A nedves tdrlésnek ezen modszere
segit feloldani és eltavolitni a padlordl
a jobban odatapadt
szennyez6déseket.

A Braava készllék a nedves tdrlés soran
automatikusan alkalmazkodik a kisebb
tisztitandd feltlethez, hogy a tisztitas
optimalizélva legyen, amig a t6rl6kendd
nedves.
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Feltorlo kenddok

Torl6kend6k egyszeri hasznalatra

Ezek a torl6kenddk kizardlag a tdbb célu tisztité alaplappal valé hasznalatra
alkalmasak.

+ A Braava készulékhez alkalmasak az egyszeri hasznalatu szaraz és
nedves torl6kenddk tdbbsége, mint pédlaul Swiffer® Target® markaju
torl6kendok.

+ Mindig tartsa be, mind a padlé gyartojanak utasitasait, mind pedig
a felhasznalt szaraz vagy nedves t6rlékendd gyartéjanak az utasitasait is.

« A Braava készUléket nem lehet a Swiffer® WetJet® Refill termékekkel
hasznalni.

Mikroszalas torl6kenddék

A Braava készllék részére specialisan kifejlesztett mikroszalas térl6kendék
moshatdak, ezért alkalmasak tébbszdri hasznalatra is.

+ Afehér térlékendbk a tdbb célu tisztitd alaplappal valdé hasznalattal szaraz
feltdriésre alkalmasak.

+ A kék mintaju térlékenddk a nedves torlésre alkalmasak, vagy a tartaly
és az alaplappal, vagy pedig a tébb célu alaplappal valé6 kombinaciéban.
Hasznalat el6tt a t6rlbkenddt nedvesitse be.

A FIGYELMEZTETES: A nedves hasznalatra valé tériskendok nem
mindenkor alkalmasak a nem lezart feliiletii padlok tisztitasara. Gy6zodjon

meg a padlé gyartojanal vagy a padlo lerakasat készité cégnél, hogy
a padlé tisztithat6-e felmosassal.

Padlétipusok

+ A Braava készulék kemény padléfeliletek tisztitdsara alkalmas, beleértve
a fa, csempe, vinil, linéleum és laminat padlokat is.

+ A Braava készllék legjobban a sima, kemény fellleteken dolgozik,
ezért nem biztos, hogy az egyenetlen csempepadlon, erésen viaszos
padléfellleteken, vagy az érdes fellleteken, mint példaul a palakd vagy
tégla, ahol megtorténhet a tisztitd térlékendék megakadasa, ugyanolyan jo
eredményeket ér el.

A FIGYELMEZTETES: A Braava késziilék nem alkalmas a nagyobb
szennyez6dések eltavolitasara. A Braava késziilék segitségével térténo
tisztitas elott tavolitsa el a padlorél a nagyobb szennyezodéseket és

kovecskéket, estlegesen mas éles részecskéket, amelyek megkarcolhatjak
a padlét, vagy beragadhatnak a tisztité alaplap ala.
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Hogyan takarit a Braava?

A Braava késziilék intelligens médon tisztitja a padlét annak kdszénhetben,
hogy takaritas kdzben a helyiséget feltérképezi.

Tisztitasi ciklus

+ A Braava t0bb részletben végzi feladatat: El6sz6r jobbra halad, majd
visszatér a kiindulasi helyre és balra indul el.

+ Mihelyt a takaritas befejez6détt a nyitott térségben, a Braava elvégzi
a takaritast a butorok és a falak mentén is, majd azt kévetéen tovabb
folytatja a munkajat.

+ Atakaritas utan visszatér a kiindulasi helyre és beparkol.

A takaritas folyamata

+ Nyitott térségekben a készllék modszeres elére
és vissza menettel végzi el a takaritast
a padlofellleten.

Amennyiben a Braava széklabnak, batornak

és mas akadalyoknak Utkozik, elvégzi a takaritast
azok koril, majd azt kévetéen folytatja az eredeti
takaritasi folyamatot.

+ ABraava képes felismerni a Iépcsdket és azok
peremétdl automatikusan visszatér a tisztitando
teruletre.

Mint biztonsagi intézkedést, ajanljuk
fizikai akadallyal meggatolni a 0,61
méternél magasabb parkanyokhoz vagy
erkélyekszélekhez valé hozzaférést.

A Braava képes felismerni a szOnyegszéleket
és azokat kikeruli.

Megjegyzés: Ott, ahol a szdnyeg széle teljesen egy szintben
van a kemény padléfelilettel, lehet hogy szlkség lesz
valamilyen ideiglenes akadaly hasznalatara, amely a Braava
készulék szamara megallapithatd hatart szab a tisztitando
feluleten.

+ A Braava elvégzi a batorok és a falak menti
tisztitast is, mihelyt odaér a szabad terlletek
feltisztitasa utan.
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Gyorstisztitas lizemmod

Ebben az tzemmddban a tisztitas 30 %-kal gyorsabb, mivel csak a nyitott
térségekre 6sszpontosit.

A szaraz vagy nedves torlés gombjanak a megnyomasaval
és 3 méasodpercig torténé nyomvatartasaval aktivalodik.

Felhangzik egy sipolas, majd azt kévetéen egy melddia, ami a takaritas
megkezdését jelzi.

A Braava éltalaban elvégzi a nyitott térség takaritasat, mint a normal
Uzemmodban, de kimarad a a falak és a batorok mentén térténd takaritas,
amivel id6t takarit meg.

A tevékenység megallitasa/ujrainditasa
A Braava tevékenysége automatikusan megall, mihelyt azt felemeli, vagy
annak a mikoddése k6zben megnyomja valamelyik iranyitbgombot.

A tisztitasi lzemmaod kivalasztd gombja annak jeleként villogni fog, hogy
a tisztitasi ciklus meg lett allitva. A tevékenység megallitdsanak ideje alatt

elvégezte a takaritast.

A Braava, tevékenységét Ujrainditja Ugy, hogy azt 1,83 méteren bellli
tavolsagba helyezi a Cube egységtdl az iranyban, amerre megkezdddott
a takaritas.

Nyomja meg a villogd izemgombot.

A robot a takaritas megkezdésével egyidejlleg feltérképezi a helyiséget
€s meghatarozza sajat helyzetét abban.Folyamatos helymeghatarozasa
segitségével azokra a helyekre iranyit, ahol még nem takaritott.

Ujrainditaskor, helyzetének meghatarozasa utan vagy a még kihagyott
terlileteken folytatja munkajat, vagy Ujra attakaritja a mar megtisztitott
teruleteket.

Amennyiben az Ujrainditds azon a helyen torténik, ahol megallitottak
a gépet, a helyzetmeghatarozas kicsit hosszabb ideig is eltarthat, Cube
egységtdl vald tavolsag fliggvényében.

Amennyiben a megallitott készliléket teljesen ki akarja kapcsolni, nyomja
meg és tartsa nyomva 2 masodpercig a késziilék kikapcsold gombjat.
Megjegyzés: A készulék megéllitdsa csak azutan lehetséges, hogy a robot
a takaritds megkezdése utan fel tudta venni a kapcsolatot a NorthStar
Cube navigécids egységgel.

www.irobot.hu 15



robot

NorthStar® navigacio

A NorthStar Navigation Cube navigacios egység ugy mikddik mint egy
vilagitotorony, amelyik sugarozza a sziikséges jeleket a Braava készulék
mikddésének az iranyitasahoz.

A csatlakozas megteremtése a NorthStar Navigation Cube
navigaciés egységgel

+ Amint a Braava készulék elkezdi a takaritast, igyekszik felvenni
a kapcsolatot a NorthStar Navigation Cube navigaciés egységgel, amit
a navigacios egységen Iévo kijelz6 kék szin( villogo fény jelez. Mihelyt
a Braava készulék 0sszekapcsolodik a Cube egységgel, a Braava
készUléken talalhaté kijelzd folyamatosan kék szinnel vilagit.

+ A navigéacios egység kijelzje ugyszintén jelzi a rendszer hatbtavolsagat.
Azzal, ahogy a Braava készilék kdzeledik a navigacios egységgel Iétrehozott
kapcsolat hatétavalsagahoz (példaul valamilyen mas helyiségbe térténé
athaladaskor vagy a Cube navigéciés egységtdl térténd nagyobb tavolsagba
valé jutaskor) csokkenni fog a kigyult kijelz6k szama.

+ A Braava néha visszatérhet a NorthStar Navigation Cube navigacios
egységhez, hogy megtorténjen a helyzetének a visszaigazolasa még
azel6tt, hogy a készlilék folytatna a takaritast.

+ A Braava minden takaritasi ciklus kezdetén Uj térképet készit a tisztitandd
térségrdl, amit megbriz abban az esetben is, ha megallitjak takaritas
kdzben.

A NorthStar Navigation Cube navigacios egység hasznalata nélkiili miikodtetés

+ Tekintettel arra, hogy a Cube egység csak egyik része az egész navigacios
rendszernek, a Braava a NorthStar jelzése nélkdl is képes elvégezni
a takaritast. Ebben az esetben viszont a feltakaritott térség lényegesen
kisebb lesz és a Braava késziilék nem lesz képes végrehajtani a takaritast
a tisztitando térség egész terlletén.

Tobb NorthStar Navigation Cube navigacios egység hasznalataval torténo
miikodtetés:

+ A Braava készulék képes kihasznalni tdbb NorthStar Cube navigaciés
egységet is egészen 186 négyzetméter( terlilet szaraz feltérléséhez.
A robot az egyik Cube egységtél a masikig fog mozogni, igy minden tovabbi
navigacios egységgel bdviteni fogja a kiszolgalt terlletet.

+ Egyszerre tdbb navigacios egységet a felmosési tizemmaodban is fel lehet
hasznélni, viszont a készllék 32 négyzetméterben maximalja a feltisztithatd
fellletet, a torlékend6 nedvességének optimalis kihasznalasa érdekében.
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Uzemmod Braava 320 |Braava 380 | Braava 390 Turbo
Fedés Széraz torlés | 74 m? 93 m* 93 m*
Nedves torlés | 23 m? 32 m? 32 m?

*majd 186 m? a kdvetkezd NorthStar® Cube késziilék hasznalataval (kiilon megrendelhetd)

A NorthStar Navigation Cube navigacios
egységek beallitasa

Egy Cube egység hasznalata

+ Helyezze el a Cube egységet korulbelll a tisztitandé térség kbzepébe
és a Braava készuléket kapcsolja be az egység kozelében.

+ A Braava készUlék elvégzi a takaritast a Cube egység kortil és at is mehet
egy masik helyiségbe, a hasznalt izemmaod és a NorthStar Cube navigacios
egység jelének hatosugara fliggvényében.

+ Amennyiben valasztasi lehetdsége van tdbb helyiségbdl is, a navigaciés
egységet a nagyobb helyiségbe helyezze el, hogy minél nagyobb lefedést
érjen el.

+ Amint a Braava készlilék befejezi a takaritast, a Cube egységet
athelyezheti egy masik helyiségbe.

A Braava késziilék hasznalata egyszerre t6bb Cube egységgel:

+ Egy vagy tébb p6t- Cube egység hasznalataval (kilén megrendelhetd)
megndvelhet6 a Braava késziilék hatékonysaga egy ciklusban.*

+ A pot- Cube egységeket helyezze el a helyiségben, vagy az elsé Cube
egység altal elfedett térségének a szomszédsagaba. Ajanlott
az egységeket 6-7 méteres egymastol valo tavolsagokban elhelyezni,
hogy az egyes egységek jelei fedjék egymast.

+ A Braava készllék automatikusan fogja végezni a takaritast egyik Cube
egységtél a masikig.

* A Cube egységek elbre be vannak programozva eltéré frekvenciasavokra, amelyek az egység also felén
vannak feltlintetve. Egyszerre tobb Cube egység hasznalatakor sziikséges olyan egységeket hasznalni,
amelyek eltérd frekvenciasavokon sugaroznak.

I
— — 4
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Egy Cube Tobb Cube
egység egység
hasznalata hasznalata
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A Braava készulék hasznalata

A toérlokendo felrégzitése

1. Fektesse a Braava készliléket az oldalara és vegye
le a tisztito alaplapot.

2. Atisztité alaplapra helyezze ra a szaraz vagy a nedves
térlékendét agy, hogy a kiteritett torldkendére rahelyezi
a tisztit6 alaplapot. A térl6kendét rogzitse mindkét oldalon
a véjatokba torténd betlizéssel. A tartallyal val6 alaplap
hasznalati modja a kévetkezd oldalon talalhaté meg.

3. Helyezze vissza a tisztit6 alaplapot a készllékre. Az alaplap
magnesek segitségével van a helyére fogatva.

N

A FIGYELMEZTETES: Ugyeljen ra, hogy a tisztit6 torlokendd
ne torladjon fel a tartok k6zotti mélyedésekbe, ami az

érzékelok megzavarasat okozhatja és igy veszélyeztetheti a
késziilék biztonsagos miikodését.
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A tisztité alaplap Pro-Clean tartallyal
vald hasznalata

(ktlén megrendelhet6 a Braava 320-as modellhez)

A tisztitd alaplap Pro-Clean tartéllyal a Braava késziilék mikddése kdzben
adagolja a folyadékot, és igy tovabb nedvesen tartja a térlékendét.

A tartaly toltése

1. Huzza meg a dugo6t és huzza ki azt oldalra.

2. Toltse meg a tartalyt vizzel, majd a téltényilast ismét
zarja le. A dugdt nyomja bele ugy, hogy a folyadék
ne tudjon kiszivarogni a tartélybdl. Informaciokat
a mas folyadékok hasznalatanak lehet6segeirél
lasd a global.irobot.com weboldalakon.

3. Atartaly toltését mosogaté felett végezze, ugyanis
a dugo bezarasakor kisebb mennyiségu folyadék
kiszivaroghat.

4. Nedvesitse be a Pro-Clean kék mikroszalas t6rlékendét és
nyomja hozza a tépbzarakhoz. Ne hasznalja a szaraz tisztitasra
valo torlékend6t.

TIPP: A folyadékot kiilonb6z6 gyorsasagokkal adagolja a padlofeliilet
fajtajanak és a hasznalt oldat fliggvénye alapjan. Az els6 hasznalat
elott a torlokendot csak mérsékelten nedvesitse be, majd azt kovetoen
sziikség szerint a benedvesitést fokozza.

A\ FIGYELMEZTETES: Hogy ne tdrténjen meg a padl6 tilsagos
benedvesitése, ne hagyja a Braava késziiléket feliigyelet nélkiil

és mihelyt befejez6détt a takaritas, szedje fel és tegye mashova
a Braavat.

A nedves torlés befejezése utan:

A tartalybol dntse ki a maradék folyadékot.

+ Hagyja nyitva a t6ltdnyilast, hogy a tartaly alaposan kiszaradhasson. A nedves
tisztitd torl6kend6t ne tarolja a Braava készuléken.

A karbantartasi utasitasokat, lasd a 22. oldalon.
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A NorthStar® Cube egység elhelyezése

1. A NorthStar Navigation Cube
egységet a hatso sarkan

talalhat6 gomb megnyoméséval
kapcsolhatja be. Az ellentétes
sarkon elkezd villogni a kék szin(
kijelz6, amely folyamatosan fog
vilagitani, mihelyt 1étrejon

a kapcsolat a Braava
készulékkel.

Amennyiben elfelejti a Cube
egységet bekapcsolni, a Braava
készllék jelet kuld ki, amellyel
megprobalja a Cube egységet
bekapcsolni. Amennyiben ez
sikertil, elkezd villogni a Cube
egységen a kijelzé.

2. A NorthStar Navigation Cube
egységet helyezze az asztalra vagy
egy alkalmas parkanyra ugy, hogy
a kék kijelzdk a falaktél a helyiség
kdzepe felé iranyuljanak.

A jobb eredmény érdekében:

+ A NorthStar Navigation Cube egységet Ugy helyezze el, hogy ne legyen
letakarva a helyiség mennyezete iranyaban, példaul egy batordarabbal.

+ Amint a Braava késziilék elkezdi a takaritast, a NorthStar Navigation
Cube egységet mar ne mozditsa el, ugyanis az a készulék rosszabb
teljesitményéhez vezethet.

+ A NorthStar Navigation Cube egységet ne helyezze a padléra, mert
ott nekiltkdzhet a robot és odébb tolhatja azt.
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Takaritas megkezdése

Helyezze le a padléra a Braava készuléket 2-2,5 méteres tdvolsagban
a NorthStar Navigation Cube egységtdl, az ellils6 oldalaval a Cube egység
irdnyéaba.

1. Af6kapcsoldb gomb megnyomasaval bekapcsolja a késziléket.
Amint a robot bekapcsolddik, a kapcsolé6 gomb kék szinen fog
vilagitani.

2. Amennyiben a SZARAZ TORLOKENDOVEL akarja elinditani
a tiszitast, nyomja meg a széraz t6rlés gombot.

3.  Amennyiben a NEDVES TORLOKENDOVEL akarja elinditani
a tiszitast, nyomja meg a nedves térlés gombot.

oo o@ 906
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+ Amennyiben a Braava készUlék érzékeli a Cube egységbdl kisugarzé
jeleket, a Brava készlilék navigaciés egységén a kijelzéje kék szinen fog
villogni. Mihelyt Iétrejon az dsszekapcsolas mindkét berendezés kdzott,
a kijelz6 folyamatosn vilagitani fog. Amennyiben semmilyen kijelzd sem
fog kigyulladni, az azt jelenti, hogy a Braava nem tudja megtalalni
a NorthStar egység jelét.

+ Atakaritas befejezése utan a készlilék eljatszik egy révid melédiat,
majd visszatér a kiindulasi pontra és leparkol. A robot ugyanezt teszi,
ha takaritas kézben elkezd lemertilni az akkumulatora.

+ Akészlléket a f6kapcsolo két masodpercig térténd nyomva tartasaval
tudja kikapcsolni. A készulék lejatsza a melodiat és kialszik a kikapcsolo
vilagitasa.

+ A NorthStar Navigation Cube egység kikapcsolasahoz nyomja meg
az egység hatso sarkan talalhaté gombot. Az egység szembenlév sarkan
lévé kijelz6 kialszik.
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Karbantartas

Ahhoz, hogy az On Braava kész(ilékét minél jobb allapotban tartsa fenn, tartsa be
a kovetkezd karbantartasi utasitasokat.

Tisztitas és tarolas

+ Széaraz rongy segitségével tordlje le a port és a szennyez6dést a Braava
fellletérol. A készilékre ne permetezzen vizet és ne is meritse azt viz ala.

+ Enyhén nedves ronggyal térélje le a készllék kerekeirdl a port és a
szennyez6déseket. El6tte gy6z8djon meg rbla, hogy a késziilék nincs
a halézatra kapcsolva, tovabba lgyeljen arra, hogy a tisztitasra hasznalt
rongy csak mérsékelten legyen benedvesitve.

+ Atoltés folyman vagy a tarolaskor, amikor a késziléket nem hasznalja,
fektesse az oldalara (fogantyaval lefelé).

+ Hosszabb ideig tartandé tarolas esetén vegye ki az elemeket a NorthStar
Cube egységbdl.

Az alvaz boritasai

+ Hasznalat kézben 6sszegyllhetnek a szennyezddések az alvaz boritasai
koril. Ezek a boritasok biztositjak az alvaz szabad mozgasat.

+ Ezért a készllék alvazat szikséges rendszeresen ellendrizni és sziikség
szerint eltavolitani a felgyllemlett szennyez6déseket.

+ Az alvaz melletti kicsi vajat teszi lehetévé csipesz vagy oll6 hasznalataval
a hozzaférést a kerekekhez, amelyekkel el lehet tavolitani a felgyllemlett
szennyezOdéseket.

Kimetszés
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Alaplap a Pro-Clean tartallyal (kiilon megrendelhet6é a Braava 320-as
modellhez)

+ Az alaplapot 6blitse le a mosdéban. A tartalyt ne tegye bele
mosogatdgépbe. A kitisztitashoz hasznaljon szappant.

+ Még az el6tt, hogy az alaplapot visszahelyezzi a Braava készulékre,
hagyja azt alaposan megszaradni.

+ Atartélygylr( tébbszori hasznéalatra lett készitve és antibakteridlis
anyagokat tartalmaz. Az alaplap tisztitasai kd6z6tt ne tavolitsa el a gydrd
védbfedelét.

+ Amennyiben a gylrl védéfedele bekoszolodik vagy elkopik, kérjik,
cserélje le!

+ Agydrdl fedelének oldalan 1évé gumifil meghUzésaval a fedelet vegye
ki.

+ Az uj fedelet helyezze a helyére és nyomja be Ugy, hogy az rendesen
tomitsen.
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Hibaelharitas

Tovabbi tanacsok és informéaciok a hibaelharitasrol lasd a www.irobot.hu

weboldalakon.

A navigacios rendszer ellendrzése

A navigacios rendszer figyelmezteto kijelzései a takaritas folyaman

Probléma:

Feltételezheto ok

Megoldas

A navigacios rendszer
kozépso kijelz6je
allanddan pirosan
vilagit.

Rendszerhiba

+ A kikapcsolé gomb megnyomaséaval és annak nyomva tartasaval
kapcsolja ki a Braava készUléket.

+ 15 mésodpercig gyorsan forgassa az alvaz mindkét kerekét.

+ Helyzze vissza a padléra a Braava készlléket és kapcsolja azt be.
Akésziiléket széraz tisztitasra alkalmas térlékenddvel kell ellatni.

+ Amennyiben a piros kijelz6 méar nem vilagit, nyomja meg a felséprés
lizemmaod gombjéat.

+ Amennyiben a piros kijelz6 tovabbra is vilagit, forduljon
az Ugyfélszolgalathoz.

A navigacios rendszer
kozépso kijelzéje
kétszer, legfeljebb
hatszor pirosan villog.

A Braava készulék
valahol elakadt és nem
tudja kiszabaditani
magét.

Kapcsolja ki a Braava késziiléket és hagyja elég ideig alaposan
kihGIni, majd ismét kapcsolja be.

A navigécios rendszer
kozépso kijelz6je
tizennégyszer pirosan
villog.

A Braava
késziilék motorja
taimemelgszik.

Kapcsolja ki a Braava késziiléket és hagyja elég ideig alaposan
kihdini, majd ismét kapcsolja be.

A navigacios rendszer
kozéps6 kijelz6je
tizendtszOr pirosan
villog.

A Braava készlilék
beszorult valahova,
ahonnan nem tudja
magét kiszabaditani.

Helyezze at a Braava készilléket valamilyen szabad helyre a tisztitas
Ujrakezdéséhez.

A navigécios rendszer
kozépso kijelz6je
pirosan jelez felséprés/
mopolas gombjanak
megnyomasakor,
felhanzik harom
sipolés.

Bekévetkezett
valamelyik érzékeld
aktivalasa, tehat

a Braava késziilék
nem mozog.

Vegye le, majd Ujra helyezze vissza a tisztito tori6kendét.

A visszahelyezéskor tartsa be az alabbi utasitasokat:

+ Ugyeljen ra, hogy a torlékendd ne légjon bele véjatba a tisztitd
alaplap kézepén talalhato érzékelénél.

+ Ugyeljen ra, hogy ne tdrténjen meg a térlékendd felgylrédése,
ami megakadalyozhatja az alapalap teljes beillesztését a készilék

testébe.

A navigacios rendszer figyelmezteto

kijelzései a toltés folyaman

Probléma:

Feltételezheto ok

Megoldas

A navigécios rendszer
kozépso kijelz6je
folymatosan pirosan
vilagit.

Rendszerhiba

Nem téltéshibarol van sz, mindazonaltal ez a hiba nem teszi
lehetévé a Braava készulék toltését. A ,Miikodés kbzben fellépd
figyelmeztetd kijelzések“1évo részben talalhat6 utasitasok szerint
cselekedjen.

A navigécios rendszer
kozépso kijelzéje
hétszer vagy nyolcszor
pirosan villog.

Hiba a toltéskor

Forduljon hivatalos szervizhez.

A toltés folyaman a
navigécios rendszer
Osszes kijelzbje és
gombija villog, a
készulék sipol.

Nem megfelelé
akkumulator
hasznalat

Kapcsolja le a helytelen toltét adaptert és hasznalja a gyarté altal
a Braava készUlékhez csomagolt akkumulator toltét.
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A NorthStar® Navigation Cube navigacios egység problémainak megoldasa

Probléma:

Feltételezheto ok

Megoldas

A Braava készUlék nem
kapcsolodik 6ssze a
Cube egységgel.

A Cube egységnek és
a Braava kész(léknek
nem megfelelé a
kélcsénds helyzetik.

A Cube egységet megfeleld modon forditsa el és tegye valamilyen
magasabb fekvési helyre. Az egységet ugy helyezze el, hogy a kék
szinl kijelz6 a helyiség nyitott része felé iranyuljon.

Helyezze a padlora a Braava késziléket 2-2,5 méteres tavolsagban
a Cube egységtdl,eliils6 oldalaval a Cube egység iranyaba. Kapcsolja
be a Braava készuléket.

Afelhelyezett szaraz tori6kendével nyomja meg felséprés tizemmaod
gombjat. A Braava készilék elindul a Cube egység felé és 30
méasodpercen belll megtdrténik az 6sszekapcsolas.

Mihelyt a navigacios rendszeren folyamatos kék szinen vilagit

a kijelz6, azt jelenti, hogy megtortént az dsszekapcsoléas a Cube
egységgel. Amennyiben a kijelz8 tovabbra is villog, az nem jelent
hibat.

Amennyiben a Braava készlilék nem képes egyenesen elérehaladni,
a Altalanos hibaelhéritas fejezetének ,A késziilék nem rendesen
mozog*részében feltiintetett utasitasok szerint cselekedjen!

A Cube egységet nem
lehet bekapcsolni.

Az egységben lévo
elemek lemeriltek
vagy helytelendl

Tegyen bele az egységbe Uj elemeket és ellendrizze azok helyes
behelyezését.

vannak behelyezve.
A Cube egység Az egység elemei Helyezzen az egységbe Uj elemeket.
kijelz6je pirosan vilagit. | lemertiltek.

A Cube egység
magatol kikapcsol
a Braava készilék
mikddése soran.

A jelet valami zavarja.

Gy6z6djon meg réla, hogy a Cube egység nincs elhelyezve

1,5 méteres tavolsagon belll plazma vagy LCD televiziéhoz, és hogy
nincs olyan helyiségben, ahol bekapcsolt fénycséves vilagitotestek
vannak.

A Braava készilék
hatétavolsagon kival
van.

Amennyiben a Braava készilék a jelek hatotavolsagan kival ér,
a Cube egység magatdl kikapcsol. Mihelyt a Braava készilék
visszatér a hatétavolsagon belll, elkiild a Cube egységhez egy
lUzenetet, amely az egységet Ujra bekapcsolja.

Braava készlilék egyes
térségekben ismételten
elvégzi a takaritast.

Tobb Cube egység A Cube egységek Ahhoz, hogy a Braava késziilék egy kévetkez6 Cube egységet

is be van allitva, de elhelyezése. is kihasznaljon a navigalashoz, a tevékenysége kdzben annak a

a Braava készilék jelsugarzasanak a hatétavolsagaba kell érnie. A pot- Cube egységeket

kozilik csak egyet Ugy helyezze el, hogy a Braava készilék hozzajuk tudjon jutni.

hasznal ki.
Elész6r probélja meg a Cube egységeket egymastol 5 méteres
tavolsagon belll elhelyezni, hogy a Braava késziilék kdnnyebben
ki tudja alakitani a kapcsolatot. A kévetkez tiszitéasi ciklusokhoz
helyezze at az egyes Cube egységeket nagyobb tavolsagba
egymastol. A Cube egységeket ne mozditsa el a Braava késziilék
mUkodése soran.

Tobb Cube egység A Cube egységek Ellendrizze, hogy az egyes Cube egységek eltérd csatornasavokat

is be van allitva, de a | csatornasévja. (frekvenciékat) hasznélnak a jelek sugarzasahoz. A frekvenciasav

minden egység alsé oldalén talalhato.

Az alaplap Pro-Clean tartallyal problémainak megoldasa

Probléma: Feltételezhet6 ok | Megoldas

Kiszivargé folyadék Meglazult gy(r(i vagy a | Ellendrizze a toltényilas dugéjat és a gyirii védéfedelét. Ellendrizze,
vagy keletkezett toltényilas fedele. hogy mindkét zaréfedél jol tomit. Amennyiben ezek a zarofedelek nem
viztocsak. tomitenek, a folyadék gyorsabban fog szivarogni.

A kanoc/gy(rli nem
nedvesedik be.

A gy(ir védéfedele
cserére szorul.

A gy(irli fedelének kicseréléséhez lasd a “tisztito alaplap tartallyal
karbantartasa” részt.
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Altalanos hibaelharitas

Probléma:

Feltételezheto ok

Megoldas

A Braava késztlék
csak kicsiny helyen
takarit fel.

Nem hasznélja a
Cube navigacios
egységet.

Ellendrizze, hogy a Cube egység be van-e kapcsolva a helyiségben,

amelyet ki akar tisztitani. Ellendrizze az egység helyes elhelyezését,

valamint hogy nem zavarja-e azokat valami példaul:

+ Az egység folott talalhatd szekrényekkel, polcokkal, vagy mennyezeti
ventilatorokkal.

+ Az egység fol6tt talalhatd nagyon magas, egyenetlen vagy fekete
szin{ mennyezettel.

+ Plazma vagy LCD televiziokkal, 1,5 méteres tavolsagon belil
az egységtol.

Atisztito toriékenddk
felrbgzitése.

Vegye le, majd helyezze vissza a tisztit6 toriékendot.

Avisszahelyezéskor tartsa be az alabbi utasitasokat:

+ Ugyeljen ra, hogy ne térténjen meg a torlékendd felgy(irédése,
ami rEegakadélyozhatja az alaplap teljes beillesztéseét a késziilék
testébe.

Problémak

az alvéazzal vagy
annak

a meghajtasaval.

Ellendrizze, vajon nincs-e az alvaz eltémddve szennyez6désekkel

és szlikség szerint tisztitsa ki. Ellendrizze, hogy a meghajtas rendben
van rdgzitve az alvdzhoz. Amennyiben nincs, forduljon az hivatalos
szervizhez.

A Braava kész(lék nem
rendesen mozog.

Az alvaz elcsuszott.

Tisztitsa meg a kerekeket meleg vizben benedvesitett ronggyal, hogy
eltavolitsa a kerekekrdl a szennyezddéseket és a tisztito oldatot.
Akészllék Ujrainditasa el6tt hagyja a kerekeket alaposan
megszaradni.

A tisztito térlékenddk
felrégzitése.

Vegye le, majd helyezze vissza a torlékendét. A visszahelyezéskor

tartsa be az alabbi utasitasokat:

- Ugyelien ra, hogy a torldkendd ne légjon bele a valyatba a tisztito
alaplap kozepen talalhato érzékeldnél.

+ Ugyeljen ra, hogy ne torténjen meg a tdrlékendd felgylrédése,
ami megakadélyozhatja az alaplap teljes beillesztését a késztilék
testébe.

Problémék az
alvazzal vagy annak

+ Ellenérizze, vajon nincs-e az alvaz eltdmdédve szennyezédésekkel
és szlkség szerint tisztitsa ki.

meghajtasaval. + Ellenérizze, hogy a kerekek jol vannak-e rogzitve az alvazhoz.
Amennyiben nincs, forduljon hivatalos szervizhez.
A Braava késziilék Megtértént a padio Vegye le, majd helyezze vissza a t6rl6kendét.

hatrafelé mozog.

szintkilénbség
érzékel6k aktivalasa.

A visszahelyezéskor tartsa be az alabbi utasitasokat:

+ Ugyeljen ra, hogy a torlékendd ne logjon bele a valyatba a tisztitd
alaplap kozepen talalhato érzékeldnél.

+ Ugyeljen ra, hogy ne térténjen meg a torlékendd felgylirédése,
ami megakadalyozhatja az alaplap teljes beillesztéset a késziilék
testébe.

Amennyiben a padl6 nem egyenes, vagy széles hézagok vannak

rajta, helyezze at a késziléket a simabb padiéfellletre, hogy

megallapitsa, vajon a probléma tovabbra is fenall-e.

A Braava kész(ilék
eltavolodik és nem
tisztitja a padlot
ott, ahol elkezdte a
takaritast.

A Braava készlilék
mikddése meg lett
allitva.

A Braava kész(ilék még mindig megallitva lehet az el6z4 tisztitasi
ciklus utan. Nyomja meg a kikapcsolé gombot, hogy a készilék
miikddéseét Ujrainditsa.

ABarava készulék

a megdllitott ciklus
Ujrainditasa utan a mar
elétte kitisztitott teriiletet
Ujra kitisztitja.

Akészilék helyzete
az Ujrainditas
pillanataban.

Az normélis, amennyiben a Braava késziilék ismételten ugyanazt
a terliletet tisztitja, mikézben igyekszik meghatarozni a sajat helyzetét.
+ Ahhoz, hogy a Braava készillek gyorsabban meghatéarozza a sajat
helyzetét, inditsa Ujra hasonlé helyen és helyzetben, mint
a takaritasi ciklus elején.
+ Amennyiben a Braava késziiléknek nem sikeriil meghatarozni
a helyzetét, Ujra el6lrél megkezdi az Uj takaritasi ciklust.

A Braava hamar
lemerdl.

Helytelen tolt6 adapter
vagy akkumulator
hasznalat

Gy6z6djon meg réla, hogy az alkalmazott tlté adapteren ugyanolyan
modelljelzés talalhato, mint a Braava késziilék also oldalan. Kizarolag
eredeti Braava akkumulatort hasznaljon. Amennyiben a probléma
tovabbra is fendll, forduljon a hivatalos szervizhez.

Akkumulator
Ujraélesztése

A Braava késziiléket hagyja 12 oran keresztiil tolteni a t6lté adapter
segitségével, semmi estre sem a téltd allomason. Majd hagyja

a késziléket mikodni, amig az akkumulator teljesen le nem mertil.
Ezt a folyamatot ismételje meg haromszor, hogy elérje a késziilék
akkumulatoranak maximalis kapacitasat.
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JOTALLASI JEGY

Gyarto: iRobot® Corporation, 8 Crosby Drive, Bedford, MA
01730, USA

Forgalmazo: Certus Mercatus Kft., 2045 Torokbalint, Té6 Park u. 3.
Tel.: 06/23-884-008

Garancialis szerviz: Start-Metal Plus Kft.

1149 Budapest, Egressy ut 96-98
A lépcs6haz Fszt. 1.

Nyitva tartas: H-P: 10-18

Tel.: +36-30-214-24-26

e-mail: szerviz@robotdoki.hu
Robotdoki telefonos diagnosztika:
+36-306-86-87-86

Termékre vonatkoz6 adatok (eladé tolti ki)

Termék neve:

Termék tipusa:

Termék gyartasi szama:

Megrendelés datuma:

Atadas napja:

Eladé pecsétje:

Bejegyzések a garancialis javitasokrodl, cserérdl

(szerviz tolti ki)

Igénybejelentés id6pontja:

Kijavitasra térténé atvétel idépontja:

Atvevé aldirasa:

A hiba oka:

Kijavitas mddja:

Visszaadas id6épontja:

Javitasi lap szama:

Atadé alairasa:

Fogyaszto alairasa:




A termék cseréjének ténye és oka:

A kicserélés id6pontja:

Javitasi lap szama:

Atadé alairasa:

Fogyaszté alairasa:

10.

A fogyaszt6 az atadas napjat kdvetSen, a rendeltetésszeril hasznalat
ellenére jelentkez6 hiba esetén jogosult jétallasra. A termékre a forgalmazé
altal vallalt jotallasi id6: 24 honap. E hatarid6é elmulasztasa jogvesztéssel
jar.

A jotéllas nem vonatkozik a kopoéalkatrészekre (pl. kefék, pamacsok,
sz(ir6k, téltéanyagok, cserélheté gumialkatrészek). Az akkumulatorra
vonatkoz6 jotallasi id6: 12 honap.

A hiba kijavitasara vonatkozo6 igényét a fogyaszté koteles a felismerést
kévetéen haladéktalanul bejelenteni.

A jotallasi jogot a fogyaszto kdézvetleniil a fent megjeldlt szerviz felé kételes
érvényesiteni, és a hiba okardl, illetve a tapasztalt jelenségrél a szervizt
tajékoztatni.

A jotallasi jog csak a kitoltott, lepecsételt jotallasi jegy valamint a szamla
bemutatasaval érvényesithet6.

A jétallas alapjan a forgalmazé nem kételes a termék kicserélésére
kivéve, ha a termék a szerviz véleménye alapjan nem, vagy csak 30 napot
meghaladdan, vagy csak jelentés funkcidévesztéssel lenne javithaté.

A jotallas és a téritésmentes javitasok a bizonyithatéan anyaghibabdl,
hibas szerkezetbdl vagy gyartasi hibabdl ered6 hibakra vonatkoznak.

A jotallas és a téritésmentes javitdsok nem vonatkoznak az olyan hibakra,
amelyek a szallitasbdl, a hasznalati utasitasban feltiintettek be nem
tartasabdl, helytelen karbantartasbol, mechanikus sériilésbél, a termék
nem szakszer(i kezelésébdl, behatasbdl, vagy az elektromos halézaton
keletkezett hibabdl erednek, vagy ha a hibat a nem megfelel6 bekétés
okozta.

A gyarto, illetve a forgalmazé tajékoztatja a fogyasztdkat, hogy
fogyasztodi jogvita esetén a fogyasztd a megyei (févarosi) kereskedelmi

és iparkamarak mellett miik6dé békéltetd testilet eljarasat is
kezdeményezheti.

A jétallas a fogyaszto jogszabalybdl eredd jogait nem érinti.

Garancialis szerviz: e-mail: szerviz@robotdoki.hu
tel:+36-30-214-24-26

Reklamacio esetén kérjlik egyenesen a garancialis
szervizk6zponthoz forduljon!

www.irobot.hu
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Bine ati venit!

rRobot

Stimate utilizator al robotului iRobot® Braava™,

Bine ati venit in lumea aparatelor iRobot. in calitate de proprietar al robotului
pentru spalat podele iRobot Braava ati devenit membrul grupului tot mai
mare de oameni din lumea intreaga care, la fel ca si dumneavoastra, admira
modalitati mai usoare de curatare a pardoselilor proprii.

Utilizarea robotilor practici, capabili s& de o ména de ajutor in casa si in jurul
acesteia, devine o0 noua realitate. Vom fi bucurosi daca veti impartasi cu

noi experienta dumneavoastra si astfel veti dezvolta in continuare aparate
absolut noi. In cazul in care doriti sa participati la efortul nostru, procedati in
felul urmator:

+ Daca aveti orice intrebari, sugestii sau cereri, nu ezitati sa ne contactat;
prin intermediul adresei de internet www.irobot.ro.

Va muliumim ca luati parte la revolutia robotica. Asteptam cu placere
sugestiile dumneavoastra valoroase care ne ajuta sa prezentam produse
absolut noi, care schimba si infrumuseteaza lumea dumneavoastra.

Pentru intreaga echipa iRobot,

o o=

Colin Angle
Co-fondator si Director General al companiei

iRobot Corporation
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AVERTIZARI IMPORTANTE PRIVIND
SECURITATEA

iN SCOPUL LIMITARII RISCULUI DE INCENDIU, ELECTROCUTARE SAU RANIRE

A ATENTIE: Nu indepartati capacele pieselor electronice, ale acumulatorului sau ale
adaptorului de incarcare a robotului Braava. Sub aceste capace nu se afla nici un fel de

piese care ar putea fi reparate de catre utilizator. Lasati in seama tehnicienilor calificati
orice interventii de service.

AVERTIZARE: CITITI CU ATENTIE URMATOARELE INDICATII SI PASTRATI-LE PENT
RU O UTILIZARE ULTERIOARA.

Pentru a elimina aparitia riscului de ranire sau deteriorare, este obligatorie
respectarea urmatoarelor masuri de securitate de baza:

. inainte de prima utilizare a robotului Braava cititi cu atentje toate instructjunile de
securitate si exploatare.

- Cititi si respectatj toate avertizarile specificate in prezentul manual pentru robotul
Braava, Cube si adaptorul de incarcare.

. UtiIizai;iI robotul Braava in conformitate cu instructiunile specificate n prezentul
manual.

* Nu incercati sa reparati sau sa adaptati setarile oricaror functii ale
instalatiilor electrice sau mecanice. Interventia in aceste functii poate duce
la situatii periculoase si la pierderea garantiei.

+ Tineti minte ca dupa curatarea umeda cu robotul Braava pardoselile pot fi
alunecoase.

- Robotul Braava lucreaza foarte silentjos. in cursul functionarii robotului,
miscati-va cu o atentie marita pentru a nu calca pe aparat sau a nu va
impiedica de acesta.

LIMITARI DE UTILIZARE

- Robotul Braava nu este o jucérie. In cursul exploatérii robotului,
supravegheati copiii si animalele de companie.

* Robotul Braava contine componente electrice. Nu stropiti robotul cu apa,
nu-1 spalati in apa nici nu-l scufundati in apa. Robotul se curata doar cu o
carpa uscata.

+ Robotul Braava este destinat pentru utilizare doar in interior si doar pe
suprafete dure de pardoseala.

* Nu utiliza%i robotul Braava pentru curatarea particulelor mari, a lichidelor si
a vopselelor varsate, a altor substante chimice.

+ Nu utilizati robotul Braava in apropierea obiectelor care ard sau fumega.

- inainte de utilizarea robotului Braava, indepartati din spatjul curétat obiectele
fragile care ar putea cade in urma unei coliziuni.

+ Din spatiul curatat indepartati cablurile de alimentare, snururile de la
jaluzele sau draperii, pentru a limita riscul smulgerii acestor obiecte.

+ Cu ajutorul unor piedici fizice, limitati posibilitatile de intrare a robotul pe
balconul deschis din apropierea incaperilor in care se face curatenie.
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+ Aveti grija ca tesatura de curatare sa nu intre in jgheabul dintre
dispozitivele de prindere, ceea ce ar putea sa cauzeze inrautatirea
functiei senzorilor precum si a securitatii de exploatare a robotului. Pentru
informatii suplimentare vezi pagina 18.

*Nu utilizati robotul Braava pentru spalarea locurilor in care umiditatea ar
putea deteriora invelitoarea de pardosea nefinisata sau covorul sensibil.

+ Exploatati robotul la temperatura normala a camerei. NU expuneti robotul
nici acumulatorul acestuia la ger sau temperaturi extrem de ridicate.

ACUMULATORUL SI INCARCAREA ACESTUIA
. iznf(sél%:agi acumulatorul robotului doar la priza cu tensiunea standard de

* Pentru incarcarea acumulatorului robotului Braava utilizati exclusiv
adaptorul atagat. Adaptoarele de incarcare ale robotului Braava 320 si 380
nu sunt reciproc inlocuibile.

+ Pentru incarcarea acumulatorului robotului Braava utilizati exclusiv
adaptorul atasat. Aceste adaptoare sunt aprobate de producator.

. laluf utilizati adaptorul de incarcare cu cordon de alimentare sau stecher
efecte.

* Nu rr&anipula;i robotul Braava si nici nu o incarcati daca aveti mainile
umede.

- Inainte de curatare, decuplati intotdeauna robotul de la adaptor.

ATENTIE: Robotul Braava contine o interfata de software care ii permite constructorului
robotului sa furnizeze actualizarile de software intern al robotului, daca astfel de informatii

vor fi la dispozitia utilizatorilor. Orice incercari de acces la software, copierea, modificarea,
distributia acestuia sau orice utilizare a software-ului robotului Braava este strict interzisa.

Comunicare privind concordanta cu regulamentele FCC:

Robotul indeplineste cerintele Sectiunii 15 a regulamentelor FCC.

Utilizarea robotului se ghideaza dupa urmatoarele conditji:

1. Prezenta robotului nu are voie sa genereze bruiaje nocive.

2. Robotul trebuie sa fie in stare sa faca fata oricarui bruiaj receptionat, inclusiv
bruiajul care poate genera o activitate nedorita.

A\ AVERTIZARE: Efectuarea unor schimbéri sau modificari ale robotului care nu sunt

expres aprobate de catre compania iRobot, pot duce la pierderea garantiei.

Robotul indeplineste cerintele prevederii RSS-210 si ale regulamentului
Industry Canada Rules. Utilizarea robotului se ghideaza dupa urmatoarele
doua conditii: (1) Prezenta robotului nu are voie sa genereze orice fel de
bruiaj. si (2) prezenta robotului trebuie sa fie in stare sa faca fata oricaror
bruiaje receptionate, inclusiv bruiajele care pot genera efecte nedorite.
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Lista partilor componente Braava

Braava

——@ Butoane de comanda
——@ Numar navigatie NorthStar®
—9 Indicator sistem de navigatie

—@ Bara protectoare o
—@ Maner

—@ intrerupétorul unitatii Cube (pe coltul dorsal)

——@) Talpa de curatare amovibila

Unitatea de navigatie NorthStar® Navigation Cube

—@) Orificiu pentru incércarea acumulator
—Q Senzori de trecere peste pardoseala
—@ Capacele pentru rotilele sasiului

—m Adaptor pentru incarcare
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Talpa de curatare multifunctionala

Pentru maturare uscata, spalare, tesatura din micro fibre pentru o singura uti-

lizare sau utilizare repetata.

—® Dispozitivele de prindere a tesaturii

—® Canal central cu senzori pentru traversarea pardoselii

//

Talpa cu recipient Pro-Clean (parte componenta a livrarii pentru
anumite modele)

Pentru spalare umeda cu o tesatura de curatare albastra Pro-Clean din micro fibre.

— Gura de umplere
—® Recipient
— Fitil

www.irobot.ro 7
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Butoane si indicatoare

—@ (lntrerupitor

Prin apasarea intrerupatorului, robotul Braava porneste.
Prin apasarea intrerupatorului si tinerea apasata a acestuia timp de doua secunde,
robotul Braava se opreste.

Lumina albastra continua: Braava este pornita
Pulsatie de culoare rosie: Nivel scazut de incarcare a acumulatorului
Lumina rosie continua: Acumulatorul este descarcat (trebuie incarcat)

—@ Butonul maturare
Se utilizeaza in combinatie cu tesaturile uscate
Prin apasare porniti curatarea.*

Prin apasare in cursul curatarii, intrerupeti activitatea.

Lumina albastra continua: Regimul de maturare este activ
Pulsatie de culoare albastra: Regimul de maturare este intrerupt

—@ Butonul spalare
Se utilizeaza in combinatie cu tesaturile umede.
Prin apasare porniti curatarea.”
Prin apasare in cursul curatarii, activitatea se intrerupe.

Lumina albastra continua: Regimul de spalare este activ
Pulsatie de culoare albastra: Regimul de spalare este intrerupt

* Prin tinerea butonului apasat se activeaza regimul de curatare rapida. Vezi pagina 15.
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—@ Indicator sistem de navigatie
Conexiune NorthStar
Pulsatie indicator (1) culoare albastra: Conexiunea este in curs de realizare
Lumina continua de culoare albastra (indicatoarele de la 1 la 3): A fost

creata conexiunea cu unitatea de navigatie NorthStar Cube

Numérul de lumini indica puterea conexiunii Braava la sistemul de navigatie,
3 fiind cel mai puternic. Daca nu exista lumini, Braava nu detecteaza un semnal NorthStar.

Alte situatii posibile

Pulsatie gradata a indicatoarelor, culoare albastra: Pregatirea
Pulsatia cu pauza a indicatoarelor, culoare albastra: Regim de somn
Indicatorul mijlociu lumineaza cu lumina rosie: Defectiune*

* Pentru informatji mai detaliate vezi solutionarea problemelor.

(5]

—@ 5. Indicatoarele unitatii NorthStar® Navigation Cube

Pulsatie de culoare rosie: Instalatia este pornita, se transmite semnalul

Lumina albastra continua: Instalatia este pornita, conexiunea cu robotul
Braava a fost creata

Lumina rosie continua: Bateria este descarcata

www.irobot.ro 9
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Acumulatorul si incarcarea acestuia

Regim Braava 320 Braava 380
Timp de exploatare Maturare pana la 3 ore pana la 4 ore

Spélare 2ore 2.5 ore
Timp de incarcare N/A 10 ore 4 ore **

** 2 ore cu utilizarea incarcatorului turbo (se vinde separat)

incarcare

+ Asezati robotul Braava pe partea laterala pentru a ajunge la orificiul de
incarcare.

+ Conectati adaptorul de incarcare la priza de retea iar fisele in orificiile de
incarcare a robotului Braava.

+ Continuati incarcarea pana ce intrerupatorul robotului incepe sa pulseze
albastru*.

+ Acumulatorul robotului Braava poate atinge capacitatea maxima abia dupa
cateva cicluri de incarcare.

* Lumina albastra inseamna ca
acumulatorul este incarcat in medie
de 80 % din capacitatea sa.

Timpul de incarcare si timpul
de exploatare pot depinde de
temperatura ambianta, tipul
invelitorii de pardoseala si alte
conditii de exploatare.

Port de incarcare

INDICATIE: Robotul Braava se poate incarca cu ajutorul incarcatorului rapid
Braava Turbo Charge Cradle. Pentru informatii mai detaliate vezi indicatiile legate de
instalatia Cradle.

A\ ATENTIE: Nu incércati robotul Braava in cazul in care la acesta este conectati talpa
cu vasul Pro-Clean sau orice tesatura umeda. Incarcati robotul doar la priza standard cu

tensiunea de 240 V. Pentru incarcare utilizati doar adaptorul de incarcare care face parte din
livrarea robotului Braava. Inainte de curatare, decuplati intotdeauna robotul Braava de la
adaptorul de incarcare.
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Indicatorul incarcarii

(in timpul conexiunii la retea)

© intrerupator

Pulsatii de culoare rosie: Are loc incarcarea acumulatorului
Lumina albastra continua: Acumulatorul este incarcat

Unitatea de navigatie NorthStar® Navigation Cube

Unitatea Cube utilizeaza doua baterii tip C. Capacul spatiului pentru baterii
se afla pe partea inferioara a unitatii Cube.

@ Lichidati bateriile uzate potrivit instructiunilor si prin intermediul

O Q celui mai apropiat centru de reciclare.
(¢

www.irobot.ro 11
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Regimuri de maturare si spalare

podele

Robotul Braava este in stare sa mature si sa spele pardoseli dure utilizand
tesaturi de curatare accesibile destinate pentru curatare uscata si umeda sau
tesaturi din microfibre pentru utilizare repetata.

Robotul Braava nu este un aspirator si nu este destinat pentru covoare.

Regim de maturare

Regim de spalare podele

Regimul de maturare serveste pentru
curatare cu o fesatura uscata.

In regimul de maturare, robotul
Braava se deplaseaza inainte in
directie dreapta si continua curatarea
prin miscare in linii paralele.

Aceasta modalitate de curatare este
ideala pentru indepartarea prafului, a
firelor de par etc., astfel pardoseala
fiind mentinuta curata in fiecare zi.

Regimul de spalare podele serveste
pentru curatare cu o tesatura umeda.

In regimul de spalare podele, robotul
Braava se deplaseaza pe distante
mici inainte si in lateral, dupa care se
intoarce partial si apoi se deplaseaza
inainte si in cealalta parte. Astfel,

in cursul activitatii, robotul curata
ambele parti.

Acest mod de spalare pe jos ajuta la
liminarea de pe pardoseala a unor
impuritati mai rezistente.

In cursul spalarii pe jos, robotul Braava
se adapteaza automat la un spatju

mai mic de curatare, pentru a optimiza
procesul pana ce tesatura este umeda.

INDICATIE: Porniti efectuarea curateniei in regimul de maturare, prin care indepartati
impuritatile de suprafata, si in continuare utilizati tesatura umeda si regimul de
spalare pe jos prin care indepartati impuritatile mai rezistente.
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Tesaturi pentru curatare

Tesaturi pentru o singura utilizare

Aceste tesaturi sunt destinate doar pentru utilizare cu talpa de curatare
multifunctionala.

+ Cu robotul Braava se pot utiliza majoritatea tesaturilor uscate si umede
pentru o singura utilizare, cum sunt, de pilda, tesaturile marca Swiffer®
sau Target®.

+ Respectati intotdeauna indicatiile pentru utilizare si grija fata de
invelitoarea de pardoseala furnizata impreuna cu {esatura uscata sau
umeda aferenta.

+ Cu robotul Braava nu este posibila utilizarea produsului Swiffer® WetJet®
Refill

Tesaturi din microfibre

Tesaturile din microfibre concepute special pentru robotul Braava se pot
spala si utiliza repetat.

+ Tesaturile albe sunt destinate pentru maturarea uscata in cazul in care
facem uz de talpa multifunctionala.

+ Tesaturile albastre sunt destinate pentru spalare pe jos si se pot utiliza
sau in combinatie cu talpa cu recipient, sau cu talpa multifunctionala.
Umeziti tesaturile inainte de utilizare.

A\ ATENTIE: Este posibil ca tesaturile pentru utilizare umeda s nu fie adecvate pentru

curatarea pardoselilor nefinisate. Luati legatura cu producatorul pardoselii sau cu
furnizorul pentru a afla daca este posibila curatarea pardoselii prin spalare.

Tipuri de pardoseli

+ Robotul Braava este destinat pentru curatarea pardoselilor cu suprafata
dura, inclusiv lemnul, gresia, linoleum si laminatul.

+ Robotul Braava lucreaza optim pe suprafetele netede si dure si s-ar
putea sa nu atinga rezultate identice pe gresia denivelata, pe invelitorile
tratate puternic cu ceara sau pe suprafetele aspre, cum sunt de exemplu,
ardezia sau caramida, pe care {esatura se poate agata.

A\ ATENTIE: Robotul Braava nu este destinat pentru indepértarea impuritatilor de
dimensiuni mari. Inainte de inceperea curatarii cu robotul Braava, indepartati de pe

pardoseala impuritatile mari, eventual pietricelele sau alte particule ascutite care ar putea
zgaria pardoseala daca ar fi captate de talpa de curatare.
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In ce mod efectueaza robotul Braava
curatenie

Robotul Braava curata pardoselile intr-un mod inteligent gratie faptului ca in
cursul procesului de curatare cartografiaza incaperea.

Ciclu de efectuare a curateniei

+ Robotul Braava efectueaza curatenia in casa in faze: prima data
efectueaza curatenia pe partea sa dreapta, dupa care se intoarce si curata
partea stanga.

+ Odata ce a fost finalizata curatenia spatiilor deschise in ambele partj,
robotul Braava efectueaza curatenie de-a lungul mobilei si al peretilor, dupa
care continua procesul de curéatare.

+ Dupa terminarea curateniei, Braava revine la locul initial si intra in parcare.

Desfasurarea curateniei

- In spatji deschide, Braava efectueaza curatenia
metodic, prin deplasare inainte si inapoi de-a
curmezisul pardoselii.

* In cazul in care robotul Braava se loveste de
piciorul scaunului, mobila sau alte obstacole,
efectueaza curatenia in jurul acestora, dupa care
continua procesul de curatare initial.

+ Robotul Braava este in stare sa detecteze
scarile si se indeparteaza automat de muchii,
revenind in spatiul de efectuare a curateniei.

Drept masura de securitate se recomanda
blocarea, cu ajutorul unui obstacol fizic, a
caii de acces si a marginilor balconului avand
o suprainaltare mai mare de 0,61 metri.

« De asemenea, robotul Braava este in stare sa
recunoasca intrarea pe covor si sa o evite.

Observatie: Acolo unde nivelul covorului este nivelat la
suprafata pardoselii dure, este posibila necesitatea utilizarii
unui obstacol temporar prin care, pentru robotul Braava, apare
granita identificabild a spatiului pentru curatare.

+ Robotul Braava efectueaza curatenie de-a lungul
peretilor si a marginilor mobilei imediat dupa ce
ajunge la ele, iar dupa ce termina, efectueaza
curatenie n spatiul deschis.
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Regim de curatare rapida

- n acest regim, efectuarea curéteniei este cu 30 % mai rapida, deoarece
se concentreaza doar la spatii deschise.

+ Se activeaza prin apasarea si {inerea apasata timp de trei secunde a
butonului pentru masurarea timpului.

+ Se aude o piuitura urmata de o melodie semnificand ihceperea efectuarii
curateniei.

+ De obicei, in regimul standard de curatare, robotul Braava efectueaza
curatenie in spatii deschise identice, insa este omisa curatenia in jurul
mobilei si de-a lungul unor pereti, astfel economisindu-se timpul.

intrerupere/reluare activitate

Activitatea robotul Braava se intrerupe automat odata ce o ridicati de pe jos
sau daca in cursul functionarii apasati unul din butoanele robotului.

+ Butonul pentru selectarea regimului de curatare pulseaza anuntand
intreruperea ciclului de efectuare a curateniei. In cursul intreruperii
activitatii, Braava tine minte harta spatiului in care curatenia a fost deja
efectuata.

+ Braava reia activitatea daca o asezati la 1,83 metri distanta de unitatea
Cube, de unde a fost inceputa efectuarea curateniei si in directia de unde
a pornit efectuarea curateniei.

+ Apasati butonul de serviciu pulsand.

+ Braava incepe sa efectueze curatenia in timp ce se stabileste pozitia pe
harta spatiului in care se efectueaza curatenia. Odata ce Braava identifica
pozitia sa, se muta in spatjul care nu a fost inca curatat si continua
curatenia din acest punct.

- In cursul reludrii activitatii si al stabilirii pozitiei sale, Braava poate efectua
curatenie Tn locurile in care ihca nu s-a efectuat curatenia sau, dimpotriva,
in locurile deja curatate.

« In cazul in care activitatea robotului Braava se reia din locul in care a fost
intrerupta efectuarea curateniei, s-ar putea ca stabilirea pozitiei robotului sa
dureze ceva mai mult, in functie de distanta fata de unitatea Cube.

+ Pentru aiesi din ciclul de curatare, opriti Braava tindnd apésat butonul de
alimentare timp de 2 secunde.

Observatie: Functionarea robotului Braava se poate intrerupe doar dupa
ce, la inceputul efectuarii curdteniei, a fost realizata conexiunea cu
unitatea de navigatie NorthStar Navigation Cube.
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Navigatia NorthStar®

Unitatea de navigatie NorthStar Navigation Cube functioneaza ca un far care
emite semnalul servind pentru comanda activitatjii robotului Braava.

Crearea conexiunii cu unitatea de navigatie NorthStar Cube

+ Odata ce robotul Braava a inceput ciclul de efectuare a curateniei,
incearca sa realizeze legatura cu unitatea de navigatie NorthStar
Navigation Cube, ceea ce este semnalizat prin pulsatii albastre ale
indicatoarelor sistemului de navigatie. In momentul in care robotul Braava
a intrat in contact cu unitatea Cube, indicatorul de pe robotul Braava va
lumina continuu cu lumina albastra.

+ Indicatorul sistemului de navigatie, de asemenea, indica raza de actiune
a sistemului. In functie de apropierea robotului de granita conexiunii cu
unitatea de navigatie (de exemplu, la trecerea intr-o alta incapere sau la o
distanta mai mare fata unitatea de navigatie Cube), numarul indicatoarelor
care lumineaza se va reduce.

+ Din cand in cand, robotul Braava poate reveni la unitatea NorthStar
Navigation Cube pentru confirmarea pozitiei, inainte ca robotul sa continue
efectuarea curateniei.

+ La inceperea fiecarui ciclu de efectuare a curateniei, Braava creeaza o
noua harta a spatjului curatat, mentindndu-si harta creata, daca are loc
intreruperea ciclului.

Activitatea desfasurata fara utilizarea unitatii de navigatie NorthStar

Navigation Cube

« Avand in vedere faptul ca unitatea Cube este doar una din componentele
sistemului de navigatie, robotul Braava este in stare sa efectueze
curatenie si in absenta semnalului NorthStar. Intr-un astfel de caz, spatiul
de curatare va fi semnificativ mai mic iar robotul Braava nu va fi in stare sa
efectueze curatenie in toate segmentele spatiului de curatat.

Activitate desfasurata cu utilizarea mai multor unitati de navigatie NorthStar
Navigation Cube: (DOAR la modelul 380):

+ Robotul Braava este in stare sa utilizeze mai multe unitati de navigatie
NorthStar Cube in scopul maturarii spatiului avand o suprafata de pana
la 186 metri patrati. Braava se va deplasa de la o unitate Cube la alta si
astfel va extinde spatiul deservit cu fiecare unitate urmatoare.

+ Mai multe unitati de navigatie se pot utiliza si in regimul de spalare pe
jos, insa Braava limiteaza aria spatiului curatat la 32 metri patrati datorita
utilizarii optime a umiditatji tesaturii.

Regim Braava 320 Braava 380
Acoperire Maturare 74 m? 93 m?
Spalare 23 m? 32 m?

" pana la 186 m? la utilizarea unei instalatjii suplimentare NorthStar® Cube (livrare separata)
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Setarea unitatilor de navigatie Up NorthStar Navi-
gation Cube

Utilizarea unitatii Cube

+ Amplasati unitatea aproximativ in centrul spatiului in care se efectueaza
curatenia si porniti robotul Braava in apropierea unitatji.

+ Robotul Braava efectueaza curatenie in jurul unitatii Cube si poate trece in
incaperile urmatoare, in functie de regimul de efectuare a curateniei utilizat si
al razei de actiune a semnalului unitatii de navigatie NorthStar Cube.

« In cazul in care aveti la alegere mai multe inciperi, amplasati unitatea de
navigatie intr-o incapere mai mare, pentru a atinge o acoperire maxima.

+ Odata ce robotul Braava termina ciclul, unitatea Cube se poate muta intr-o
altad incapere a casei si se poate continua curatenia in acea incapere.

Utilizarea robotului Braava cu mai multe unitati Cube
(DOAR Braava 380):

+ Utilizarea uneia sau a mai multor unitati Cube aditionale (livrare separata)
pentru largirea razei de actiune a robotul Braava intr-un ciclu.*

+ Unitatile Cube aditionale trebuie amplasate in incapere sau in spatiul
invecinat acoperit de prima unitate Cube. Este adecvata amplasarea
unitatilor la distante de la 6 la 7 metri una de alta, pentru ca acoperirea cu
semnalul fiecarei unitati sa se suprapuna.

+ Robotul Braava va efectua curatenie automat, de la o unitate Cube la alta.

* Unitatile Cube sunt programate in prealabil pe canale de emisie diferite, specificate in partea inferioard a
unitatii In cursul exploatarii cu mai multe unitati Cube este necesara utilizarea unitatilor care emit pe frecvente
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e

\
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Utilizarea unei singure unitatii Cube Utilizarea mai multor unitatii Cube
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Utilizarea robotului Braava

Fixarea tesaturii de curatare

1. Asezati robotul Braava pe o latura si scoateti talpa
de curatare.

2. Pe talpa curata amplasati esatura uscata sau umeda in asa
fel, incat sa asezati talpa pe t{esatura intinsa. Fixati tesatura
prin introducerea marginilor in ochiurile de prindere pe
ambele parti. Pentru utilizarea talpii cu recipient vezi pagina
urmatoare.

3. Amplasatj talpa curata inapoi pe instalatie. Talpa este fixata
in locul ei cu ajutorul magnetilor.

A\ ATENTIE: Aveti grija ca fesatura de curatare sa nu intre in jgheabul

dintre dispozitivele de prindere, ceea ce ar putea sa cauzeze inrautatirea
functiei senzorilor precum si a securitatii de exploatare a robotului.
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Utilizarea talpii de curatare
Pro-Clean cu recipient

(livrare separata la modelul Braava 320)

Talpa de curatare Pro-Clean cu recipient Pro-Clean trebuie dozata cu lichid
in cursul exploatarii robotului Braava, astfel mentinand tesatura de curatare
umeda un timp mai lung.

Umplerea recipientului

1. Trageti busonul intr-o parte.

2. Umpleti recipientul cu apa si inchideti la loc
orificiul de umplere. Impingeti busonul in asa fel,
incét sa evitati scapari nedorite de apa din recipient.
Informatii in legatura cu utilizarea altor tipuri de
lichide gasiti la pagina web
www.irobot.ro.

3. Umpleti recipientul deasupra chiuvetei, deoarece in
cursul inchiderii se pot scurge cantitati mici de lichid.

4. Umeziti tesatura albastra din microfibre, Pro-Clean,
si presati-o in zona scai. Nu utilizati o fesatura
destinata pentru curatare uscata.

INDICATIE: Lichidul se dozeaza in cantitati diferite, in functie de tipul tesaturii de curatat
pardoseala si solutia utilizata. La prima utilizare umeziti tesatura doar foarte
putin iar apoi, in functie de necesitati, mariti gradul de umezeala.

A ATENTIE: Pentru a evita umezirea excesiva a pardoselii, nu utilizati Braava fara

supraveghere si ridicati-o de pe pardoseala imediat dupa efectuarea curateniei.

Dupa terminarea spalarii:
+ Golitj restul de lichid din recipient.

+ Lasati deschis orificiul de umplere pentru ca recipientul sa se poate
usca bine. Nu depozitati talpa de curatare umeda pe robotul Braava.

+ Instructiunile pentru intretinere se gasesc la pagina 22.
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Amplasarea unitatii NorthStar® Cube

1. Prin apasarea butonului de pe
coltul dorsal al unitatii NorthStar
Navigation Cube porniti aceasta
unitate. Pe coltul opus incepe sa
pulseze indicatorul albastru care
va incepe sa lumineze continuu
odata ce este creata conexiunea

cu robotul Braava.

In cazul in care uitati s&

porniti unitatea Cube, robotul
Braava emite un semnal cu
care Incearca sa porneasca
unitatea Cube. In caz de reusita,
indicatorul de pe unitatea Cube
incepe sa pulseze.

2.  Amplasati unitatea NorthStar
Navigation Cube pe masa
sau parapet adecvat, pentru
ca indicatorul albastru sa fie
directionat dinspre peretii
incaperii spre spatiju.

Cum se pot atinge cele mai bune rezultate

+ Amplasati unitatea NorthStar Navigation Cube in asa fel, incat sa nu fie
acoperita din directia spre tavan, de exemplu de un articol de mobila.

+ Odata ce robotul Braava incepe sa efectueze curatenie, nu mai miscati
unitatea NorthStar Navigation Cube, deoarece s-ar putea deteriora
puterea robotului.

+ Nu amplasati unitatea NorthStar Navigation Cube pe pardoseala,
deoarece acolo robotul ar putea sa o loveasca si ar putea s-o miste
din loc.
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inceperea efectudrii curateniei

Amplasati robotul Braava pe pardoseala la o distanta de la 2 pana la
2,5 metri fata de unitatea NorthStar Navigation Cube, cu partea frontala
spre unitatea Cube.

1. Prin apasarea intrerupatorului, robotul Braava porneste. Odata
ce robotul porneste, intrerupatorul lumineaza cu lumina albastra.

2. Daca doriti sa porniti efectuarea curateniei utilizand O
TESATURA USCATA, apasati butonul pentru méturare.

3. Daca doriti sa pornitj efectuarea curateniei utilizand O
TESATURA UMEDA, apésati butonul pentru spalare.

* In cazul in care Braava |dent|f|ca prezenta semnalului emis de unitatea Cube,
pe indicatorul sistemului de navigatie al robotului Braava pulseaza albastru
o singura lampa de semnalizare. Odata ce este creata conexiunea intre ambele
instalatii, lampa de semnalizare lumineaza continuu. In cazul in care nu se
aprincga nici unul din indicatoare, atunci Braava nu poate gasi semnalul unitatji
NorthStar.

+ Dupa finalizarea curateniei, robootul Braava reda o melodie scurta, revine
in pozitie initiala si parcheaza. Braava face acelasi lucru daca, in timpul
efectuarii curateniei, incepe sa i se descarce bateria.

+ Robotul Braava se opreste prin apasarea si tinerea apasata a intrerupatorului
timp de doua secunde. Braava reda melodia si lumina de fond si lumina
intrerupatorului se stinge.

+ Unitatea NorthStar Navigation Cube se opreste prin apasarea butonului
de pe coltul dorsal al unitatii. Indicatorul de pe coltul opus al unitatii se stinge.
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Intretinere

Pentru a pastra robotul dumneavoastra Braava intr-o stare cat mai buna, respectatj
urmatoarele instructiuni privind intretinerea.

Curatare si depozitare

Cu ajutorul unei carpe uscate stergeti praful si impuritatile de pe spatiile externe
ale robotului Braava. Nu spalati robotul cu apa si nici nu-I scufundati in apa.

Cu o carpd umeda stergeti praful si impuritatile de pe rotilele sasiului. inainte de
aceasta, verificati ca robotul sa nu fie conectat la retea si asigurati-va ca, carpa sa
fie umezita doar moderat.

in cursul incarcérii sau al depozitarii in perioada in care robotul nu este utilizat
asezati-l pe partea laterala (cu manerul in jos).

Inainte de o depozitare pentru o perioada mai lunga, scoateti afard cumulatorul din
instalatia NorthStar Cube.

Capac sasiu

in cursul exploatérii, impuritatile se pot aduna in jurul capacelor de sasiu. Capacele
asigura miscarea libera a sasiului.

De aceea, sasiul robotului trebuie verificat in mod regulat si, in functie de
necesitati, impuritatile ingramadite trebuie sa fie indepartate.

Fanta mica de langa sasiu permite acces la rotile cu ajutorul unei pensete sau
foarfeci, cu care se pot indeparta impuritatile ingramadite.

Talpa cu recipient Pro-Clean

(livrare separata pentru modelul Braava 320)

Clatitj talpa in spalator. Nu introduceti recipientul in masina de spalat vase. Pentru
spalare nu utilizati sapun.

inainte de a amplasa talpa spalata la loc pe robotul Braava, lasati s& se usuce
bine.

Fitilul recipientului este destinat pentru o utilizare repetata si contine substante
anti-microbiene. In perioada de curatare a talpi, nu indepartati capacelul fitilului.

In cazul poluarii sau uzurii capacelului fitilului, acesta se poate nlocui.

+ Capacelul se scoate prin
tragerea de urechiusa Fanta
amplasata pe partea
laterala a acestuia.

+ Puneti capacelul la loc
si apasati in asa fel, incat
sa etangeze bine.
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Declaratie de conformitate U.E.

Aceasta declaratie de conformitate este emisa sub responsabilitatea exclusiva a producatorului:

iRobot Corporation « 8 Crosby Drive, Bedford « MA 01730
Prin prezenta se declara ca produsele: robot mop pentru podele si accesorii
Date identificare produs: Braava 300 Series, modele: 3XXy; unde X =0-9 si y=a-z.

Sunt conforme si verificate prin testare n conformitate cu cerintele Directivei CE, respectiv instalate
in concordanta cu instructjunile de instalare continute in documentatia produsului. Documentele
tehnice sunt la 8 Bedford Drive, Bedford, MA 01730.

Aparate electrice pentru uz casnic si scopuri 5|m|Iare Siguranta. Cerinte generale.
Directiva pentru tensiune joasa 2006/95/EC

+ EN 60335-1:2010 - Aparate electrice pentru uz casnic $i scopuri similare-Siguranta
— partea 1: cerinte generale.

+ EN 60335-2-10:2002 +A1:2008 - Aparate electrice pentru uz casnic si scopuri similare
-Siguranta — partea 2-10: Prescriptii particulare pentru aspiratoare si aparate de curatat
prin aspirare cu apa.

+ EN 60335-2-2:2009 + A1:2012 - Aparate electrice pentru uz casnic $i scopuri similare —
Siguranta — Partea 2-2: Prescriptii particulare pentru aspiratoare si aparate de curatat
prin aspirare cu apa.

+ EN 62233:2008 - Metode de masurare a campurilor electromagnetice ale aparatelor
electrocasnice si ale altor aparate similare in ceea ce priveste expunerea umana.

Directiva RoHS 2011/65/EC:

+ EN 62321:2009 - Produse electrotehnice — determinarea nivelelor a sase substante
normale (plumb, mercur, cadmium, hexavalent chromium, polybrominated biphenyls,
polybrominated dephenyl ethers)

Directiva EMC 2004/108/EC:

+ EN55014-1:2006 + A1:2009 + A2:2011 - Compatibilitate electromagnetica - Cerinte
pentru aparate de uz casnic, scule electrice si alte aparate similare — Partea 1: Emisii.

+ EN55014-2:1997 +A1:2001+A2:2008 - Compatibilitate electromagnetica - Cerinte pentru
aparate de uz casnic, scule electrice si alte aparate similare — Partea 2: Imunitate -
Standard familie de produse

+ EN 61000-3-2:2006 + A1:2009 + A2:2009 - Compatibilitate electromagnetica - Cerinte
pentru aparate de uz casnic, scule electrice si alte aparate similare — Partea 3-2: limite
- limite pentru emisii de curent armonice (iesire curent echipament < 16 A per faz&)

+ EN 61000-3-3:2008 - Compatibilitate electromagnetica - Partea 3-3: Limite — limitarea
schimbarilor de tensiune, fluctuatii de tensiune si a sistemelor publice de joasa tensiune,
pentru echipament cu o rata de curent < 16 A pe faza si nu subiectul conexiunii
conditionate

« EN61000-4-6:2009 - Compatibilitate electromagnetica. Partea 4-6: Limite — Tehnici
de testare si masurare — Imunitate la perturbante induse de campuri de radio frecventa.
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Solutionare probleme

Pentru informatii suplimentare in legatura cu solutionarea problemelor
vezi site-ul www.irobot.ro.

Indicatoare sistem de navigatie

Avertizarile indicatoarelor sistemului de navigatie in cursul efectuarii curateniei

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
lumineaza cu culoarea
rogie continua.

Eroare de sistem

+ Opriti robotul Braava prin apasarea si tinerea apasata a
intrerupatorului.

+ Timp de 15 secunde rotiti energic ambele rotile ale sasiului.

+ Amplasati robotul Braava pe pardoseala si porniti-l. Robotul trebuie
sa fie echipat cu tesatura pentru curatare uscata.

+ Daca indicatorul rosu nu mai lumineaza, apasati butonul regimului
de maturare.

+ Daca butonul rosu lumineaza in continuare,luati legatura cu centrul
de service.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de doud
pénd la sase ori.

Robotul Braava s-a
blocat si nu poate sa
se elibereze.

Mutatj robotul Braava in spatjul deschis si curatati din nou.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de
paisprezece ori.

Motorul robotului
Braava se
supraincalzeste.

Opriti robotul Braava si lasati-l sa se raceasca suficient, apoi porniti-|
din nou.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de
cincisprezece ori.

Robotul Braava s-a
blocat intr-un spatju
prea mic din care nu
se poate elibera.

Mutatj instalatia Braava in spatiul deschis si curatati din nou.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu la
apasarea butonului
pentru maturare sau
spalare, auzindu-se trei
piuituri.

A fost activat
senzorul, aga cd
robotul Braava nu se
pune in miscare.

Datj jos si din nou punej la loc tesatura de curétare. in cursul

reamplasarii respectati urmatoarele indicatii:

* Aveti grija ca tesatura s& nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
partii amovibile a talpii de curatare.

+ Avetj grija ca tesatura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul robotul.

Avertizarile indicatoarelor sistemului

de navigatie in cursul incarcarii

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
lumineaza cu culoare
rogie continua.

Eroare de sistem.

Nu este vorba de o defectiune de incarcare, insé aceasta defectiune
nu permite incarcarea robotului Braava. Procedati potrivit indicatjilor
din sectiunea ,Avertizarile indicatoarelor in cursul exploatarii“.

Indicatorul mijlociu al
sistemului de navigatie
pulseaza rosu de sapte
pand la opt ori.

Defectiune de
incarcare.

Luatj legatura cu centrul de service.

in cursul incarcarii,
pulseaza toate
indicatoarele sistemului
de navigatie si
butoanele, instalatia
piuie.

Este utilizat un
adaptor de incarcare
neadecvat.

Decuplati adaptorul de incarcare incorect si utilizati adaptorul livrat
impreuna cu robotul Braava.
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Solutionarea problemelor cu unitatea de navigatie NorthStar® Cube

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Robotul Braava nu
realizeaza conexiunea
cu unitatea Cube.

Pozitja reciproca a
unitatii Cube si a
robotului Braava.

Rotiti unitatea Cube intr-un mod adecvat si asezatj-o intr-un loc
inaltat. Amplasati unitatea in aga fel, incat indicatorul albastru sa fie
directionat in spatiile deschise ale incaperii.

Amplasatj robotul Braava pe pardoseala la o distanta de la 2 pana la
2,5 metri fatd de unitatea Cube, cu partea frontald spre unitatea Cube.
Pornitii robotul Braava.

Cu tesatura uscata amplasata, apasati butonul regimului de maturare.
Robotul Braava porneste in directia unitatii Cube si dupa 30 de
secunde se realizeaza conexiunea.

in momentul in care pe indicatorul sistemului de navigatie se aprinde
lumina albastra, conexiunea cu unitatea Cube a fost realizata. In cazul
in care indicatorul de pe unitatea Cube pulseaza in continuare, nu
este vorba de o defectiune.

in cazul in care robotul Braava nu este in stare sa se deplaseze
drept inainte, procedatj potrivit indicatjilor din sectiunea ,Instalatia
nu se misca reglementar” si din sectiunea Solutionarea dificultatilor
obisnuite.

Unitatea Cube nu poate
porni.

Bateriile unitatii sunt
descércate sau
introduse incorect.

Introduceti in unitate baterii noi si verificati amplasarea lor corecta.

Indicatorul unitatii Cube
lumineaza cu culoarea
rosie.

Bateriile unitatii sunt
descarcate.

Introduceti baterii noi in unitate.

in cursul exploatarii
robotului Braava,
unitatea Cube se
opreste.

Bruiajul semnalului.

Verificati daca unitatea Cube nu este amplasata la o distantd mai mica
de 1,5 metri de televizorul cu plasma sau LCD si nici intr-o incapere
in care sunt aprinse tuburile fluorescente.

Robotul Braava se
afla in afara razei de
actiune a semnalului.

in cazul in care robotul Braava se indeparteazi de raza de actiune a
semnalului, unitatea Cube se opreste. Odata ce Braava se intoarce
in raza de actjune a semnalului, transmite spre unitatea Cube un
semnal la care unitatea porneste din nou.

Sunt setate cateva
unitéti Cube, dar
Braava utilizeaza doar
una.

Amplasarea unitatilor
Cube.

Pentru ca instalatia Braava sé poata utiliza pentru navigare o alta
unitate Cube, trebuie sa ajunga in raza de actiune a semnalului in
cursul activitatii. Amplasatj unitatile Cube aditionale in asa fel, incét
robotul Braava sa le poata accesa.

incercatj prima daté s& amplasatj unitdtile Cube la o distanta de 5
metri una de alta, pentru ca robotul Braava s& poata realiza usor
conexiunea. Pentru ciclul urmator de curdtare, mutatj fiecare unitate
Cube la o distantad mai mare una de alta. Nu migcati unitatile Cube in
cursul exploatarii robotului Braava.

Sunt setate mai multe
unitédti Cube, dar in
unele zone, robotul
Braava efectueaza
curatenie repetata.

Setarea canalelor
unitatilor Cube.

Verificati daca unitétile Cube separate utilizeaza pentru emiterea
semnalului canale (frecvente) diferite. Numarul canalului este
specificat pe partea inferioara a fiecarei unitatj.

Solutionarea problemelor cu talpa cu recipient Pro-Clean

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Scapare de lichid sau
aparitia baltoacelor.

Fitilul sau bugonul
orificiului de umplere
slabite.

Verificatj starea bugonului de la orificiul de umplere si capacelul
fitilului. Verificati etanseitatea ambelor busoane. In cazul in care
aceste busoane nu etanseaza, lichidul se va consuma mai rapid.

Fitilul nu se umezeste.

Capacelul fitilului
necesita inlocuire.

Pentru indicatji in leg&tura cu inlocuirea capacelului de la fitil vezi
intretinerea talpii de curatare cu recipient.
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Solutionarea problemelor comune

Problema:

Cauza probabila

Solutia

Robotul Braava face
curatenie doar pe un
spatiu mic.

Nu se utilizeaza
unitatea de navigatie
Cube.

Verificati daca unitatea Cube este pornita si amplasata in spatjul in care

doriti sa faceti curdtenie. Verificati amplasarea corecta a unitatii, daca nu

exista bruiajul semnalului, de exemplu, datorita.:

+ Dulapurilor, rafturilor sau ventilatoarelor de tavan de deasupra unitatji.

« Tavanului foarte inalt, inegal sau colorat in negru, deasupra unitatii.

+ Prezentei unui televizor cu plasma sau LCD aflat la o distanta mai mica
de 1,5 metri fata de unitate.

,

Fixarea tesaturii de
curatare.

Datj jos si din nou punetj la loc tesétura de curétare. in cursul

reamplasdrii respectati urmatoarele indicatii:

« Aveti grija ca tesatura sa nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
partii amovibile a talpi de curatare.

+ Aveti grija ca tesatura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul instalatjei.

Dificultati cu sasiul
sau propulsia
sasiului.

Verificati poluarea sasiului cu impuritatj si daca este necesar, curatati.
Verificati conectarea corecta a propulsiei la sasiu. In caz contrar, luatj
legatura cu centrul de service pentru clientj.

Braava nu se

Alunecarea sasiului.

Curatatj rotilele cu o carpa umezita in apa calda, pentru a indeparta de pe

deplaseaza inapoi.

senzorul de trecere
peste pardoseala.

misca in mod roti impuritatile si solutia de curatare. Inainte de noua pornire a robotului,
corespunzator. |asatj rotilele sa se usuce bine.
Fixarea tesaturii de | Dati jos si din nou puneti la loc testura de curatare. in cursul
curatare reamplasdrii respectati urmatoarele indicatii:
+ Aveti grija ca tesatura sa nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
partii amovibile a talpi de curatare.
« Aveti grija ca tesatura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul robotul.
Dificultati cu sasiul + Verificati daca sasiul este plin de impuritati si daca este necesar, curatati.
sau propulsia « Verificati conectarea corecta a propulsiei la sasiu. In caz contrar, luati
sasiului. legdtura cu centrul de service pentru clientj.
Braava se Afost activat Datj jos si din nou punetj la loc tesatura de curatare. in cursul

reamplasérii respectati urméatoarele indicatii:

* Aveti grija ca tesatura sa nu ajunga in canalul din partea de mijloc a
partii amovibile a talpi de curatare.

« Aveti grija ca tesatura sa nu se suflece, ceea ce ar impiedica
introducerea talpii in corpul instalatiei.

in cazul unei pardoseli cu deniveldri sau cu rosturi largi, amplasati robotul

pe o pardoseala mai neteda, pentru a putea identifica solutionarea

problemei.

Braava se deplaseaza
in alta parte si nu curata
pardoseala in locul in

care a inceput curatenia.

Exploatarea
robotului Braava
este intrerupta.

Braava poate fi intrerupta din ciclul de curatare precedent. Apasati
intrerupatorul pentru a relua exploatarea robotului.

Dupa reluarea
activitatii in urma
intreruperii acesteia,
Braava curata zona
deja curatata inainte.

Amplasarea robotului
in momentul reluarii
activitatii.

Este normal daca Braava curata repetat aceleasi zone, in timp ce

incearcd sa-gi stabileasca pozitia.

+ Pentru ca Braava sa-si poata stabili pozitia mai rapid, reluatj activitatea
acesteia intr-o pozitie si orientare similare cu cele de la inceputul ciclului
de curatare.

+ In cazul in care Braava nu reuseste sa-si determine pozitia, incepe de la
inceput un nou ciclu de curatare.

Instalatia Braava
nu rezista in stare
ncarcata.

Se utilizeaza

un adaptor de
incércare gresit
sau acumulatori
necorespunzatori.

Verificati daca adaptorul de incarcare utilizat are aceeasi marca a
modelului ca si cea specificata pe partea dorsala a robotului Braava
si utilizati doar acumulatori originali Braava. In cazul in care problema
persista,contactati service-ul pentru clientj.

Bateria trebuie sa fie
Jformatata“.

Lasatj robotul Braava sa se incarce timp de 12 ore cu ajutorul adaptorului
de incarcare si apoi lasatj robotul sa functioneze pana la descarcarea
acumulatorului. Repetati acest procedeu de trei ori, pentru a atinge
capacitatea maxima a acumulatorul robotului.
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CERTIFICAT DE GARANTIE

Producatorul

iRobot®

Importator autorizat

Certus Mercatus RO, SRL

Cezar Bolliac nr. 8 etaj 1, ap. 2, sector 3
030911 Bucharest Romania
www.irobot.ro

tel.: +40316301547

e-mail: info@cm-group.ro

Service autorizat

S.C. Cordon Electronics S.R.L.
Str. Dumitru Brumarescu, Nr. 9A,
Sector 4

Telefon: 0372324762, 0213009905,
0721909190, 0740209932,
0730616100, 0743893650

Email: office@cordongroup.ro
Website: www.cordongroup.ro

Completeaza

comerciantul

Semnatura si stampila cumparatorului

Denumirea produsului

Seria

Data vanzarii

Stampila comerciantului

Data receptiei
Data predarii Numele si
1 [ Descrierea defectului stampila uni-
tatii service
Descrierea reparatiei
Nr. Intrarii
Data receptiei
Data predarii Numele si
2 [ Descrierea defectului stampila uni-
tatii service
Descrierea reparatiei
Nr. Intrarii




Data receptiei

Data predarii Numele si

stampila uni-
tatii service

Descrierea defectului

Descrierea reparatiei

Nr. Intrarii

1. Produsul beneficiaza de 24 de luni de garantie incepand cu data vanzarii catre consumator,

2.

3.

© »

reparatiile se efectueaza gratis. Pentru companii, durata garantiei este de 12 luni.

Garantia si reparatia gratis se refera la defectiunile rezultate in mod atestabil datorita materialului
defect, constructiei eronate sau variantei incorecte.

Garantia si reparatia gratis nu se refera la defectiunile cauzate in cursul transportului, datorita
nerespectarii instructiunilor de deservire specificate in manual, intretinerii neadecvate, deteriorarii
mecanice, interventiei in instalatie sau la defectiunile cauzate de instalatia electrica care nu este in
conformitate cu CSN, precum si la defectiunile cauzate de o conectare incorecta.

Garantia nu se refera la materialele consumabile. Prin material consumabil se intelege: periile,
periutele, filtrele, dozele si partile de cauciuc amovibile. Aceste materiale consumabile se afla in
vanzare pe piata libera. Materialul consumabil, in mod exceptional, beneficiaza de garantie, doar in
cazul defectiunilor aparute in mod atestabil datorita materialului defect.

Drepturile consumatorului sunt conforme cu prevederile L 449/2003 si OG 21/1992 cu completarile
si modificarile ulterioare, republicata, precum si cu modificarile introduse de OUG 174/2008, privind
vanzarea produselor si garantiile asociate acestora, in vigoare la data comercializarii produsului, pe
intreaga perioada cat acestea sunt in vigoare. Drepturile consumatorului nu sunt afectate de
garantia oferita.

Cumparatorului i-a fost probata functionarea corespunzatoare a produsului si i s-a explicat modul
de utilizare. Cumparatorul a verificat inventarul de livrare al produsului inclusiv existenta
manualului de utilizare in limba romana. Cumparatorul a luat la cunostinta de integritatea
suruburilor si sigiliilor produsului.

La solicitarea reparatiei produsului in perioada de garantie, cumparatorul este obligat sa prezinte
Certificatul de garantie avand toate rubricile completate, insotit de bonul de casa sau factura de
achizitie.

Durata medie de utilizare a produselor este de 2 ani de la data achizitionarii.

Perioada de timp stabilita nu poate depasi 15 zile calendaristice de la data la care cumparatorul,
dupa caz, a adus la cunostinta vanzatorului lipsa de conformitate a produsului sau a predat
produsul vanzatorului ori persoanei desemnate de acesta pe baza unui document de predare-

preluare.

NU FAC OBIECTUL GARANTIEI:

1. Accesoriile,consumabilele, subansamblele casabile (periile, periutele, filtrele, dozele,
manere,capace,butoane), etc.

2. Nerespectarea parametrilor de alimentare pentru care a fost conceput produsul.

3. Repararea, modificarea, desigilarea sau incercarea de reparare a produsului de catre persoane/
firme neautorizate de firma IRobot

4. Utilizarea produsului in alte scopuri decat cele pentru care a fost conceput, mentionate explicit in
manualul de instructiuni.

Produsul a fost conceput si fabricat pentru a fi utilizate exclusiv in scopuri casnice.
Acumulatorii beneficiaza de un termen de garantie de 6 luni.
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rRobot
YBaxkaemu CobcTBEHULN,

[Jlobpe gownu B cBeTa Ha iRobot. Upe3s npupobusaneto Ha poboTusnpaHara nogouncrauka iRobot Braava, Bue
Ce NpUCbeaMHABATE KbM e[IHa MHOTO CMeLanHa 00LIHOCT Ha XOpa OT LA CBAT, KOUTO Beue 0TKpKXa KOKo
nonesHo, yLOOHO 1 NPaKTUYHO e J1a MMaLL omallieH poboT, KoiiTo cam U3mM1Ba MOJ0BUTE HACTUNKIA.

yl'lOTpEﬁaTa Ha NPaKTUYHA p060Tl/I, KOUTO noanomarart exkeiHeBHaTa JOMaKNHCKa pa60Ta, (a elHa HOBa
peanHocT. Llle ce paziBame fia nojiy4ynm KOMeHTapu 1 0T3NBM 0T Bac, Tbil KaTo Hue npoAb/IKaBame pa3BUTUETO
Ha Te31 HEBEPOATHU p060TVI. ETo kak moxeTe fja ce BKNtouuTe:

« 32 BbNPOCK, KOMEHTAPV WV TEXHINYECKIA 3aNUTBAHISA, CBbPXETe C HaC Ha: www.irobot.bg.

bnarogapum Bu, ue cTe vact ot Ta3u pesontouua. QuakBame BaLLTe OLEHKIA, OKATO NPOAbIKaBaMe
paboTara cu BbpXy po6oTUTE, KOUTO MPOMEHAT (BETa I N0A06PABAT KAUYECTBOTO Ha XMBOTa Bit.

Ot ¥meTo Ha Lenua ekun Ha iRobot,
KonuH Exrvn
(bocHoBaten u M3nbnnuteneH aupekTop Ha iRobot Corporation

e o=
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CbabpaHue

VHCTPYKLIN 33 BE30MACHOCT .....vvvveevernreessereisssesessesssssseessssssssssssssssssssssssssssssssnes 4
ONUCAHNE HA BIAAVA ..ou.vvveveercieeriiriiesiisssisssisssissessssssssssssssssssssssssssssssssssssssssens 6
BYTOHN 11 CBETIIMHHA CUTHAMMABALMA «...vvvvvvvnnrresrresereessssnsssssssssssssssssssssesssssssssnnes 8
DATEPUA 1 3APEKIAHE ....vverveerverrirreereessssesssesssesssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnses 10
PEXIMIN 33 CYXO 1 MOKPO MOUNCTBAHE ...evvevvesereeseresseresseesssessssensssessssessssessssessasns 12
KaK MOUMCTBA Bra@Va .......couvvureeerieriecirineiseiiesisesisesissssssesssessssssssssssssssessesssenes 14
NOITNSTAr® HABUTALM ..ottt seseeseessesesesessesssseassassseasnssasnaes 16
EKCMNOATALINA HA BraaVa........vecveeieceieiceeeeeeceise s sessssessesssssssesssssssssssans 18
[TODLPDIKKD cevvverrerreresereressssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnsanns 22
OCTPAHABAHE HA MPOBMEMU......eoveerrenrearesesssessassssssaesssssssssssssssssssssssssssssssssssssens 24
OOCNYIKBAHE HA KIMBHTM .vvvvvevrveervesrsssssessssesssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssssnens 27
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BAXHI WHCTPYKLIAW 3A BE3ONMACHOCT
C LEN HAMATNIABAHE PUCKOBETE OT MOXAP, TOKOB YAAP U/N
HAPAHABAHE

A BHVWMAHME: He HapyLwiaBaiTe LiefiocTTa Ha MogyiuTe ¢
efeKTpoHuKarta B Braava, 6atepuATta u agantepa Ha ypeaa. Tesun yactu ce

O6Cﬂy)KBaT €AUWHCTBEHO B CepBU3HM LIEHTpPOBe. an Hy>Xaa ce o6preTe
KbM KBanuduuupaHu crneuuasamuctu.

BHUMAHMUE: NPOYETETE U NA3ETE TE3N MHCTYPKLUUW.

3a f1a HamanwTe pucKa OT HapaHABaHMA 1 MHLWAEHTH, CNa3BaiiTe OCHOBHUTE MPeANa3HIN MepKU, ONUCaHN
no-gony:

« [lpoyeTeTe Bcuuky MHCTPYKLMY 3a 6e30MacHOCT v ynoTpeba, Npeau Aa 3anoyHeTe non3BaHeTo Ha Braava.

« MpoueteTe 1 cnepBalite BCUUKI NPefynpexeHns T To31 JOKYMEHT, (Bbp3aHi ¢ Braava, HaBuramoHHus
kyb v apanTepa.

«  13non3Baiite Braava cbrnacHo BCMuKi cneuM¢MKaumm ONNCaHN B MHCTPYKLMATA 3a yn0Tpe6a.

- He npaBete onut a pemoHTIpaTe Uin NpUCocoBsBaTe KAKBUTO U 1@ OMNO eNIEKTPUYECKIA U MEXaHUYHM
yCTpoiicTBa KbM Braava. ToBa 6y 0BeNno 0 Cb3aiaBaHe Ha PUCKOBY CUTYaLu 1 61 aHynpano Baluata
rapauuus.

- (nen nouncrBaHe ¢ Braava B PEXNUM 3a MOKPO NOYKUCTBAHE, NOAOBUTE HACTUNKK MOraT Aid 6bAaT Xb3rasil.

+ Braava pa60m CbBCeM TUX0. bbjete BHUMaTENHY, KoraTo npemnHaBate n0Kpa|7| pa60TeUJ,a Braava, 3a fa
He CTbnuTe BbpXy HeA 1 Aa (€ HapaHuTe.

PECTPUKLUWWN NPU YNIOTPEBA
« Braava He e urpauka. He octassiite Manku fieLia 1 JOMaLLHY NOMMLY Ge3 HaA30p, AOKATO YpeasT paboTu.

+  Braava cbbpia enemHTI C BUCOKO HanpexeHue. He A npbckaiiTe, M3nnakBaiite uau notanAiiTe BbB BoJa.
lMoumcTBaliTe A CbC Cyxa Kbrpa.

+ Braavae npeiHa3HayeHa 3a 3aKPUTN NOMeLLieHNA CTBBPAN NOA0BIU HACTUNKN.

«  He n3non3gaiite Braava 3a cbbupaHeTo Ha ronemu oTnagbLy, TEUHOCTH, U3beNBaLLy BeLecTBa, 604 1
APYTY arpecvBHN XMMUKaNM.

« He n3no3Baiite Braava 0kono ropsty unin UMLKY 06exTy.

. HPEMGCTGTE qynausuTe npeaMeTi 0T 30HaTa Ha NOYNCTBAHE, Npean Aa nycHeTe Braava, B ToBa uncno
N npeameT, KOUTO MoraT ia NaiHat OT NOABVKHU UNK NEKK mebenu.

« 06e3onaceTe BCUUKY Kabenw v BbeTa Ha LLOPK, KOUTO MOTaT ia J0BeAaT 10 Cb0apaHe Ha npeameTy.
- bnokupaiite focTbna Ha ypepa o Tepaci 1 6anKkoHM ¢ Gu3nuecka nperpasa.

« YBeperte ce, ye NOANOKKMTE He NONaAaT B CPeHaTa ropHa YacT Ha MOUMCTBALLMA NaHeN, Mexay [BeTe
3aXBaLLiALLM I0 NIEHTH, Thil KaTo TOBA MOXKe A NOMPeum Ha GYHKLMITE Ha CEH30PUTE 1 Ha be30nacHaTa
ekcnnoatauys. MoBeye MHopMALYA Lie HamepuTe Ha CTp. 18.

« Hewu3non3gaiite Braava B pexum,Mokpo nouncTaHe” Ha MecTa, KbfieTo Bnarata Moxe Ja HapyLum
LIenocTTa Ha TBbPAM WK MeKi NoZ0BN HaCTUIKM.

- Pabotu Ha cTaiiHa Temnepatypa. He u3naraiite Braava v HeiiHata 6atepua Ha HUCKN W @KCTPEMHO BIACOKN
Temneparypu.

4 PbKoBOACTBO Ha noTpebuTens 3a cepuata 300
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BATEPUA U SAPEXXOAHE
« [pu 3apexgaHe non3Baiite CTaHZAPTHYU KOHTAKTIA (BbP3aHU C eNeKTpuueckata Mpexa.

- 3a3apexnaHe Ha Braava, non3Baiite eAUHCTBEHO BKIOUEHIA B KOMMNIEKTa afanTep. 3apAfHUTe
3a Braava 320 11 380 He ca B3amo 3ameHseMN.

- W3non3Baiite 3apaaHu 6atepui 0f06pEHM 0T NPOU3BOAUTENS.

- He w3non3egaiite agantep c npekbCHaT W orofeH Kaben unw ¢ noBpefeH Lwencen.
- He BKntouBaiiTe unu 3apexxaaiite Braava ¢ MOKpH pbie.

- BuHaru uskniouaiite Braava ot afantepa, npe/in nounCcTBaHe.

3ABEJIEXXKA: Braava pasnosiara cbc cocTyepeH nHrepgenc, Kouto
nossonfABa o6HOBABaHe Ha BrpaAeHuUA hybpMyep B crlydai Ha Hy>XXAa.

BcAkakBu onutu 3a AOCTHIN, Bb3CTaHOBABaHe, KonupaHe, moguduuupaHe,
AUCTPUOYLIMA UK KaKBaTo U Aa 6uno gpyra ynotpe6a Ha codTyepa Ha
Braava e 3abpaHeHa.

3abenexka: Tosa yctpoiictso pabotit B CboTBETCTBIUE ¢ Npasunata Ha OKK/FCC, uacr.

15. PaboTaTa Ha yCTpOICTBOTO OTrOBapA Ha CNIEAHNTE YNOBUA:

1. YcTpoiicToBOTO He MOXe [ NPUYNHI BPEAHN CMYLLEHNA.

2. YcTpoiicTBOTO NpMeMa BCAKAKBI CMYLLEHIs, BKNIOUNTENHO TaKMBa, KOUTO MOTaT A Npeau3BUKaT HexenaHm
JeiiHOCTU.

A\ BHUMAHWE: MNpomeHn unn moandmukaumm, KOUTo He ca o4o6peHn
u3puuHo ot iRobot, we aHynupat Bawarta rapaHLUuA.

A\ Cnep pasonakoBaHe npoBepeTe BHUMATENHO AaNv YpeabT He
noBpefeH Npy TpaHCcNopTUpaHeTo. AKO UMa crieau oT noBpeaa He ro
BK/NOYBauTe,

www.irobot.bg 5
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OnucaHue Ha Braava

Braava

—0 byToH, BkntouBaHe/ N3k niouBaHe”
—@ Cen30p Ha NorthStar® HaBurauus
—9 JHauKaTop Ha HaBUraLmoHaTa cucTeMa
—G bpona

—@ llpbxka o
—6 byToH, BkntouBaHe/ N3k niouBaHe”

Ha HaBUraLMoHHNA Ky6 (B 3afHaTa vact)

—a MouncTBaLy naxen

0

HaBuraumoHeH ky6 NorthStar®

ak 3a 3apexaHxe Ha batepuara
(eH30pHt 32 NPeMUHaBaHe o NoAa

MpeanasHa noaoxKa - npoTexTop

S50

AnanTep 3a 3apexpane

6 PbKoBOACTBO Ha noTpebuTens 3a cepuata 300
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MHoroyHkUuoHaneH no4yncTaeaLl naHes

3a CyX0 ¥ MOKpO NOYNCTBaHe, C MUKPOYUOBPHN NOANOXKKM 32 eAHOKPATHA UM MHOTOKpaTHa ynoTpeba.

—@ JleHTH 3a 3aKpenBaHe Ha NOANIOXKKATA

—@ (pefHa KIS CbC CeH30pH

MaHen c pe3sepsoap Pro-Clean (B kKoMnneKT ¢ uaépaHu moaesnu)
[TpegHa3HaueH 3a MOKpPO NOUNCTBaHe CbC CHATa Pro-Clean MukpodubbpHa NoANoxKKa.

—@ Omop3ambiHene
—@® Peseproap
—@ [Jlo3aTop

www.irobot.bg 7
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ByTOHVI N CBETNIUHHA CUTHANU3aL A

—@ byToH ,,BkniouBaHe/U3kntouBaHe

EnHo HaTnckaHe Ha 6yToH BKouBa Braava.
3appbxTe 2 ceKyHAM 1 Braava ce uskniousa.

MocTosiHHA CUHA CBETAMNHA: YPefibT e BKIloyeH
Mpemureawa yepBeHa cBETAMHA: 6aTepudTa 3anoysa aa ce U3TolLaBa
MocTosiHHa yepBeHa cBeTAMHA: 6atepusTa e u3ToLeHa (TpabBa 4a ce npesapean)

—@ bByTOH 3a cyxo noyncTBaHe
Pexum 3a pa60Ta CbC CYyXV NOAJNTOXKKU.
HaTtucHete 6yTOHa BeOHDBX, 3a a 3arfno4vHeTe noYncTBaHeTo.*

HaTtucHete no Bpeme Ha NOYNCTBAHETO 3a nays3a.

MocToAHHa CMHA CBETIMHA: PeXUMbT,(yX0 NOYNCTBaAHE" @ aKTUBUPaH
Mpemursaiya cnHA cBETANHA: peXUMbT, (yX0 NOYMCTBaHE" € B Nay3a

—@ bByTOH 3a MOKpPO noyucTBaHe
Pexum 3a paboTa ¢ MOKPU MOANOXKIA.
HatucHete 6yToHa BeHDX, 33 Aa 3aN0YHeTe MOUNCTBAHETO.

Hatucxere no Bpeme Ha MoYnCTBaHETO 3a nay3a.

MocToAHHa CMHA cBeTANHA: pexuMbT,MoKpo nouncTBaHe” e akTBUpaH
Mpemureauia cnHA cBETANHA: pexiMbT, MoKpo nouncTBaHe” e B nay3a

*3a0vpxaHemo Ha 6ymoHa 3a U360p HA NOYUCMBAW PEXUM We KMUBUpa pexum 3a 6vp30 NoYUCMBaHe. 3a
noseye uHgopmayus suxme cmp. 15.

8 PbKoBOACTBO Ha noTpebuTens 3a cepuata 300
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—0 MHAMKaTOp Ha HaBuUraluoHHaTta cuctema
NorthStar cebp3aHoct

Mpemureaiya cuHA cBeTANHA (1): ycTaHOBABaHE Ha Bpb3Ka
MocTosAHHa cnHA cBeTauHa (1 Ao 3): ycTaHoBeHa Bpb3ka C HaBuraunoHHma ky6 NorthStar

[lpyru nonoxenna

CuHA NnpeMureaLya CBET/IHA C MOBTOPEHMe: NoAroToBKa
CuHA npeMmureaLya cBeT/IMHA C naysa: pexum,llounska”
YepBeHa cBeTNMHA B cpepara: rpelka®

*3a noseye nHGopmauua BuXTe cekuma,,0TCTpaHABaHe Ha npobnemn”.

(5]

—© CBeT/IUHHU cUrHanu Ha HaBuraumoHHmaA Ky6 NorthStar®

CuHA npemuraailya cBeTinHa: Kyﬁ'bT € BKJ/IYeH, n3NbyBa Ce CurHan
MocToAHHa CUHA cBeTANHa: Kyﬁ'bT € BKIIoYeH 1 (Bbp3aH ¢ Braava
MocToAHHa YepBeHa cBeTNINHA: 6aTepvaa € U3TOLLleHa

www.irobot.bg 9



robot

batepua 1 3apexaHe

Pexxum Braava 320 Braava 380
Bpeme 3a ekcnnoatauyusa (yxo nouucreatxe 103 Yac llo4vaca

Mokpo nouncraatxe 2vaca 254ac
Bpeme 3a 3apexpaHe 10vaca 4ya@”

**2 Yaca ¢ Gbp303apexaalLo yCTpoitcTBo (MPojaBa ce 0TAeNHo)

3apexxpaHe

« [loctaBete Braava B N3NPpaBEHO NMONOXEHNE, BbPXY LUKPOKATa CTPaHa, 3d ia AOCTUTHETE A0 XdKa 3a
3apexaaHe.

« Bkniouete aganTepa B CTaHAapTHa eNekTpuyecka Mpexa It (BbpxeTe ¢ Braava.
« 3apexpaitTe Braava o noBaTa Ha NoCTOAHHA CUHA CBETNMHA Ha byToHa ,BkniouaHe/U3knouBaxe™ .

« Moxe fa ca Heo6XoAMMU HAKOMKO 3apexaluy UMKBNA, 33 Aa Ce JOCTUTHE [0 MbAHUA KanauuTeT Ha
baTepuATa Ha Braava.

*CuHAmMa ceemnuHa e uHOUKamop, 4e bamepuama e
3apedeHa Ha 80% om Nv/IHUA CU kKanayumem.

BpemeTo 3a 3apexaHe 1 eKcnnoatalys Moxe Aa ce
MPOMEHAT Bb3 0CHOBA Ha BbHLLIHATA TeMNepaTypa,
TUNa NOJ0BA HACTUNKA WAV APYrY YCIIOBMA.

Kak 3a 3apexpane

CBBET: Braava mox«e aa 6bae 3apefeHa ¢ 6bp303apeXkallo yCTPoncTBo. 3a
noseye MHgopMaLmA, BUXKTE MHCTPYKLMUTE 3a TOBa YCTPOMCTBO.

A\ BHUMAHUE: He 3apexpaiite Braava c noctaBeH Bbpxy HeA Pro-Clean
pesepBoap uiau MOKpa NoasioXxka. 3apexxaante B eflieKTpuyecka Mpexxa ¢

Hanpe>xeHue 220V. Usnon3BanTe camo BK/IO4YEHUA B KOMNEKTa Ha Braava
apantep. BuHaru uskniousante agantepa ot Braava npegu nouncreaHe.

10 PbKoBOACTBO Ha noTpebuTens 3a cepuata 300
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UHpukaTopu 3a 3apexxaaHe

(okato Braava e cBbp3aHa ¢ en.mpexa)

© byrtoH ,BxniouBaHe/U3kniouBaHe”

YepBeHa nyncupalia cBeTnuvHa: 6atepuara ce 3apexsa
MocTosiHHa cMHA cBeTAMHa: Gatepuara e 3apesieHa

HasurauuoHeH Ky6 NorthStar

HaBurauvoHHuAT Ky6 non3ea 2 6p. C 6atepuu. Kanaueto 3a noctaBaHe Ha 6atepunTe ce HaMupa B LONHATA
4YacT Ha Kyba.

@ Monum By aa n3xsbpnare yHOTpeﬁﬂBaHVITe 6aTepvu4 (amo Ha yKa3aHute

% <9 3a T0Ba MeCTa, C Lie peLnKknupaxe 1 onasBaHe Ha OKOJIHaTa cpea.
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Pexkumm 3a CyX0 X MOKpPO MNOYUCTBAHE

Braava pa6oTu B 1Ba peXuMa - 3a Cyxo M MOKPO NOYNCTBAHE Ha TBbPAN NOZOBY HACTUIKY, W3M03BAIK
CNeLManHy NOANOXKM, BKIOUEHN B KOMMNNEKTA.

Braava He e NpaxocMyKayka 1 He € npeJiHa3HayeHa 3a NOUYNCTBaHE Ha KUIMU 1 MOKETH.

Pe>xum ,,Cyxo noyncrtBaHe*

Pexxumbt, Cyxo nouncTaHe” e npefHazHayeH 3a
paboTa CbC cyxa NoAN0KKa.

B pexum,,Cyxo nouncrsaxe”, Braava ce npugsixaa
Hanpen 1 Ha3ag, B AbATV NpaBy U napanenHu IUHUN.

lneanHa e 3a nouncTBaHe Ha npax, ¢MHM Yacrtuum
1 Kocmu. Ta wwe Bu OCUTYPW YNCTW 1 TNaaKK

NOBBHPXHOCTN BCEKW [IEH.

Pe>xum ,,Mokpo nouucrBaHe"

PexxumbT, MoKpo nouncTaHe” e npeHazHaueH 3a
paboTa C MOKpa NoAoXKa.

B pexxum,,Mokpo nounctBaHe”, Braava ce aBixm
Hanpe/ 1 B CTPaHu B KbCa [ibra, (e ToBa Ce Bpblya
11 Ce NPUABIKBA MO CbLUMA HAUMH B ApyraTa nocoka,
KaTo ce MoNyyaBa PUCYHDK, HanofobABaLL enxa.

To3n Tun NPUABUXBAHE 0CUTYPABA no-p,06p0
NOYNCTBAHE Ha HAaTPynaH npax Wi 3aCbXHani neTHa
no BalluTe noAoBse.

Braava aBTOMaTInyHo ce I'Ipl/ICI'IOC06ﬂBa KbM
NOYNCTBAHETO Ha M0-MaJiKa MJIOLL, KOraTo npemMiHe

B PEXUM Ha MOKPO NOYNCTBaHE, C LieJ1 ONTUMIU3NpaHe
Ha pa60TaTa, [0KaTO NOAN0XKaTa € MOoKpa.

CBBET: 3ano4HeTe ¢ peXkxuma 3a Cyxo no4ymcTBaHe, 3a fa moXxe Braava
ha cbb6epe (hmHUTE YacTULM NO NOBbPXHOCTUTE U cnep ToBa
npeMuHeTe KbM PeXXUM Ha MOKPO NMOYMCTBaHe, 3a OTJ/IMYEH
pesynrar.

12 PbKOBOACTBO Ha NoTpebuTens 3a cepuata 300
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MouncrBawm NOANOXKKN

nOAJ’IO)KKI/I 3a egHOKpaTHa YI'IOTPEGa
3a yn0Tpe6a €IMHCTBEHO C MHOFO(I)yHKLlI/IOHaJ'IHVIﬂ NOYNCTBALL, MaHen.

« Braava e cbBMecTiMa C NoOBeYETO MapKM NOANOXKY 3a eAHOKPaTHa ynoTpeba, npe/iHa3HaueHN 3a Cyxo
1 MOKPO NMouncTBaHe, kato Swiffer® n Target®.

- Bunaru cnepgaiite NHCTPYKLMUTE 3a yn0Tpe6a Ha €JHOKPATHUTE MOANI0MXKHU, U3NNCAHN BbPXY KOMIJIEKTA.

- Braava He e cbBmecTuma ¢ Swiffer® WetJet® Refills.

Mukpodun6bpHM NOANOKKN

Braava pa3nonara CbC CnelnanHo pa3p860TEHVI MMKp0¢M6prM NOAJI0MKKK, KOUTO MOrat Aa ce nepat
N U3M0N3BaT MHOrOKPATHO.

- benute noanoxkm ce non3gar 3a CyX0 NOYNCTBaHE C MHOFO(I)yHKLI,I/IOHaJ'IHVIﬂ NOYnCTBaLL naHen.

« CMHUTe NOANOXKKM Ce NOA3BAT 32 MOKPO MOUMCTBAHE 1 C BATA BIAA NaHENM - MHOTOGYHKLMOHaNHNA
1 ¢ Pro-Clean pe3epsoap. HamokpeTe nognoxkata npeau non3gaxe

A\ 3ABEJIE)XXKA: MokpuTe NoAn0oXKK1 MOXe Aa He ca NOAXOAALLM 3a
NOYUCTBAHE Ha HEe3aLMTEHM CPeLLy Biiara NoAoBN HACTUNKMN. AKO He

CTe CUIypPHU 3a CbCTOAHMETO Ha BaluUTe NoaoBse, ce 06bpPHETE KbM
npPoOU3BOAUTESNIA UM KOMMNaHUATA 3a MOHTa)XX, 3a Aa NONy4YUTe nose4e
UHdopmaumA.

Tunose noaoBUN HACTUIIKN

« Braava e (b3pajieHa 1a uncTv TBbPAY NOJIOBY HACTUIIKY, B TOBA YNCIO NAPKeTH, TePaKOT, NaMUHaT,
banatym, rpaHuTorpec.

- Braava nouucrsa Ha|7|-no6pe MajKku TBbPAN NOBBbPXHOCTU 1 MOXe [ia He Cé CnpaBU AeaJTHO C HepaBHN
MNOYKHK, CUITHO NONKUPAHI C Bakca Unn nog06HN marepuann noBbpXHOCTU UK C HePaBHA HACTWU/IKa KaTo
[AEKOPATUBHU NIIOYHULA WITN TYXIIN, KOUTO MOFaT [ia 3aKayat 1 U34bpnaT NOAN0XKATa

A\ 3ABENEXKA: Braava He e npegHasHaueHa 3a cb6UpaHe Ha rosiemm
oTnagbuu. OTCTpaHeTe v Npeam NouMcTBaHe n orneaanTe 3a oCTpy

npeamMmeTn, KOUTo 6uxa mornu pa HappackaT NOBbpPXHOCTUTE, aKo nonagHaT
nopa noYucTsBalluA naHen.
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Kak nounctea Braava

Braava uHTeNMreHTHO NOUMCTBA BaLLKTe NOA0BE KaTo Mo Bpeme Ha pa60Ta KapTorpa¢Mpa nomeLleHnATa.

MouucTBaly UMK

- Braava nouncrsa goma Bu Ha onpeaeneHu 301K, Kato NbPBO NOYNCTBA NNOLLTA B AACHO, a NOCNE Ce Bpblla

N NOYNCTBa 30HATa B 19BO.

+  Korato OTKPUTITE NPOCTPAHCTBA BbB BCAKA 30Ha Ca NOYNCTEHN, Braava ce HacouBa KbM CTeHUTe

1 Mebenute.

+ Korato npuknoyn, Braava ce Bpblla Ha MACTOTO, OT KOETO € 3an0YHano NoYNCTBaHETO.

Mpouenypa Ha noyncTBaHe

B OTKPUTI NPOCTPAHCTBa, Braava MmeToMuHO NOYMCTBA HACcTMKaTa
CIBUXEHUA Hanpef W Ha3aA.

Korato Braava gocturve go KpaKa Ha (T0/10BE, mebenu n apyrn
NPenAaTCcTBUA, TA NOYNCTBA 0KOJI0 TAX 1 NPOABNIXKABA (BOA MbT.

Braava pa3no3HaBa npenaTCTBus Kato CTbabu 1 ce NpuaBIKBa
Jarneye 0T TAX, TaKa ye Aa u36erHe nagawe.

MpenopbuBa ce, KaTo NpeAnasHa MAPKa, Aa ce
nocraeu pusnyecka nperpaga 3a 6noknpaHe Ha
AOCTBMA [0 Tepacy 1 NepBasu ¢ BUCOYMHa Haf
0,61m.

Braava cblLo Taka [pa3no3HaBa MeKW HaCTUNKK 1 1136ArBa HaBNM3aHeTo
BTAX.

3abenexka: AKo KUIUMBM 8U € Ha é0HO HUBO C MBspdama
No8BPXHOCM, MOXe 0a e He0bXx00UMO 0 hocmasume 8peMeHHa
npezpada, koamo 0a 6s0e pasnosHama om Braava.

Braava cneaiBa cTeHuTe 1 brnTe KaTo Ce HaC0UBa KbM TAX B Kpad Ha
NOYNCTBAHETO Ha BCAKA 30Ha.

14 PbKOBOACTBO Ha NoTpebuTens 3a cepuata 300
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Pe>xum ,,bbp3o noynctBaHe"

« [louncraa c 30% no-6bp30, kato ce Gokycupa BbPXY OTKPUTUTE MPOCTPAHCTBA.

«  AKTMBMpaiiTe KaTo HaTUCHeETe BYTOHMTE CyXO UK MOKPO NOYNCTBAHE 3 TP CEKYHAM.

«  llle uyeTe euHMYEH 3BYKOB CUTHAN, @ CNEJ HETO 1 CUTHaNA 3 CTapT Ha NOYMUCTBAHETO.

«  Braava Le nouncTy cbLyata nnoLw, KakTo npyu CTaHAAPTHO AETaiNHO NOYMCTBAHE, HO LLie NPOMYCHE 30HuTe
0KONO Mebeny 1 CTeHH, 3a Aa CnecTu Bpeme.

Maysa/PecTtapT

Braava npemnHaBa aBTOMATiI4yHO B pe>KV|M,,I'Iay3a” aKO0 A MOBANTHETE NN HATUCHETE HAKOIA 0T 6yTOHVIT€.

. ByTOH'bT 3d NOYNCTBAHE LLe CBETHE B CUHDBO, 3a [la NOKae NpemiHaBaHEeTo B peH(MM,,ﬂay3a”. [Jlokato
€B pemmm,,ﬂaysa”, Braava wwe 3anametn KapTaTa Ha NPOCTPAHCTOBOTO, KOETO BEYe € MOUNCTEHO.

+ 32 ;1a Bb3(TaHOBWTE NMOYMCTBAHETO, NOCTaBeTe Braava Ha 0K0N0 2M OT HaBUTaLMOHHUA Ky6 N Ha CbLLO0TO
MACTO, OT KOETO € 3amnoYHano NoYKnCTBaHeTo.

+  HaucHere cgetewuus 6)ITOH Ha CbOTBETHWA TUM NOYNCTBAHE.

«  Braava we 3anouHe nouuncTBaHe Kato onpeaena no3nunATa cu B NpOCTPaHCTBOTO. Korato noTBbpAn
MO3ULNATA CH, LLLE C& HACOUN KbM 30HaTa, KOATO He e 61na NouncTeHa i lie pa60Tv| no HeA.

+  Braava moxe ia mouncTII OTHOBO HAKOW Beye 06p660TEHVI 30HU UK ia NpOyYn HOBU, A0KATO € B npoLec
Ha onpejensaHe Ha MeCTONON0XEHWUETO CM B NPOCTPAHCTBOTO.

«  Ako noctaBuTe Braava Ha MACTOTO, Ha KOETO Ce € HaMUpana o BpeMe Ha MPEMIHABAHETO B PEXMUM
,May3a’, MoXe ja 0THeMe noBeye BpeMe, 3a 1 ONPELeNM MeCTONONOMKEHETO (U, B 3aBUCUMOCT OT
0T/1aNeYeHOCTTa OT HABUTALMOHHUA Ky6.

« 3aja pectapTupate poboTa v NPOABIKMUTE NOUNCTBALLMA LMKDBA, U3KNIoueTe Braava ¢ HaTuckaHe Ha
byToHa, Bkntouane/W3kntouBaHe” 1 ro 3apbTe 2 CeKYHAN.

3abenexka: Braava moxe 0a 6v0e 8v8edeHa 8 pexum ,[1ay3a” camo cned ocouecmsasaqe
HQ 8p®3KA MeX0y HeA U HAaBU2AUUOHHUA Ky6, 8 HAYA/I0MO HA NOYUCMBAHEMO.
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NorthStar® HaBurayus

HasurauvoHHua ky6 NorthStar e HacouBaLL ypef, K0ITO U3MbYBa CUTHaM M HaBurupa Braava no Bpeme Ha
MOYMCTBAHETO.

Cebp3BaHe ¢ HaBuraumoHHuA Ky6 NorthStar

« Korato Braava 3anouHe fia noumncTBa, TA Ce ONUTBA 12 OCHLLECTBY BPb3Ka C HaBUraLlMOHHUA K)I6 NorthStar,
KaTo MHAKKaLKATa 3a TOBA € NoABaTa Ha NpeMurBallia CMHA (BeTNMHA Ha NHAKWKATOPa Ha HaBUraLliOHHATa
cuctema. Korato ce (BbpXxe C Ky6a, (BeTNNHATa Ha Braava cTaBa NOCTOAHHA CMHA.

. MHAMK&TOp'bT Ha HaBUraloHHaTa CUcTema Cbllio Taka NOKa3Ba 06xBaTbT Ha Braava. Ako Braava cturHe no
KpadA Ha 00xBaTa (kaTo U3ne3e OT CTasTa Win ce 0TAaNneyn npekaneHo 0T HaBUraUoOHHNA Ky6 NorthStar)
(BET/INHUTE LLIe yracHaT.

« B penku cnyvan Braava Moxe a ce BbpHe KbM HaBuraumoHHuA ky6 NorthStar, 3a ja noTbpay nosuumara
1, PeqIn ia NPOABITKIA NOUNCTBAHETO.

+ Braava M3rpaaa HoBa KapTa Ha NPOCTPAHCTBOTO BCEKI MbT, KOrAaTo 3anoyBa HOB LK1 Ha NOYKCTBAHE,
HO 3ana3Bd KapTaTa (i aKo NpeMnHE B pe>Kv|M,,I'Iay3a” N0 Bpeme Ha NOYMCTBAHETO.

MouucTBaHe 6e3 HaBuraunoHeH Ky6 NorthStar

« Tbit Kato Ky6'bT € CaMO YacCT 0T HaBUraLlOHHaTa CcTema, Braava moxe [la NoYNCTBa ” 063 HanuuneTo
Ha NorthStar CrHan, HO NNOLLTAa Ha MOYMUCTBAHE Le 6‘b£l€ 3HaUNTENHO NOo-ManKa u Braava Hama Aa “Ma
Bb3MOXHOCT 1a NOYNCTU BINTATE BB BCUYKIN 30HN.

MouuncTBaHe ¢ HAKONIKO HaBuraumoHHu Ky6a NorthStar
(cbBMmecTumo CAMO c Braava 380):

« Braava moxe ja non3ea cuctema oT HAKOKO HaBuraLMoHHM Ky6a NorthStar, 3a ga nouuctea no-ronemu
MPOCTPAHCTBA, A0 186 KB.M. B PeXIM Ha CyX0 NoUMCTBaHe. Braava Lue npemuHe 0T Bpb3ka C efiH
HaBUTaLMOHeH Ky0, KbM ClieBalLnA, pa3LuMpABANiKY 30HaTa Ha NOYMCTBaHe C BCeKM ClefBall AobaBeH
Ky®.

+ (ucrema ot KyﬁoBe MO>e [ia Ce U3M0N13Ba 1 B PEXNM Ha MOKPO NOYNCTBAHE, HO Braava OrpaHnyaBa
M/I0LLTa 33 NOYMCTBaHeE 10 32 KB.M C Lies1 ONTUMU3MPaHe €¢€KTI/IBHOCTTa Ha MOKpaTa nonoxka.

Pexxum Braava 320 Braava 380
O6xBat (yxo noumcTBaxe 74m? 93 m”
Mokpo nouncTatxe 3m 2m

* 10 186 M2 C gonbnHTeNeH HaBuraLyoHeH ky6 NorthStar® (npogasa ce otgento)

16 PbKoBOACTBO Ha noTpebuTens 3a cepuata 300
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HacTtpounka Ha HaBuraunmoHHute Kyo6ose NorthStar
Ekcnnoatauuna Ha Braava ¢ eguH Ky6

- ToctaBeTe HaBUraLMOHHUSA Ky6 6111130 LieHTbPa Ha NPOCTPAHCTBOTO, KOETO UCKaTe 1A NOYMCTUTE
1 BKNtoyeTe Braava B 611130CT 0 Hero.

« Braava e nounctin 30Hata 0Koso Kyba KaTo MoXke f4a pasLumpy paboTata i v B Apyryl CTau, B 3aBUCUMOCT
0T TOBa, ZIOKb/E A0cTura 06xBaTbT Ha NorthStar curnana.

+ Ao nmare Bb3MOXHOCT Jia u361paTe Mex [y HAKOMKO CTau, NocTaBeTe Kyba B M0-roNAmoTo nomeLLeHe,
3a ia ocurypuTe Makcumanto NorthStar nokputue.

« Korato Braava npuksitoun paboTata cv B €iHO OMeLLIEHVE, MOXETE /13 PEMECTUTE HABUTALMOHHIA Kyb
1 12 NOYMCTUTE fipyra YacT oT AoMa (.

ExcnnoatauuAa Ha Braava ¢ HAKONKO Ky6a
(cbBmectumo CAMO c Braava 380):

«  M3non3Balite efuH U noBeye AOMbAHUTENHM KyboBe (NPOAABAT Ce 0TAENHO), 33 A Pa3LUNpHUTe NOLLTa,
KoATo Braava mMoxe f1a nouncTyi B e4uH NoYnNCTBALL, LUK b.*

« [loctaBeTe fonbAHUTENHUTE KyOOBE B CTaN WM NPOCTPAHCTBA, PA3MON0XeH! 10 30HaTa, NOKPUTA OT
mbpeuA Kyb. [lobpe e KyboBeTe Aia ce pa3nonarar Ha pa3cToAHue 6 — 7 MeTpa efinH OT ApYr, 3a a ce
npunokpue 06xeatsT NorthStar.

« Braava aBTOMaTMYHO LLe NoynCTBa (B'bp3Bal7IKVI (e nocneoBaTesiHo C KyGOBETE.

* Ky6oseme ca npoepamuparu Ha paznuyru NorthStar kaHanu, onucaHu 8 0cHo8ama ca camus Ky6. [1pu NOYUCMBaHe Csc
cucmema om ky6o8e, c/1e08a 0a ce N0/138am Kybose HacmpoeHU Ha pasudHU KaHau.

Lo

Eﬂ

EnuH Ky6

()

Cuctema ot ky6oe
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Ekcnnoatauua Ha Braava

MocTaBAHe Ha No4yucTBallaTa NoAJI0XKKa

1. locTaBete Braava BEPTUKAJTHO BbPXY LUINPOKNA Kpa|7| N 0TKayeTe NoYnCTBaLlnA naHen.

2. [lpukpenete cyxa unu MoKpa Nofn0XKa KbM MHOrOQYHKLVOHANHUA NOYMCTBALY
naHen. locTaBeTe NOABINKHMA NaHeN BbPXY 0TBOPEHa MOANOXKa. [1pukpenete
MOANIOXKKATA KaTo A 3aKPemnuTe B ryMeHuTe NIeHTI OT BeTe CTpaHu. BuxkTe cnepaluara
(TpaHuLa 3a uHdpopmaLma 0THOCHO naHena Pro-Clean.

3. 3aerneTe 0THOBO NOABIKHMA NaHen. MarHuTuTe wwe Bu nomorHar, aa ro 3dKpeninTe Ha
MACTOTO My.

-

A BHUMAHUE: YBepeTe ce, ye nouncTBawaTa NoasioXKka He

e nonagHana meXxay 3akpensalyute IMHUM, B MPOTUBEH Cllyyan
mMo)ke Aa nonpeyu Ha paboTaTa Ha CeH3opuTe U 6e3onacHocTTa
npu ekcnsoarauus.
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Ekcnnoatauus Ha naHen ¢ Pro-Clean pe3epsoap

(Mponasa ce oTaenHo 3a Braava 320)

Manensr ¢ Pro-Clean pe3epBoap nycka TeYHOCT, A0KATO Braava nouncrsa, kato Taka noaAabpxa CMHATA
noAnoxkKa MoKpa no-AbJiro Bpeme.

3apexxgaHe Ha pe3epBoapa

1. OTBopeTe 3anyllankata KaTo A ApbhHeTe U 3aBbpTUTe
HacTpaHu.

2. HambnHete pe3epBoapa C BOfia 1 NOCTaBETE 3aMyLUIaNKaTa,
MPUTUCHETE i NITBTHO, 3 /1A 00€30MacUTe pe3epBoapa i
[a pesinasuTe T U3TYaHe. [logeye uHGopMayus, 3a opyau
DeweHUA 3a noyucmaare, we omkpueme Ha: global.irobot.com.

3. [TbnHeTe pe3epBoapa Kato ro NoCTaBATe B MUBKATA, Thil KaTo
MaIKo KONNYECTBO TEYHOCT MOXKe /i Ce pa3niee 0KaTO NOCTaBATe
3anyLuanKkara Ha MACTOTO iA.

4. Hamokpere cunaTa Pro-Clean Mukpou6bpHa nopnoxka
11 IPUTUCHETE KbM NIeHTUTe 0T BeKpo. He non3gaiite cyxa
MOANOXKA.

CBBET: TeuHocTTa ce ocBOOOXKAaBa B Pa3/IMiHU KOJIMYECTBA, B 3aBUCUMOCT
OT TUMna NogoBa HaCTUJIKa U U3MNOJI3BaHOTO pelueHue. MbpBUAT NbT,
KOraTo no4mMcTBaTe CbC CMHATA NOAJI0XKKA, A HAMOKpEeTe CbBCEM
JIEKO U NoCcTeneHHO yBeNnyaBanTe cTeneHTa Ha HaMOKpAHe, ako e
Heob6xoaumo.

A\ 3ABENEXKA: 3a ga uséerHete ustmuaHe Ha Te4HocT oT Pro-Clean
pespeBoapa BbpXy NoAoBaTa HacTUMKa, He ocTaBailiTe Braava 6e3

HabnoaeHne, AOKaTOo € B PeXXMM Ha MOKPO NoYucTBaHe U A BAUTHeTe OT
noaa, cnep KaTto NpuUKIoyYM pabéorarta cu.

KoraTto MOKpOTO nNo4yncTBaHe rnpuKJilo4vn:
« W3neiite octaHanata B pe3epBoapa TeUHOCT.

- OcraBete 0TBOPBT 663 3anywwanka, 3a 1a MOXe Pe3epBoapbT ia U3CbXHE HaMbHO. He nocTaBsiiTe
naHena Bbpxy Braava ako e Bce oLie MOKbp.

« MoBeue nHdopmaLKA LLe noayumTe Ha CTp. 22.
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Pasnono)xeHue Ha ky6a NorthStar®

1. HatucHete byToHa B 3aZiHaTa yacT Ha
HaBUraLMOHHNA Ky, 3a Jia ro BKMlounTe.
(1HA MVraLLa CBETNMHA LLe ce BKAKYM Ha

CPELLYNnoNoKHNA BIbl. Korato cBetnuHata
(TaHe NOCTOAHHa, Ky6'bT ceecBbp3an Braava.

Ao 3abpasuTe fa BKkntoumTe Ky6a, Braava wwe
U3NpaTyh CUTHaN W LLe Ce ONuTa Aa ro BKAKYM

cama. Ako onuTbT Ha Braava e ycnelueH, cuHa
MUraLLia CBETNIMHA, Lue Ce NMOABM Ha Kyba.

2. Tlocrasete HaBurauuoHHuA ky6 NorthStar
BbPXY Maca Wi NoBbPXHOCT C rofAMa
BICOUYHA 1 HAaCcOYeTe CUHATA CBETANHA KbM

(pefiaTa Ha CTasTa, Janey oT CTEHWTe.

3a Han-po6pu pesyntaTtu

« Mocragere HaBuraumoHHua ky6 NorthStar Ha MACTO, 0T K0ETO LLe MMa NpAKa,BUAMMOCT” KbM TaBaHa
(.e. A HAMA nperpaau Kato padToBe UNK LWKAQOBE TOYHO Haf Hero).

+ He mectete HauraumonHuaA Ky6 NorthStar cneg kato Braava e 3anoyHana nouncTBaHeTo Ha AafieHo
MoOMeLLieHue, Tl KaTo TOBA MOXe i MOB/NAE HEraTBHO Ha pe3ynTaTa oT paboTata Ha Braava.

«  He nocragaiite HaBuraumoHHua ky6 NorthStar Ha noga, Tbii KaTo poboTHT MoXe a MiHE NOKPaiA Hero 1
Ja ro npemecTy.
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Hayano Ha noyucTBaHeTo

MocTageTe Braava Ha nofia, Ha pa3cTosiHue 2 0 2.5 MeTpa OT HaBuraunoHHus ky6 NorthStar, ¢ nuue kbm ky6a.

1. Bknwoyete Braava c bytoHa,BkniouBane/W3kniouBaHe”. ByTOHBT Lue CBETHE B CUHBO, KOraTo
po6OTHT € BK/I0YEH.

2. 3apa3anoyHete nouncteaHe cbc CYXA MOJJIOXKKA, HatucHete byToHa 3a pexum, (yxo
MoYnCTBaHe",

3. 3apa3anouHete nounctBaqe ¢ MOKPA MOANOXKA, HaTucHeTe byToHa 3a pexkim, Mokpo

MoYnCTBaHe",

> > &P
(3

-

%S

Ako Braava 3aceye curHan ot HaBUraLMOHHNA Ky0, Ha MHAMKATOPA Ha HaBUTALIMOHHATA CUCTEMA LLje ce
NOABM CMHA MUTalLia cBeTNHA. (BET/INHATA LLiE CTaHe NOCTOAHHA, KOraTo PO6OTHT Ce (BbpXKe C Kyba. AKo
He Ce NosIBY CBET/NHA, TOBA 3Hauu, ye Braava He 3acua NorthStar curHan.

Korato Braava NPUKNIOYN C NOYNCTBAHETO, TA NOJABA 3BYKOB CUTHAJI BbB BIA Ha KpaTKa MeJIOANA, BPbLLa
(e Ha MACTOTO, OT KOETO e 3aMoyHaso NOYNCTBAHETO M 0CTaBa TaM. Braava we Hanpasi CbLLOTO ako
6aTepVIﬂTa (e U3TOLLK NO BpeME Ha NOYNCTBAHETO.

3a fa ukntounte Braava, HatucHete byToHa,BkntouBane/I3kniouBaHe” 3a age cekyHau. LLle 6bae nogageH
3BYKOB CUTHaN 11 CBETAMHUTE LU YracHaT.

3a 71 u3KniounTe HaBuraumoHHus Ky6 NorthStar, HaticHeTe 6yToHa B 3ajHaTa YacT Ha ky6a. (BeTAuHaTa
OTMpef Lue yracHe.
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[lopapbxKKa

ﬂOﬁpOTO CbCToAHVe Ha Batuata Braava 3aBuai oT CieaiBaHeTo Ha CTbKITe 3a NoAZPbXKa no-Aony.

MouncrTBaHe n cbxpaHeHune

- W3non3Baiite cyxa Kbpna 3a NOYNCTBAHETO Ha TANOTO Ha Braava. He mokpeTe unu notansiite po6ota Bbe
BOJA.

«  M3non3Baiite BnaxHa Kbpna, 3a Ja NOYMCTUTE Konenata Ha poboTa. YBeperTe ce, ue Braava He e BK/toueHa
B €J1. MPeXa 1 Ye 0T BNaXHaTa Kbpna He nonajat Kanku Boga no TAn0To Ha poboTa.

« TlocTasiite Braava u3npaBeHa Bbpxy LIMPOKAT YacT (BbPXY APbKKaTa), KOraTo 3apexzate uin
CbXpaHABaTe Po60Ta MeXAY NOYMCTBAHNATA.

+3ano-gbnaro cbxpaHeHue, 6e3 ynotpeba, n3Bagete 6atepunte oT HaBuraumoHHNA Ky6 NorthStar.
MpepnasHa nognoka - NpoTeKTop

- [lokato Braava nouncTtsa, Manki 0TnagbLy MOrat aa ce c1>6|/|paT 0KO0J10 NPaBODBI bJIHNA NPOTEKTOP
Ha konenarta. Taka Konenata ocTaBat uncTi 1 Braava ce aBuxu CBO60/J,HO.

- [leproanuHo npoBepABaiiTe Konenara Ha Braava 3a HaTpynaHu Npax v GUHM YacTULM 1 11 OTCTPaHABAIATE
aKo € HeobXoaMMo.

« Manbk 0TBOP [10 KONENOTO AdBa A0CTDN 1O HATPYNAHU HEYNCTOTUI, KOUTO MOTraT Aiad (€ OTCTPAHAT
CNHCETa U HOXKL .

OrBop
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MaHen c Pro-Clean pesepBoap
(MpopaBa ce otpenHo 3a Braava 320)

« [laHenbT MOXe f1a ce Mue noj Tevalla Boaa. He noctasiite pe3epBoapa B CbA0OMUANHA MalLlHa.
He non3gaiite CanyH 1 MUELLIN NpenapaT Npyu NOYNCTBAHETO My.

- (n1efl KaTo NOYNCTBAHETO € 3aBbPLUEHO, 0CTABETE NAHENBT A U3CbXHE HAMbIIHO NPea Aa ro NoCTaBuTe
06paTHO Ha MACTOTO My BbPXY Braava.

. ,[l03aT0pr € npeaHa3HayeH 3@ MHOTOKpPaTHa yn0Tpe6a npasnonara aHTlllﬁaKTepVIaJ'IHa MOBBPXHOCT.
He cBanaiiTe kanaukara Ha [03aT0pa MEXAY NOYNCTBAHMATA.

+  AKo Kanaukata Ha [03aTopa e 3aMbPCN UM U3HOCK, TA MOXe Aad 0bje C(MeHeHa.
. OTCTpaHETe KanaykaTta Ha A03aTopa KaTo n3abpnate HaCTpaHn rymeHata 3akonyaika.

+ 3aMmeHeTe C HOBA Kanauka, HaTUCHeTe 1 ynbTHeTe A00pe, 3a 1a u3berHeTe Teyose.
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OTCTpaHﬂBaHe Hd I'IpOﬁJ'IEMI/I

3a noBeye UHGOPMALVA OTHOCHO OTCTPaHABaHe Ha Npobnemu noceTeTe CTpaHMLaTa: www.irobot.hg.

WHpunkaTop Ha HaBUrauvnoHHarta cuctema (NSI)

MpepynpexaeHns 3a rpewlKky No Bpeme Ha NoYNCTBAaHETO, CUTHANN3MPaHMN OT MHANKATOPBT Ha
HaBuraymoHHarta cucrtema(NSI)

(pefata Ha MHAMKaTopa, npu
HaTUCKaHe Ha byToHwTe 3a
CYX0 1t MOKPO TIOUNCTBaHe,
NpUAPYKeHa CbC 3yKOB

CATHaN OT TP U3NUCYKBAHUA.

Braava HAima ja 3anouHe ga
€€ [IBIKM.

Mpo6nem: Bb3amo)kHa PeweHue:
npuymnHa:
MocToAHHa YepBeHa (ncTemHa rpetwka « HatucHere u 3aapbxTe GyToHa, Bkniousae/M3kniouBane”, 3a a usknioune Braava.
(BETIHA B CPEAaTa Ha + 3aBbpTeTe CYHO 1 f1BETe Konlenia 3a 15 cekyHau.
UHAVMKaTOpa. « loctasete Braava Ha nogia v 3apepere batepuara if. MlocraseTe cyxa nouncraarLa
NIOANI0NKKa.
+ AKo uepBeHaTa CBETIMHa I13Ue3He, HaTUCHeTe 6YTOHa 3a CyX0 OYNCTBAHE.
« AKO YepBeHaTa CBETIMHA He 134e3He, CBbPKETe ce C 06CTYKBALLIA CEPBHU3EH LiHTBP.
YepaeHa npemaurBaLLa, o2 | Braavae cipanaHamacto, | OcrpaHere Braava oT CbOTBETHOTO MACTO U 5 pecTapTpaiie.
706 BT, CBETMHA B CPEAiaTa | OT KOETO He MoXe Aa ce
Ha VHAVKaTopa. MPUABMXY CaMa.
YepeaHa npemuraalua o 14 | Braava peructpupa, ve I3kniouere Braava u A ocTagere Ja ce 0xnagM, Npean Aa NPOLBAXUTE NOUNCTBAHETO.
ITBTI CBETNMHA B (PeflaTaHa | €NIEKTPOMOTOPA € 3arpsin
UHAVMKaTOpa. npeKaneHo.
YepseHa npemureaLia o 15 | Braava e 3aknewyeqa B Octpanere Braava 0T CbOTBETHOTO MACTO 11 A pecTapTHpaiiTe.
BT CBETAMHA B CPEfaTa HA | TACHO MPOCTPAHCTBO U He
UHANKaTOpa. MOXe Aa Ce 0(Bo6oaY cama.
YepBeHa (BeTNMHA B AKTUBUPaH € CEH30p M lpemaxHeTe 11 MocTaBeTe 0THOBO MOYMCTBaLLaTa MoA0XKa. KoraTo A nocTassTe

0THOBO, CN1EAiBaITe Te3W UHCTPYKLM:

+ YBepere ce, ye NOZN0XKaTa He € MoNagHana B (PESHaTa YacT Ha MOYNCTBALLUA NaHen,
KbZETO Ca CeH30pHUTe.

+ YBepere ce, ye nofnoxKara e o6pe ombHaTa, B NPOTUBEH CNyyail NaHeNLT Moxe

[1a He ¢e 3aKpenu NPaBINHO W/UH HAMBAHO KbM poboTa.

MpeaynpexaeHus 3a rpewlKy No Bpeme Ha 3apeXAaHeTo, CUrHaNu3paHy OT UHANKATopa Ha
HaBurayuoHHata cuctema(NSI)

3BYKOBU CUTHanu, no Bpeme
Ha 3apexaHe.

Mpo6nem: Bb3moxHa PelueHmue:
npuynHa:
MocToAHHa vepBeHa (cTemHa rpewuka ToBa He e rpeLLIka Ny 3apexaHeTo, Ho LLe nonpeyn Ha Braava Ja e 3apeau, Aokato
(BETNNHA B CPeAaTa Ha poBOTET € (BbP3aH C e, Mpexa. 3a AOMBAHUTENHI UHCTPYKLMUTe, BIDKTe B pasfena
WHANKaTOpa. no-rope,,fpeLwKy Ha MHZNKATOPa Mo BPeMe Ha MouMCTBaHe".
YepaeHa npemuraaLLa 7-8 [peLuka npu 3apexaane (BbpXKeTe Ce C 00CNYKBALLUA CEPBH3EH LIEHTBP.
TBTH, CBETAUHA B CpeiaTa Ha
JHAVIKaTOpa.
MpemuraaLL CeeTAMHY Mon3anuAT agantep OTCTpaHeTe HeCbBMeCTUMUA afanTep v NoN3BaiiTe caMo T031 — BKIOYEH B KOMMNEKTa
Ha MHIKaTOpa W BCYKM € HeCbBMECTUM ¢ Ha Braava.
6yTOHM, IPUAPYXKEHY CbC yCTpOiiCTBOTO
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HensnpaBHocTu B HaBuraunoHHus Ky6 NorthStar®

Mpo6nem: Bb3moxHa PelueHue:
npuymHa:

Braava He ce (Bbp3Ba C Kyﬁa. ﬂO3I/ILlMﬂTa Ha poﬁoTa Bkniouete Ky6a 11 TO MOCTaBeTe Ha BIUCOKO. HacoueTe CUHNAT CBETAMHEH CUrHan KbM
nky6a CpejHaTa i OTKpHTa YacT Ha NOMeLLeHMeTo.

Moctapere Braava Ha nopa, Ha pa3cToaHme 2 - 2.5 MeTpa oT Ky6a, Ho C ML KbM Hero.
Bkniovere Braava.

(noctasexa CyXa MOANOXKA BbPXY Braava, Hatucxere 6y10Ha 3a (YXO0 MOYNCTBaHE.
Braava we ce NPUABIXN B OCOKA KbM Ky6a W LLe ce (BbpXKe CHEro B paMKiTe Ha 30
CEKYHAN.

Korato CubUAT CBETAMHeH CUTHaN Ha HABUTAUMOHHIA UHZUKATOP Ha Braava cTaHe
NOCTOAHeH, poBoTbT ce e (Bbp3an ¢ Ky6a. Ako (BeTIMHaTA Ha ky6a npoIbKaBa A
npemurBa, ToBa He e npo6nem.

Ao Braava He e B CbCToAHME fia Ce NPUABINKM NPaBO HANpef, BUXTe ,He ce npudsuxea
npagunHo” B paspen , HeusnpasHocmu om o6uy xapakmep”.

Ky6uT He ce BkntouBa.

barepuwTe ca u3toLLenv unm
He Ca MI0CTaBeHM NPaBILTHO

(meHere 6arepv|me 11 (e yBepeTe, Ye Ca nocTaBeHu B NpasinHata nocoka.

(BETAMHHUAT CUrHan Ha kyba | barepume caustolLie (meHeTe batepumTe € HOBM.

€ uepBeH.

Ky6T ce u3kntouBa, fokato | (MyLLeHnA Ha curHana YBepere ce, ye kyGbT He € NOCTABEH Ha Pa3CTOAHME NO-ManKo 0T 1,5 M oT Na3MeH unn

Braava nouncea. LCD Tenesu3op  He ce Hamupa B MOMeLLieHHe C BKI0YeHa GyopeclieHTHa (BeTUHa.

Braava e u3BbH 06xBar Koraro Braava u3ne3e ot o6xBara Ha Ky6a, e HopmanHo Toii Aa ce u3knioun. Korato

Braava ce BbpHe 06patHo B 06xBaTa Ha ky6a, TA U3npaLLa curHan KbM Hero 1 Toii ce
BK/I0YBA OTHOBO.

Opray3upaHa e cucrema Mo3uumoHMpare Ha Braava Tpsi6Ba Zia MoXe Aa UZEHTUOULMPa BTOPUA Ky6, 0 BpeMe Ha MOUHCTBAHETO,

OT HAKONIKO Ky6a, Ho Braava | Ky6oBete 33 f1a ro no3Ba. YBepeTe ce, Ye BTOPHAT KyO He e U301UpaH B 30Ha, B KOATO CUTHAMTBT Ha

3101383 CAMO €J1H OT TAX. Braava He Moxe Aa OCTUTHe A0 Hero.
MocTaBere ky6oBeTe Ha pa3cToaHie [0 5 M eAuH 0T Apyr, 3a Aa NoAnomorHere Braava
npU CBbP3BaHETO it ¢ TAX. Pa3ganeyere ky6oBeTe npyt cnefBaLLM noumncTBaHu. He
MecTeTe ky6oBeTe foKaTo Braava e B MoUMCTBaLL LYKbA.

OpraHy3upaHa e cucrema Kananw Ha kybogere YBepeTe ce, ue ky60BeTe, KoUTO M0A3BaTe, NPEAABAT CUTHANM N0 Pa3NUYHU KaHANN.

OT HAKONIKO Ky6a, Ho Braava Homepbr Ha kaHana e 0603HaueH B A0NHATa YacT Ha BCeKi KyO.

YHCTH NpeKNeHo bAro

MHOFO 30HM.

HensnpaBHocTu Ha naHena ¢ Pro-Clean pesepBoap

yuacTbuy.

Mpo6nem: Bb3amo)xHa PeweHue:
npuymHa:
TMoiBa Ha TewoBe Wi Mokpy | OTBOPEH fo3aTop poBepeTe 0TBOPA Ha 03aTOPa U 3aMyLLIANKATa U Ce YBEPETe, Ye (a NTTHO 3aTBOPEHIL.

3aNyLATKA Ha Pe3epBoapa.

TeuHocTTa Le 6bze M3nyckaHa no-6bp30, ako Te3u Kanaukw He ca Ao6pe 3aTBOPeHM.

Hsima nyck Ha TeyHoCT KbM
NOANOXKATA.

Kanaukara Ha [f03aropa e
33 (MAHa.

BuKTe UHCTpYKLUMTE 33 CMAHA Ha KaNauKaTa, KOUTO & HaMUPAT B pa3fena 3a
MI0AAPbKKA HA Pe3epBoapa.
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HeunsnpaBHOCTU OT 061y XapaKTep

Mpo6nem: Bb3amoXHa PeweHue:

npuynHa:
Braava nouucrea camo €/lHa He ce u3non3ga YBepeTe ce,ue Kyﬁ'bT € BK/YEeH 1 N0CTaBeH B 30HaTa, KOATO UCKaTe A 6b,ue noyncTeHa.
MarKa 30Ha. HaBUraLoHHuA Ky6 I'IposepeTe no3unyuATa Ha K)’ﬁa, pamo ¢aKTOpVI, KOMTO 61Xa MO [id CMYTAT CUrHana,

Kato:
+ PagyTOBE UM BEHTUNIATOP Ha TaBaHA, PA3NONOKEHH TOUHO Hafl kyba.

« MHOTO BYCOK, HEpaBeH I YepeH TaBaH Hag Kyba.

+ nna3meH wnn LCD Tenesu3op Ha pascTosHite no-Manko ot 1,5 M ot kyba.

Hel'lpaBVIJ'IHO NOCTaBAHE Ha
NoYKCTBALLATA MOANOXKA.

OTCTpaHeTe v NoCTaBeTe OTHOBO MOYICTBALLATA MOANONKKA. KOraTo st noCTaBATe OTHOBO,

CNeJBaITe T3 MHCTPYKLMM:

- YBepeTe ce, Ye NOAIOKKATa He & MONagHaNa B (PEIHATA YaCT Ha NOYUCTBALIUS NaKeN,
KbAETO Ca CeH30pUTe.

- YBepere ce, ue NofIoXKaTa e A06pe OMbHaT, B NPOTUBEH Clyaii NaHENT MOXe [1a He
ce 3aKpenu NPaBINHO W/UIH HAMBAHO KbM poboTa.

Mpobnem ¢ konenara unm
npoTeKTopa

MpoBepeTe 30HaTa 0KOO KoneNiaTa 3a HACbpanyt ce OTNAZbUY 1 Y1 OTCTPAHETe U NoUUCTETe
aKo e HeobxomyMo. NTpoBepeTe Aank NPOTEKTOPLT e 3aKPeneH NPABILTHO KbM Koenara, AKo
He e 406pe N10CTaBeH, CBbPXETe e C06CTYXBALIA (BPBII3EH LEHTDP.

Braava He ce npupBikBa
MIPBWHO.

Konenara ce xmb3rar v He ce
BbPTAT NPaBUTHO

Moumctete Konenata c MoKpa Kbpna v TONAa BOAQ, 3a A3 OTCTPaHUTE HewncToTUuTe
1 0CTaTBLNTE OT Npenapat. OcTaBeTe KonienaTa fia M3CbXHaT HambIHO Tipeau Aa non3sate
po6oTa oTHOBO.

HenpaBunxo noctasaxe Ha
noyvCTBALLATa NOANOXKKA

OT(TpaHETe 11 NoCTaBeTe 0THOBO NOYNCTBALLIATA NOAN0XKKA. KoraTo A nocTaATe 0THOBO,

CnepBaiite Te3n VHCTPYKLMN:

. YBepeTe (e, Ye N0ANOXKaTa He e nonafHana B (PeHata YacT Ha NoYNCTBALL A NaHen,
Kb/IeTo (a CeH30puTe

. YBepeTe (€, Ye noanoxKata e noﬁpe OMbHaTa, B NPOTUBEH cnyqaﬁ NaHeNbT MoXe Aa He

(€ 3aKpenu npaBuIHo W/WAM HAMBAHO KbM p060Tao‘

Mpobnem ¢ konenara unn
npoTeKTopa

I'IpoBepeTe 30HaTa 0K0/0 Konenara 3a Han;()panm (€ 0TMaJbLy 1 r1 OTCTPAHETE U NoYNCTETE
aKo e Heobxozmo. ﬂposepeTe [1anN NPOTEKTOPBT € 3aKPeneH NPaBiNHO KbM Konenata. Ao He
e ,1106pe nocTaBeH, (Bbpxere e oﬁcnymsamun (EPBU3EH LIEHTBP.

Braava ce BpbLua Ha3ap.

AKTUBIPaH € CeH3op

OT(TpaHeTe 11 NoCTaBeTe 0THOBO NOUNCTBALLATA NOAN0XKKA. KoraTo A nocTaBATe 0THOBO,

CnepBaiite Te3n VHCTPYKLMAN:

'YBepeTe (€, Ye NoAN0XKaTa He e nonafiHana B (PeHata YacT Ha NoYNCTBaLL KA NaHen,
Kb/eT0 Ca CeH30pUTe.

. YBepETe (€, Ye noANnoXKata e uoﬁpe OMbHaTa, B NPOTUBEH (J'I)"HVI NaHeNbT MOXe Aa He
(€ 3aKpenu npaBunHo W/WIM HAMBIHO KbM po60Ta.

Ako NOBBHPXHOCTTA € HEPaBHa WK NO HeA UMa LUNPOKK LUMEHTOBI NUHIK, NOCTaBeTe

Braava Ha no-rnagka NOBbPXHOCT, 3a ia BUANUTE Aanu I'Ip061'|eM'bT € OTCTPaHEH.

Braava oTuBa Ha npyra
No3ULKA 1 He Ce BpbLya oT
MACTOTO, KBAETO € 3an04Hano
NOYNCTBAHETO.

Braava e B pexwm, lay3a/
Pectapr”

Braava moxe fa e Bce oLue B pexwim, [ay3a/ Pectapt” ot npesxofieH UnKbA Ha
nouuctBane. HatucHere 6yToa, Bknousate/V3kniouane’, 3a Aa usnesere ot pexiuma
May3a/ Pectapr”.

Korato e pectaptupata cneg
pexim,lay3a’, Braava
NIOYNCTBA CbLLIATa 30Ha.

PoboTbT ce noauuonvpa
(lef pectapt

HopmanHo e Braava f1a nouucTi 0THOBO fiajieHa 30Ha, J0KATO Ce OnuTBa Aa Hamepu

NpaBIHaTa (i MO3NLMA.

+ 3a f1a noanomrHerte Braava 3a no-6bp3o no3uuyoHMpaxe, § pectapTipaiiTe 61130 fo
Ky6a B CbLLaTa MOCOKA 1 MO3MLYMS, HB KOUTO € 1na B HAuanoTo Ha MouvCTBaHeTo.

« Ako Braava He ycriee ja Hamepy paBILTHOTa Ci TIO3ULWA OT NPEA Mlay3aTa, T e
3aM0YHe HOB MOYNCTBALL LMKbI.

Braava He ycnaBa pa ce
3apeu.

HenoaxonALy apantep wau
6arepua

YBepeTe (€, Ye afjanTepa IMa CbLLMA HOMEP Ha MOAENa, KATo YKa3aHWA B 0CHOBATA Ha
Bavwata Braava u non3Baitte camo (neynanusnpanuTe 3a Braava 6aT€pMVI. Ako Bce owe
ma npoﬁneM, (BbpXxeTe ce ¢ 06(ny)KBaLLlMﬂ (@PBU3€H LIEHTBP.

BatepuaTa TpA6Ba Aa ce
npe3apeau U3uAno

3apepete Braava 12 vaca, u3non3aiikv camo azantepa (6e3 3apexaal nanen), cep
T0Ba NoA3Baiire Braava, f1okato GatepuaTa e paspeay HambiHo. loBTopeTe T0Ba 3 MbTH,
33 [1a NOCTUTHETe ONTUMANeH Pe3ynTar.
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OTtopwusunpaH BHocuten: ,LepTtyc Mepkartyc BI'* OO[,

TenecoH: 02 491 6366
www.irobot.b

Otopusupan cepsus: ,,boarapus cepsus rpyn“ OO0 | o .
Hanuonanen renedon: 0700 10 218. RObot

e-mail: order@bgs.bg www.bgs.bg Robots That Make A Difference

FAPAHUNOHHA KAPTA

J1051071 €:1: 21 N KymyBad .......coveevnueeieennneccnennnens

/nevat Ha npogasava/ /noanuc Ha Kynysayda/

Mopen

Cepuen Homep

TapaHIMOHHYU CPOKOBe:
Po6oTusupana npaxocMykauka ,iRobot”- 24 mecena
bBarepus Ha npaxocmykadka ,iRobot” - 6 mecenja

®upma ,,Lleptyc Mepkatyc BI'* OO[, B faBa rapaHums 3a Ka4ecTBOTO Ha
3aKyneHoTOo n3genue, cbrnacHo 3akoHa 3a 3almTa Ha noTpebutenute n
rapaHLUMOHHUTE YCNOBUS Ha Ta3un KapTa.

HesaBucuMo ot ThbproBcKara rapaHus, IpoJaBaybT OTTOBaps 3a IMIICaTa Ha
CHOTBETCTBIE HAa OTPeOUTEICKAaTA CTOKA C JOrOBOpa 3a mpopgak6a, cprmacHo wi.112 - 115
ot 33I1.

IIpemocraBeHaTa ThProBCKa rapaHIiid He OKa3Ba BINMAHIE BbPXY IpaBaTa Ha
noTpebuTeniTe, NPOUSTIMIALY OT rapaHMATa 1o Wwi. 112 - 115 ot 3akoHa 3a 3amura Ha
nmorpeGurennre.

Tasu rapaHuusi e BanngHa 3a BCMYKU JOMaKMHCKM ypeau npegnaranu ot “LlepTyc
MepkaTyc Bl OO[ ¢ Thproscka mapka ,iRobot” Ha TeputopusaTa Ha Penybnvka
bvnrapus.



TAPAHIIVIOHHU YCIIOBUIA:

1. I‘apa]-mmITa € BajIMjHa npu:

1.1. MNpeacTaBsHe Ha HacTosLaTa rapaHLUMOHHa KapTa - NoMb/IHEHA MPaBWUIHO B MOMEHTA Ha
3aKynyBaHe Ha cTokara 1 KacoBa 6enexka, hakTypa unv Jorosop 3a 3akyrnyBaHe Ha ypeaa.

1.2. ®abpuyHn fedeKkTr Bb3HUKHAM MO BUHA Ha Npoun3BoauTens ( AedeKkTeH MaTepuran, rpeLuHa
KOHCTPYKLMS NN HEKAYECTBEHO MPON3BOACTBO).

2. lapannmsara He ce OTHACA 3a:

2.1. Ypenu, KouTo ce n3nonsear ¢ npodecroHanHa Luen B TbproBckara Mpexa, obLiectseHmn

MecTa 1 apyru nogobHu, pasnnyHy ot 4OMaknHCTBOTO. JedunHuumata notpebutencka (noMatiHa)
ynoTtpeba, abConoTHO N3K/OYBA U3MNON3BAHETO HAa NPOAYKTa 3a N3BbPLUBAHETO Ha ThProBcKa 1/nm
npodecroHanHa AeHOCT, KaKTO N3MON3BaAHETO My 3a KakBUTO 1 Aa € LieNn OCBEH [OMAaKUHCTBO.
Mpu BCUYKM cnyvam , ako ypeabT e 3aKkyneH ¢ pakTypa nsgageHa Ha Tbprosel, no cMucba Ha
TBHProBCKUst 3aKOH UM HA UMETO Ha OPUANYECKO NNLE, CE CYMTA Ye ChLUMST Ce U3Mon3Ba 3a Lenu
pasnuyHn oT noTpebuTencka (momaliHa) ynotpeba.

2.2 KoHcymatumBu: 4eTku, untpu, NOABMKHN YacTun oT Kaydyk. KoHcymaTumsumTe ca cBo6oaHO
npopgasaemm.

3. TapaHIMOHHATA OTTOBOPHOCT U3II'BIHABAHA OT ,,Bbbiarapus cepsus rpyn OO]I ce M3KII0YBA B CIETHUTE
cayqan:

3.1. AKO e HanpaBeH ONUT 3a OTCTPaHsBaHe Ha AedekTa OT HeOTOPU3MPaHK Nmua.

3.2. lNpun HecbOTBETCTBME MEXAY AaHHWUTE B rapaHUMOHHaTa KapTa 1 U3aennmeTo, KakTo 1 npu aunca
Ha cepueH HoMep BbPXY U3OeNneTo.

3.3. MNpwv noBpeau OT BbHLUEH XapakTep, KaTo TOKOBW YAapW, HeCTaHAapTHY 3axpaHBaLim
Hanpe>KeHuns, NPYPOoAHN 6eACTBUS UAN APYIN NPUYMHN U3BBbH KOHTPONA Ha BHOCUTENS.

3.4. Ako ypefa e NoasioxXeH Ha AeiCTBMETO Ha arpecuBHa cpefa - yaap, nagaHe, HaTuck U T.H.

3.5. MNpwu npean3BrkaH TePMUYEH LWOK BbPXY ypeaa.

3.6. lNpun HecnassaHe NHCTPYKUMUTE 3a eKcrnioaTaums n HenpasuaHa nogapbxKKa. VIHCTpyKumsTa 3a
ekcnnoartaums 1 noaapbXka Ha 6bArapcky e3vk e NpuioXeHa KbM ypeaa.

3. 7 MNpw HenpaBWIHO NN HEKOPEKTHO NOMbIIHEHA, C HEYET/IMB CEPUEH HOMEP UM Takasa CbC Cneamn
OT VHTEPBEHLMSA rapaHLUMOHHa KapTa 1 Npu ninnca unv HapyllieHa 3aBofcka Tabenka ¢ aHHu Ha ypeaa.
3.8 Npwu gedekTn B cneacTsre Ha HenpaBuieH TPaHCNopPT.

4. VI3sucKBaHMA IPU TAPAHIIIOHHO CEPBI3HO 06CTy)KBaHe:

4.1. o BpemMe Ha NPecTol Ha N3OeNneTo B CEpBU3a He Teye rapaHLMOHEH CPOK.

4.2. B cnyyan Ha Heo6XxoAMMOCT OT NoAmMsiHa Ha pe3epBHa 4YacT, NoAMeHeHaTa TakaBa cTaBa
COBCTBEHOCT Ha cepBu3a.

4.3. 3a nogMsiHa Ha ypefa C HOB Ce U3KCKBa cneuyaneH NpoTokon usgagaeH ot LieHTpaneH cepeus,
CbC CTaHOBMLLE, Ye YPebT He NOANEXN Ha PEMOHT U [IOKYMEHT 3a nokynkaTa-hakTypa (kacosa
6enexka) n rapaHuMoHHa KapTa.

PEMOHTV B TAPAHIITMOHEH CPOK

MpepaneH 3a Monyunn ypepa | MNMonpaeeH Ha: Homep Ha Monyunn
PEMOHT Ha: (nopnuc) PEMOHTHUS ypena
et (nognuc)
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Hos geldiniz
rRobot

Sayin iRobot® Braava™ Kullanicisi,

iRobot diinyasina hos geldiniz. iRobot Braava Yer Paspas Robotu'nun
kullanicisi olarak, sizin gibi zeminlerini paspaslamanin daha kolay bir
yolunu bulan ve sayilari diinya capinda hizla artan bir kullanicilar grubuna
katillyorsunuz.

Size evinizde ve evinizin ¢cevresinde yardim eden pratik robotlarin kullanimi
yeni bir gerceklik oldu. Biz yeni ve ¢igir acici robotlar gelistirmeye devam
ederken, sizi geri bildiriminizi paylasmaya caginyoruz. iste cabalarmiza
katilmak icin yapabilecekleriniz:

e Sorulariniz veya yorumlariniz varsa ya da destek gerekiyorsa, bize ulasin.
Bize global.irobot.com adresinden ulasin.

Robot devrimine katildiginiz icin tesekkr ederiz. Biz size dinyanizi degistirip
iyilestirecek cigir acici Grlinler sunmaya devam ederken, kiymetli girdilerinizi
bekliyoruz.

Tum iRobot ekibi adina,

e o=

Colin Angle
Es Kurucu ve CEO
iRobot Corporation
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Guvenlik Talimatlar, Olasi Kullanim Hatalari

ve insan /Cevre Sagligina iliskin Uyarilar

YANGIN, ELEKTRIK CARPMASI VEYA YARALANMA RiSKiNi
AZALTMAK iCiN

A DIKKAT: Braava'nin elektronik aksamini, pilini veya adaptoriinii
acmayin. Cihazin icinde kullanici tarafindan bakimi veya onarimi

yapilabilecek bilesen bulunmamaktadir. Bakim igleri icin yetkin bakim
personeline basvurun.

UYARI: BU TALIMATLARI OKUYUN VE SAKLAYIN.

Yaralanma veya hasar riskini dnlemek icin, bu temel tedbirlere daima
uyulmalidir:

e Braava'yl kullanmadan dnce tUm givenlik ve ¢alistirma talimatlarini okuyun.

e Bu kilavuzda yer alan, Braava'ya Kip'e ve adaptore iliskin tim uyarilari
okuyun ve bunlara dikkat edin.

e Braava'yl yalnizca bu kilavuzda 6zetlenen teknik dzelliklere gore kullanin.

e Bu cihazdaki hicbir elektrikli veya mekanik islevi tamir etmeye veya
ayarlamaya calismayin. Bu iglevlerin kurcalanmasi, tehlikeli durumlar
yaratabilir ve garantinizi gecersiz kilar.

e Braava ile 1slak temizlemeden sonra yerlerin kaygan olabilecegine dikkat edin.

e Braava cok sessiz ¢aligir. Braava'nin tzerine basmamak veya takilmamak
icin Braava'nin temizlik yaptidi alanda yiriirken dikkat edin.

KULLANIM KISITLAMALARI VE OLASI KULLANIM HATALARI

e Braava bir oyuncak degildir. Braava temizlik yaparken klcik ¢ocuklar
ve ev hayvanlari gdzetim altinda tutulmaldir.

e Braava'da elektrikli parcalar bulunmaktadir. Bu Griine su puskirtmeyin,
arind yikamayin veya suya batirmayin. Sadece kuru bir bez ile temizleyin.

e Braava sadece ic mekanda sert ylzeyli zeminlerde kullaniimahdir.

e Braava'yl blylk dokintller, camasir suyu, boya veya diger kimyasallari
temizlemek icin kullanmayin.

e Braava'yl, yanmakta olan ya da duman cikaran herhangi bir nesneyi
temizlemek icin kullanmayin.

e Braava'yl kullanmadan 6nce, mobilya Gzerinde bulunan, mobilya itildiginde
veya mobilyaya carpildiginda diisebilecek nesneler dahil olmak Uzere,
kirlacak nesneleri temizleme alanindan kaldirin.

e Nesnelerin takilip diisme riskini azaltmak icin tiim elektrik kablolarini ve jaluzi/
perde iplerini yoldan kaldirin.

e Fiziksel bariyerler ile temizleme alaninin yakinindaki acik balkonlara erigimi
engelleyin.

e Temizleme bezinin tutma seritleri arasindaki orta kanala takimadigindan emin
olun, zira bu olursa algilayici islevleri ve giivenli ¢calisma engellenebilir. Daha
ayrntil bilgi icin bkz. sayfa 18.

4 Braava 300 Serisi Kullanici Kilavuzu



e Paspaslama yaparken, Braava'yi islakligin cilasiz veya yalitimsiz zeminlere
ya da narin hali veya kilimlere zarar verecegi alanlarda kullanmayin.

¢ (QOda sicakhiginda galistirin. Braava'yi veya pillerini dondurucu veya asiri
ylksek sicakliklara maruz birakmayin.

e Bu cihaz, emniyetlerinden sorumlu olan kisiler tarafindan gézetim altinda
olmaksizin veya cihazin kullanimi ile ilgili gerekli talimatlar vermeden
fiziksel, duyusal veya akli becerileri sinirli olan veya yeteri deneyime ve
bilgiye sahip olmayan kisilerce (cocuklar da dahil olmak (zere) kullaniimak
Uzere tasarlanmamistir.

PiL VE SARJ ETME

A\ Uyari: Yeniden sarj edilebilir oimayan piller kullanmayin. Yalnizca bu
robotla birlikte verilen sarj edilebilir pil kullanin.

Yalnizca asagidaki anma degerleri olan bu tip bir pil kullanin: Ni-MH 7.2V,
2000mAh, kirmizi tel (+) beyaz tel (-).

e Sadece standart 220-240 V elektrik prizlerinden sarj edin.

e ikincil hiicreleri veya pilleri pargalarina ayirmayin, agmayin veya
parcalamayin.

e Hucreleri veya pilleri 1siya veya atese maruz birakmayin. Dogrudan giines
18191 altinda saklamaktan kaginin.

e Hucreyi veya pilleri mekanik soka tabi tutmayin.

¢ Bir hiicre sizinti yapiyorsa, sivinin cildinize veya gozlerinize temasindan
kaginin. Temas ederse, etkilenen bdlgeyi bol suyla yikayin ve hastaneye
bagvurun.

e Cocuklar pili kullanirken gézetim altinda bulundurulmalidr.

e Daima iRobot'un uygulama igin tavsiye ettigi pili satin alin.

e Hucreler ve pilleri temiz ve kuru tutun

e Sadece uygulamada kullaniimasi amaglanan hicre veya pili kullanin.
e Pil, atiimadan énce cihazdan cikariimalidir.

¢ Pil ¢cikartilirken, cihazin gui¢ kaynagi (adaptoér) baglantisi kesilmelidir.

e Pil glvenli bir sekilde atiimalidir. Toplama, yeniden kullanma ve geri
doénustirme programlari konusunda daha fazla bilgi igin, IUtfen yerel
veya bolgesel atik yetkilinizle irtibata gegin.

e Kablosu ya da figi hasar gérmis bir adaptéri kullanmayin.
e Elleriniz islakken Braava'yi tutmayin veya sarj etmeyin.
e Temizlemeden 6nce daima Braava'nin adaptoérle baglantisini kesin.

www.irobot.com.tr 5



Cihazinizdaki bu simge asagida belirtilenleri gésterir:
Cihazinizdaki bu simge, soékulebilir bir glic kaynagi (adaptér) Gnitesi
bulundugunu gosterir.

A Uyar: Pili yeniden sarj etmek icin, yalnizca bu robotla birlikte

verilen giic kaynagini (adaptoér) kullanin.

Yedek adaptoérler konusunda, yalnizca yasadiginiz bélgeye gore asagida
listelenen adaptérlerden birini satin alin. Yedek adaptérler ve piller
www.iRobot.com adresinden veya yerel iRobot Hizmet Merkezi'nizden
satin alinabilir.

Pil cikartiimadan, robot temizlenmeden veya bakim yapilmadan énce
adaptor baglantisi kesilmelidir.

TenPao Glc Kaynagi Bolge Yedek parca siparisi
Model No. vermek icin
S012AXU1200100 Meksika Yerel iRobot distributérinizle
irtibata gecin
S012AXU1200100 Tayvan Yerel iRobot distribttdrinizle
irtibata gecin
S012AXB1200100 ingiltere/Singapur/ | Yerel iRobot distribiitériiniizle
Hong Kong/Macau | irtibata gecin
S012BNU1200100 Kuzey Amerika www.irobot.com
S012AXU1200100U Japonya Yerel iRobot distribltérindzle
irtibata gecin
S012AXS1200100 Avustralya/Yeni | Yerel iRobot distribitorinizle
Zelanda irtibata gecin
S012AXA1200100 Arjantin Yerel iRobot distribttorinizle
irtibata gecin
S012AXD1200100 Brezilya Yerel iRobot distribltérinizle
irtibata gecin
S012AXV1200100 Avrupa Yerel iRobot distribltérinizle
irtibata gecin
S012AQC1200100 Cin Yerel iRobot distribltérinizle
irtibata gecin
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Uriin veya ambalajindaki sembol asagdidakileri belirtir:
Elektrikli aletleri, ayristinimamig kentsel atik olarak imha etmeyin,
mmm aYr toplama tesisati kullanin. Mevcut toplama sistemleri ile ilgili bilgi
icin yerel yonetimle irtibata gecin. Elektrikli aletler atik sahasi veya
¢Opluklere atilirsa, yeralti sularina tehlikeli maddeler sizabilir ve gida
zincirine dahil olarak sagliginiza zarar verebilir. Eski aletleri yenileriyle
degistirirken, saticinin, eski aletlerinizi en azindan imha igin Ucretsiz
olarak geri alma konusunda yasal yukimliligi bulunmaktadir.

Not: Braava, liretici firmanin cihaz icindeki donanim yaziliminin
kullanicilara yonelik olarak giincelleme isleminin yapilmasini saglamak
uzere bir yazihm ara yiziine sahiptir. Braava yazihmina herhangi bir
sekilde erisim, yazihmi ele gecirme, kopyalama, degistirme, dagitma
veya herhangi bir sekilde kullanma girisimi kesinlikle yasaktir.

A\ UYARI: iRobot sirketi tarafindan acik sekilde onaylanmamig
degisiklik veya modifikasyonlar, garantinizi gecersiz kilabilir.

BU CIiHAZ 8 YAS VE UZERi COCUKLAR iLE FiZIKSEL,

DUYUSAL VEYA AKLI BECERILERI SINIRLI OLAN

VEYA DENEYIM VE BILGIYE SAHIP OLMAYAN KiSILER
TARAFINDAN, BU KISILERIN GOZETIM ALTINDA OLMALARI
VEYA CiHAZIN EMNIYETLI BiR SEKILDE KULLANIMI
HAKKINDA GEREKLi OLAN TALIMATLARIN VERILMESI VE
CIHAZIN NEDEN OLACAGI TEHLIKELERIN ANLASILMASI
KOSULU ILE KULLANILABILIR. GOCUKLAR CiHAZLA
OYUN OYNAMAMALIDIR. TEMIZLiK VE KULLANICI BAKIMI
GOZETIM ALTINDA OLMAYAN COCUKLAR TARAFINDAN
YAPILMAMALIDIR.

Tasima talimatlan: Uriini elle tasirken varsa tutma kolunu kullanarak
tasiyiniz. Tutma kolu olmayan durumlarda cihazi diiz bir sekilkde tasimaya
dzen gésteriniz. Uriinii kargolarken muhakkak orijinal ambalaji icerisinde
muhafaza ediniz. Servis v.b. sebeplerle iade ihtimaline karsi Uriin kutusunu
muhafaza ediniz.

Bu UrGnUn kullanim émrt 10 yildir.

ﬁ AEEE yo6netmeligine uygundur
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Braava'ya Genel Bakig

Braava
—@ Kontrol Diigmeleri (5]

——@ NorthStar® Yon Bulma Senséril

——@) Yon Bulma Sistemi Gostergesi
—e Tampon
—@ «ol 0o

—0 Kip agma/kapama digmesi
(arka kdsede)

——@) Cikartilabilir Temizleme Basligi

NorthStar® Yon Bulma Kiipii

—@ Pil Sarj Girisi
—Q Zemin Gegis Sensorleri
—@ Tekerlek Muhafazalari

—m Sarj Adaptori

—@ Turbo Sarj Kizagi (Belirli

Modellerle Génderilir)

8 Braava 300 Serisi Kullanici Kilavuzu



Cok Amach Temizleme Tamponu

Kuru silme veya islak paspaslama icin, tek kullanimlik veya yeniden kullanilabilir
mikrofiber bezler kullaniimalidir.

—® Bez Tutma Seritleri

—@ Zemin Gegis Sensorleri icin Orta Kanal

Pro-Clean Rezervuar Sistemi (Belirli Modellerle Gonderilir)

Mavi Pro-Clean mikrofiber temizlik beziyle islak paspaslama igin.

—@ Dolum Kapagi
—D Rezervuar
—® Fitil

www.irobot.com.tr 9



Dugmeler ve Isiklar

—@ Giic Diigmesi
Braava'yl agmak igin bir kez basin.

Braava'yl kapatmak icin 2 saniye basili tutun.

Siirekli yanan mavi isik: Glg acgik
Yanip s6nen kirmizi isik: Pil zayiflamaya baslamis
Siirekli yanan kirmizi isik: Dusik pil (yeniden sarj edilmesi gerek)

—@ Sweep (Siipiirme) Diigmesi
Kuru bezlerle kullanim igin.
Temizlemeyi baslatmak icin bir kez basin.”
Temizlik sirasinda duraklatmak igin basin.

Siirekli yanan mavi 1sik: Siplirme modu etkin
Yanip s6nen mavi isik: Stiplirme modu duraklatiimis

—© Mop (Nokta) Diigmesi
Islak bezlerle kullanim icin.

Temizlemeyi baslatmak icin bir kez basin.*
Temizlik sirasinda duraklatmak icin basin.

Siirekli yanan mavi isik: Paspaslama modu etkin
Yanip sénen mavi 1sik: Paspaslama modu duraklatildi

*Temizleme diigmesini basili tutmak, Hizli Temizleme Modu'nu etkinlestirir. Bkz. sayfa 15.
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—O@ YO6n Bulma Sistemi Gostergeleri
NorthStar Baglantisi
Yanip s6nen mavi isik (1): Baglanti kurma

Siirekli yanan mavi isik (1 ila 3): NorthStar Kiipline sabitlenmis

Isiklarin numarasi, Braava'nin yén bulma sistemine baglantisinin gticiini gésterir ve 3 en
glicld baglantidir. Hic i1sik yoksa, Braava bir NorthStar sinyali almiyordur.
Diger Ulkeler

Sirali olarak yanip s6nen mavi isiklar: DislnUyor
Duraklayarak yanip sénen mavi isiklar: Uyku modu
Ortada kirmizi isik: Hata*

*Daha fazla bilgi icin sorun giderme bélimiine bakin.

(5]

—©@ NorthStar® Yon Bulma Kiipi Isiklari

Yanip s6nen mavi isik: Glg agik, sinyal yayinlaniyor
Siirekli yanan mavi isik: Gl¢ acgik, Braava'ya bagl
Siirekli yanan kirmizi isik: Piller dlistik

www.irobot.com.tr
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Pil ve Sarj

Mod Braava 300 serisi
Calisma Siiresi Siplrme 4 saate kadar
Paspas 2,5 saat
Sarj Siiresi Gegerli Degil 2 saat

“Turbo sarj kizagi ile 2 saat (ayrica satilir)

Sarj Etme
e Braava'y sarj girisine eriseceg@i ucunun Uzerine getirin.

¢ Adaptoéri standart bir elektrik prizine ve Braava'nin sarj girisine takin.
Gug digmesi dizenli sekilde kirmizi renkte yanip soner.

e Braava'yl gi¢ diigmesinde yanip sénen mavi isik belirene kadar sarj edin.*

e Tam kapasiteye ulasmasi icin Braava'nin birkag kere sarj edilmesi gerekebilir.

*Mavi 1sik ortalama olarak pilin kapasitesinin
%80'i kadar sarj oldugunu gdsterir.

Sarj siresi ve gcalisma suresi calisma
sicakligindan, zemin tipinden ve
diger kosullardan etkilenebilir.

Sarj Girisi

iPUCU: Braava, Braava Turbo Sarj Kizagiyla da sarj edilebilir.
Ayrintilar icin Kizak talimatlarina bakin (s. 11).

A DiKKAT: Braava'yi Pro-Clean rezervuar bashg! veya islak
bez takiliyken sarj etmeyin. Sadece standart 220-240 V elektrik
prizlerinden sarj edin. Braava'y! sarj etmek icin sadece birlikte verilen

adaptorii kullanin. Temizlemeden 6nce daima Braava'nin adaptorie
baglantisini kesin.

12 Braava 300 Serisi Kullanici Kilavuzu



Turbo Sarj Kizagi

(Belirli Modeller ile Génderilir)

e Adaptorl standart bir elektrik prizine takin ve kablonun diger ucunu
Kizaktaki gic jakina takin.

e Kizagin 6ntinde mavi bir 1sik belirir.

e Braava'yl sarj olmasi igin Kizagin (zerine yerlestirin. Gl¢ digmesi diizenli
sekilde kirmizi renkte yanip soner.

e Braava'yl yaklasik 2 saat veya Braava'nin glic diigmesinde yanip sénen
mavi Isik belirene kadar sarj edin.

e Temizleme bezlerini veya Pro-Clean Rezervuar Basligini uygulamadan
once Braava'yl Kizaktan ayirin.

e Sarj slresi ve calisma stresi calisma sicakligindan, zemin tipinden
ve diger kosullardan etkilenebilir.

@ CElektrik Jaki

Sarj Gostergeleri
(Fise Takiliyken)

9 Sarj Temas Noktalari 9 LED gostergesi

iPUCU: Braava'nin adaptérii Kizakla uyumludur
ve dogrudan Braava'ya veya Turbo Sarj
Kizagina takilabilir.

A\ DIKKAT: Braava'yi Pro-Clean rezervuar
bashgi veya islak bez takiliyken sarj etmeyin.
Yalnizca standart bir elektrik prizi kullanarak

sarj edin. Sadece Braava ile birlikte verilen
adaptori kullanin. Glivenlik uyarilan ve
talimatlan icin Braava kilavuzuna bakin.

Belirli Modeller ile Gonderilir.

h_4

O Giic Diigmesi

-

2)0C0)
Ch /

Yanip sénen kirmizi igik: Pil sarj oluyor
Yanip sénen mavi isik: Pil sarj oldu

NorthStar Yon
Bulma Kiipi
Kip 2 C pil kullanir.
Pil kapag! Kiptn
altinda bulunur.

g;« Litfen tim pilleri size yakin bir geri dénlsiim kaynagi bularak uygun sekilde atin.
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Supurme ve Paspas Modlari

Braava kolay bulunan kuru ve islak temizleme bezleri veya birlikte verilen
mikrofiber bezleri kullanarak sert ylzeyli zeminleri siler ve paspaslar.

Braava elektrik stipurgesi degildir ve halilarda kullanima ydnelik degildir.

Siipiirme Modu

Supurme modu, bir kuru bez ile temizlige yoneliktir.

4 A Slpirme modunda, Braava temizlige
KURU basladiginda diiz bir hatta ileri dogru
gider, daha sonra paralel hatlarda ileri

ve geri giderek temizlik yapar.

Zeminleri her giin temiz, putlrsiz
tutmak Uzere tozu, kiri ve saclari
toplamak igin idealdir.

Paspas Modu

Paspas modu, bir 1slak bez ile temizlige yoneliktir.

Paspas modunda, Braava bir tarafa
dogru kisa bir mesafe ileri gider, biraz
geri gelir ve sonra ileri dogru diger
tarafa yonelir, ilerlerken degismeli
olarak sola ve saga dogru gider.

4 N

Bu paspaslama faaliyeti, zemininizdeki
derin kirleri ve kalintilari ¢ézdUrlp
toplamaya yardim eder.

ISLAK Braava, bez islak oldugunda temizligi

y, ideal seviyeye ¢lkarmak icin Paspas
modunda kendini otomatik olarak daha
kicuk bir temizleme alanina ayarlar.

iPUCU: Yiizeydeki taneli kirleri toplamak icin Siipiirme modu ile baslayin
ve ardindan daha derinlemesine bir temizlik icin paspaslama
modunda islak bir bez ile devam edin.
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Temizleme Bezleri

Tek Kullanimlik Bezler
Yalnizca Cok Amaglh Temizleme Tamponu ile kullanim igin.

e Braava, Swiffer® markasi gibi cogu tek kullanimlik kuru ve dnceden
nemlendiriimis temizlik bezi ile uyumludur.

e Daima zeminlerinizin bakimi icin herhangi bir kuru veya islak temizlik
beziyle birlikte verilen kullanim ve bakim talimatlarini izleyin.

e Litfen Braava'nin Swiffer® Wetdet® Kartuslari ile uyumlu olmadigini
unutmayin.

Mikrofiber Bezler

Braava'nin 6zel olarak tasarlanmis mikrofiber bezleri yeniden yikanabilir
ve kullanilabilir.
e Beyaz bezler, Cok Amacli Temizleme Tamponu ile kuru silme icindir.

e Mavi dokulu bezler, paspaslama icin olup, Pro-Clean Rezervuar Basligi
veya Cok Amacl Temizleme Tamponu ile kullanilabilir. Bezi kullanmadan
oénce nemlendirin.

A NOT: Islak bezler yalitimsiz zeminleri temizlemeye uygun olmayabilir.
Nemli paspaslamanin zemininiz icin giivenli olup olmadigindan emin

degilseniz, déseme lreticinize veya déosemeyi yapan kisiye sorun.

Zemin Tipleri

e Braava ahsap, fayans, vinil, linolyum ve laminat dahil sert yizeyli tim
zeminleri temizleyecek sekilde tasarlanmistir.

¢ Braava jet en iyi temizligi pUrtizsiz sert ylizeylerde gerceklestirir ve
temizleme bezlerini engelleyebilecek engebeli désemeler, yogun cilali
zeminler veya kiremit ya da tugla gibi kaba ylzeylerde iyi performans
gOsteremeyebilir.

A NOT: Braava biiyiik dokiintiileri toplayamaz. Braava ile temizlik

yapmadan dnce, biiyiik dokiintiileri toplayin ve temizleme bashgina
takilirsa zemini cizebilecek cakil tasi veya keskin objeleri kontrol edin.
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Braava'nin Temizleme $Sekli

Braava temizlik yaparken odayi paspaslayarak zemininizi akillica temizler.

Temizlik Déngiisii

e Braava evinizi bélimler halinde ve ilk olarak sagindaki alanlar daha sonra
geriye donerek solundaki alanlari temizler.

e Her bdlimdeki acik alanlar tamamlandiginda, Braava yoluna devam
etmeden dnce mobilyalarin ve duvarlarin kenarlarn boyunca temizlik yapar.

e Braava temizligi bitirdiginde basladigi yere déner, kendi kendini park eder.

NN

o/

Temizleme Bicimi

Acik alanlarda Braava metodik olarak zemininizi
ileri geri hareketlerle temizler.

Braava, 6nline sandalye ayaklari, mobilya ve
baska engeller cikarsa, bunlarin etrafini temizler
ve sonra temizlik dizenine devam eder.

Braava merdivenleri tespit eder ve ddkintlerin
etrafindan manevra yapip temizleme alanina
geri doner.

Giivenlik tedbiri olarak, 0,61 m veya daha
lizeri ylikseklige sahip acik cikintilar
veya balkonlar fiziksel bir bariyer ile
engellenmelidir.

Braava ayrica kilimleri ve ytkseltilmis gecisleri
de tespit eder ve bdylece bunlarin Gzerinden
gecmez.

Not: Haliniz sert zemin ylzeyinizle ayni hizada ise, Braava'ya

tespit edebilecegi bir sinir sunmak igin gegici bir bariyer ilave
etmeniz gerekebilir.

Braava karsilastiginda ve temizledigi her bolimu
tamamladiginda duvarlar ve kenarlar boyunca
ilerler.
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Hizh Temizleme Modu

Temizligi acik alanlara yogunlastirarak %30 daha hizli temizler.

Sweep (Stpirme) veya Mop (Paspas) digmesini 3 saniye basil tutarak
etkinlestirebilirsiniz.

Tek bir bip sesi ve ardindan “Temizlige baslama” melodisi duyacaksiniz.

Braava tipik olarak standart detayl temizlik moduyla ayni toplam alani
temizler, ancak zamandan tasarruf etmek icin, mobilyalarin ve bazi
duvarlarin gcevresini detayl temizlemeyi atlar.

Kullanimi Duraklatma/Devam Ettirme

Braava temizlik sirasinda onu yerden alirsaniz veya herhangi bir digmesine
basarsaniz otomatik olarak duraklar.

Temizleme modu diigmesi, temizlik dongusinin duraklatildigini
gOsterecek sekilde mavi renkte yanip soner. Durakladiginda,
Braava zaten temizlemis oldugu alanin haritasini kaydeder.

Temizlige devam etmesi icin, Braava'yl, ilk basladigi Kiiptin 1,83 metre
igine, basladigi ayni genel yone bakacak sekilde yerlestirin.

Yanip sénen temizleme modu diigmesine basin.

Braava haritada konumunu belirlerken temizlige baslar. Konumunu
dogruladiinda, heniiz kesfetmedigi bir alana gider ve temizlemeye
devam eder.

Braava daha once Uzerinden gectigi bir alani yeniden temizleyebilir
veya haritada konumunu belirlerken yeni temizlik alanlar kesfedebilir.

Braava'yl duraklattiginiz yerde ¢alistirmaya devam ederseniz,
temizleyicinin Kiipten uzakhgina bagh olarak konumunu belirlemesi
daha uzun surebilir.

Duraklatmadan ¢ikmak ve temizlik ddnglsuni bitirmek icin, guc
digmesini 2 saniye basili tutarak Braava'y kapatin.

Not: Braava sadece temizlik déngdsdiniin basinda NorthStar Yén
Bulma Kiplne sabitlendikten sonra duraklatilabilir.
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NorthStar® Yon Bulma

NorthStar Yon Bulma Kipu, Braava'nin temizligini yénlendiren bir sinyal
yayan bir fener gorevi gorar.

NorthStar Yon Bulma Kiipiine Baglanma

e Braava temizlige basladiginda, Yon Bulma Sistemi Gostergesindeki yanip
sénen mavi 1sIgin belirttigi sekilde, NorthStar Yon Bulma Kupu ile baglanti
kurmaya calisir. Braava Kiipe sabitlendiginde, Braava'nin isiklari kesintisiz
mavi renge donusur.

¢ Y6n Bulma Sistemi Gdstergesi, Braava'nin menzilini de gésterir. Braava
menzilinin kenarina geldiginde (6rn. odadan cikarken veya NorthStar Yon
Bulma Kiptlnden uzaklastiginda) isiklarin sayisi azalr.

¢ Braava zaman zaman temizlik yoluna devam etmeden dnce konumunu
dogrulamak i¢in NorthStar Yon Bulma Kipine dogru geri gelir.

e Braava yeni bir temizlik déngtsiine her basladiginda yeni bir harita
olusturur, ancak temizlik déngusu sirasinda duraklatilirsa, haritasini
muhafaza eder.

NorthStar Yon Bulma Kiipii olmadan Temizleme

e Kip Yon Bulma Sistemi'nin sadece bir parcasi oldugu igin, Braava
NorthStar sinyali oimadan da temizlik yapabilir, ancak temizleme
alani daha kii¢clk olur ve Braava her bdlimde kenar temizligi
gerceklestiremeyebilir.

Birden ¢cok NorthStar Yon Bulma Kiipii ile Temizleme:

e Braava, kuru silme sirasinda 186 metre kareye kadar temizlik yapmak igin
NorthStar Kiplerini kullanabilir. Braava, bir Kiipten digerine dogru hareket
ederek, karsilastigi her Kiip ile temizleme alanini genigletir.

¢ Birden fazla kiip Paspas modunda da kullanilabilir, ancak Braava bez
islakligini ideal seviyede tutmak icin 1slak temizleme alanini 32 metre kare
ile sinirlandirir.

Mod Braava 300 serisi
Kapsam Slpilrme 9B m*
Paspas 32 m?

186 m?'ye kadar, ilave NorthStar® Klpiyle (ayrica satilir)
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NorthStar Yon Bulma Kiiplerinin Ayarlanmasi

Braava'yi bir Kiip ile Kullanma

e Kipi temizlemek istediginiz alanin yakinina yerlestirin ve Braava'yi
yakinlarda calistirin.

e Braava Kuptn etrafindaki alani temizler, temizlik moduna ve NorthStar
sinyalinin ne kadar uzaga eristigine bagli olarak diger odalara da gecebilir.

¢ Belli odalar se¢cmek istiyorsaniz, NorthStar kapsama alanini en ylksek
dizeye cikarmak icin Klpu daha genis bir odaya koyun.

¢ Braava ¢alismasini tamamladiginda, evinizin farkli bir yerini temizlemek
icin Kiipu tasiyabilirsiniz.

Braava'yi birden fazla Kiiple kullanmak:

e Braava'nin tek seferde daha uzak noktalara ulasip temizlemesi icin,
bir veya daha fazla ilave Kip kullanin (ayrica satilir).*

e ilave Kiipleri, ilk Kiipiin kapsadigi alanin yakinindaki odalara veya alanlara
yerlestirin. NorthStar kapsama alanin ¢akismamasi igin Kipler tipik olarak
birbirlerinden 6 - 7 metre uzakta olmalidir.

e Braava bir Kipten digerine otomatik olarak temizler.

*Kpler Kipln altinda gdsterilen farkli NorthStar kanallarina 6nceden programlanabilir. Coklu Kiip ile temizlik
icin farkli kanallari olan Kdpler kullaniimalidir.

Birden Cok Kip
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Braava'yr Kurma ve Calistirma

Bir Temizleme Bezi Takma
1. Braava'yi dik olarak tutun ve temizleme bagligini ¢ikarin.

2. Kuru veya islak bezi Cok Amagcl temizleme tamponuna
takin. Cikartilabilir tamponu acik bir temizleme bezine yayin.
Bezi her iki yandaki tutma seritlerine sikistirarak takin. Pro-
Clean Rezervuar Sistemi icin asagidaki sayfaya bakin.

3. Temizleme bashgini yeniden takin. Miknatislar yerine geri
oturmasina yardim eder.

-

A DIKKAT: Temizleme bezinin tutma seritleri arasindaki
orta kanala takilmadigindan emin olun, zira bu olursa

algilayici iglevleri ve giivenli calisma engellenebilir.
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Pro-Clean Rezervuar Sistemi'ni
Kullanma

(Aksesuar olarak da bulunabilen)

Pro-Clean Rezervuar Sistemi, temizlik bezini daha uzun stre islak tutmak
icin Braava paspas yaparken sivi dagitir.

Rezervuari doldurun

1.  Dolum kapagini cekip yana cevirerek acgin.

2. Rezervuan (maksimum kapasitesi
100 ml'dir) su ile doldurun ve dolum
kapagini yerine takin, sikica bastirin,
bdylece sizinti yapmaz. Diger temizleme
¢dzumleri hakkinda daha fazla bilgi igin,
global.irobot.com adresini ziyaret edin.

3. Rezervuan bir lavaboda doldurun, ¢lnk
dolum kapag! kapatilirken kii¢ik bir miktar
sivi digari sizabilir.

4. Pro-Clean mikrofiber bezi nemlendirin
ve cirt-cirtli seritlerin Uzerine bastirin.
Kuru bir bez kullanmayin.

iPUCU: Sivi, zemin tipine_ve kullanilan soliisyona bagh olarak farkl
hizlarda dagitilir. llk kez paspas yapiyorsaniz, yalnizca biraz
nemli bezle baslayin ve gerekirse ilk bezin islakhigini arttinin.

A\ NOT: Pro-Clean Rezervuar Sistemi'nin zemininizde fazla sivi birakmasini

onlemek icin, Braava'yl paspaslama yaparken g6zetimsiz birakmayin ve
Braava temizligi bitirdiginde yerden kaldirin.

Paspaslama bittiginde:

e Rezervuardan tim kalan siviyl bosaltin.

¢ Rezervuarin tamamen kurumasi igin dolum kapagini agik birakin.
Baslgi islaksa Braava tzerinde birakmayin.

e Bakim talimatlari icin bkz. sayfa 22.
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NorthStar® Kiipiinii Yerlestirme

1. Acmak i¢in NorthStar Yon
Bulma KipU'nin arka

kbsesindeki digmeye basin.
Acildiginda karsi kbsede mavi bir
18tk yanip séner ve sonra Braava
lizerine sabitlendiginde kesintisiz
yanmaya baslar.

KipU agcmayi unutursaniz,
Braava bunu acmaya calismak
icin bir sinyal génderir. Braava
basarili olursa, Kiip lizerinde
yanip sénen mavi bir isik belirir.

2. NorthStar Yon Bulma KipUnu
bir masaya veya tezgaha koyun
ve mavi isik duvarlardan uzaga,
odanin ortasina dogru bakacak
sekilde yerlestirin.

En lyi Sonuclar igin

e NorthStar Yon Bulma KipUni tavani net olarak gérebilecegi bir yere
koyun (6rnegin, tam Uzerinde dolap veya raf olmasin).

¢ Braava temizlige basladiktan sonra NorthStar Yon bulma KipUni
oynatmayin, Braava'nin temizleme performansi olumsuz etkilenebilir.

¢ NorthStar Yon Bulma KipUni yere koymayin, ¢lnku temizleyici
Uzerinden gecebilir ve yerinden oynatabilir.
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Temizlemeye Baslama

Braava'yl zeminde NorthStar Yon Bulma Kipi'nln 2 ila 2,5 metre uzagina,
Kipe bakacak sekilde yerlestirin.

1. Braava'yl gli¢c digmesini kullanarak acgin.
Bu didgme temizleyici agik oldugunda mavi yanar.

2. Temizlemeye KURU BIR BEZLE baslamak igin, sadece Sweep
(Stiptirme) digmesine basin.

3. Temizlemeye ISLAK BIR BEZLE baslamak icin, sadece Mop
(Paspas) digmesine basin.

G> > &P
(3]

-~

£,

e Braava Kipten bir sinyal alirsa, Yon Bulma Sistemi Gostergesi'nde mavi
bir 1sik yanip sénmeye baslar. Braava Kipe sabitlendiginde, bu isik
kesintisiz mavi renge dénusur. Hic isik yoksa, Braava bir NorthStar sinyali
almiyordur.

¢ Braava temizligi bitirdiginde, kisa bir melodi ¢alar, basladig yere déner
ve kendi kendini park eder. Braava bunu temizlik sirasinda pil azalirsa
da yapar.

e Braava'yl kapatmak icin giic diigmesini iki saniye basili tutun. Bir melodi
calar ve Isik sbner.

e NorthStar Yon Bulma Kipi'nu kapatmak igin, arka kdsedeki digmeye
basin. Kargl kdsedeki 1sik sdner.
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Bakim

Braava'nizi en yiiksek performansta calisir konumda tutmak icin, asagidaki
bakim adimlarini uygulayin.

Temizleme ve Saklama

e Braava'nin disindaki tozu veya kiri silmek igin kuru bir bez kullanin.
Yikamayin veya suya batirmayin.

o Tekerleklerindeki tozu ve kiri silmek igin nemli bir bez kullanin. Braava'nin
prize takili olmadigina ve bezin su damlatmadigina emin olun.

e Braava'yl sarj ederken veya kullanimlar arasinda saklarken dik tutun
(kol tarafi asagi dogru).

e Uzun sureli saklama i¢in, NorthStar Kiiptinden C pillerini ¢ikarin.

Tekerlek Muhafazasi

¢ Braava temizlik yaparken, Tekerlek Muhafazalar etrafinda doktintler
birikebilir. Bu da Braava'nin tekerleklerinin serbestce hareket etmesine
yardimci olur.

e Dokuntu birikip birikmedigini gérmek igin Braava'nin tekerleklerini
periyodik olarak kontrol edin ve gereken sekilde temizleyin.

e Tekerlegin yanindaki kiicik centik, giderilmesi gereken kir birikintilerine
makas veya cimbizla ulagiimasini saglar.

Erisim Centigi
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Pro-Clean Hazne Sistemi

¢ Temizlemek icin lavaboda su ile elinizde yikayin. Rezervuar bashigini
bulasik makinesine koymayin. Sabunla ylkamayin.

e Temizlik tamamlandiktan sonra Braava'ya yeniden takmadan dnce
tamamen kurumasini bekleyin.

e Fitil tekrar tekrar kullanilacak sekilde tasarlanmistir. Temizleme islemleri
arasinda fitil kapagini cikarmayin.

e Fitil kapagdi kirlenirse veya asinirsa, degistirilebilir.
e Fitil kapagini yandaki kaucuk cikintly1 cekerek ¢ikarin.

¢ Yeni bir fitil kapag! ile degistirin, sizdirmayi énleyecek siki bir
sizdirmazlik saglamak i¢in yerine oturana kadar sikica bastirin.

Pili Cikarma veya Degistirme

™)

e Braava™ fisi cikariimig, baslk ve bez de cikarilmis haldeyken, Braava
tekerlekleri yukari bakar halde diz bir yiizeye koyun.

yi

e Tekerlekler arasindaki pil bélmesi vidasini bulun.
¢ Bir bozuk para veya diiz uclu tornavida ile viday! sékin ve pil kapagini agin.

¢ Pil paketini kaldirp robottan cikarin ve yavasca konektoriin baglantisini
giristen sokun.

e Yeni Braava™ pil paketinizin konektériini girise baglayin.

™)

e Pil paketini Braava™'ya yerlestirip, baglanti kablolarinin béimeye
sikistirildigina emin olun.

¢ Pil kapagini yeniden takin ve diz u¢lu tornavida ya da bozuk para ile
viday! sabitleyin.

Daha fazla bilgi icin, asagidaki adresi ziyaret edin: www.irobot.com/Braava300
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Sorun Giderme

Ek ip uclar ve sorun giderme icin, global.irobot.com adresini ziyaret edin.

Yon Bulma Sistemi Gostergeleri (NSI)

Temizlik sirasinda Yon Bulma Sistemi Gostergesindeki Ariza Gostergeleri

NSl'de 2 ila 6 kere
yanip sénuyor.

sikismig ve kendini
kurtaramiyor.

Problem: Olasi Neden Yapilmasi Gerekenler
Orta NSl'de Sistem arizasi ¢ Braava'yl kapatmak icin gii¢ diigmesini basili tutun.
kesintisiz o Her iki tekerlegi 15 saniye kuvvetlice dondriin.
kirmizi isik. ¢ Braava'yl yere koyun ve glicl a¢in. Bir kuru temizlik
bezinin takili olduguna emin olun.
* Kirmizi 1sik sdnerse, Sweep (Slpiirme) digmesine basin.
¢ Kirmizi 1slk yanmaya devam ediyorsa, Musteri
Hizmetlerini arayin.
Kirmizi 1sik orta Braava bulundugu yerde | Braava'yl bu durumdan kurtarin ve yeni bir alanda

yeniden baslatin.

Kirmizi 1sik orta
NSI'de 14 kere
yanip sénuyor.

Braava motorun asir
isindigini tespit etti.

Braava'yl kapatin ve temizlige devam etmeden énce
sogumasini bekleyin.

Kirmizi isik orta
NSI'de 15 kere
yanip sonuyor.

Braava ¢ok kii¢uk bir
alanda sikismis ve
kendini kurtaramiyor.

Braava'yl bu durumdan kurtarin ve yeni bir alanda
yeniden baslatin.

Sweep (Stiplr)
veya Mop (Paspas)
digmesine
basildiginda orta
NSI'de kirmizi 1sik
yaniyor ve 3 bip
sesi duyuluyor.

Bir sensor etkinlesmistir,
bu ylizden Braava
harekete gegcmez.

Temizleme bezini ¢ikarin ve yeniden takin. Yeniden

takarken, asagidaki talimatlar izleyin:

¢ Bezin cikartilabilir temizleme basliginin orta kanalina
takilmadigina emin olun.

¢ Bezin birbirine kenetlenmedigine emin olun,
bu cikartilabilir bashgin robota tamamen tekrar
takilabilmesini 6nler.

Sarj sirasinda Yon Bulma Sistemi Goste!

rgesindeki Ariza Gostergeleri

Problem:

Olasi Neden

Yapilmasi Gerekenler

kirmizi igik.

Orta NSI'de kesintisiz

Sistem arizasl

Bu bir sarj arizasi degildir, ancak Braava fige takiliyken
Braava'nin sarj olmasina engel olur. Talimatlar igin
"Temizlik Sirasinda Ariza Géstergeleri' grafigine bakin.

robot sarj olurken bip
sesi gikariyor.

Kirmizi 1k orta NSI'de Sarj arizasl Mdusteri Hizmetleri ile irtibata gegin.

7 veya 8 kere yanip

sonuyor.

NSI ve diigmelerdeki tim | Uyumsuz adaptér | Uyumsuz adaptorii ¢ikarin ve sadece Braava ile birlikte
isiklar yanip sénliyor ve | kullanilmis verilen adaptori kullanin.
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NorthStar® Yon Bulma Kiipii Sorun Giderme

Problem:

Olasi Neden

Yapilmasi Gerekenler

Braava Kiipe
Baglanmiyor.

Klpun ve robotun
konumu

Kipt agin ve yikseltilmis bir ylizeye yerlestirin. Mavi isig1
odanin acik bir alanina dogru tutun.

Braava'yl zeminde Kiipiin 2 ila 2,5 metre uzagina, Kiipe
bakacak sekilde yerlestirin. Braava'yl agin.

Braava'da kuru bir bez olmak Uizere, Sweep (Stiptir)
digmesine basin. Braava Kiipe dogru hareket etmeli ve
30 saniye icinde Kipe baglanmalidir.

Braava'da mavi Yon Bulma Sistemi Gostergesi isiklari
kesintisiz sekilde mavi yanarsa, Braava Kiipe baglanmistir.
Kip yanip sénmeye devam ediyorsa, sorun yoktur.

Braava diiz gidemiyorsa, Genel Sorun Giderme grafiginde
“Dlzgun llerlemiyor” bélimine bakin.

Kip aciimiyor.

C Piller dImustr
veya yanlis
takilmistir

Yeni C piller ile degistirin ve pillerin dogru yone baktigini
dogrulayin.

Kupin 1s1g1 kirmizidir.

C piller 6Imustir

Yeni C piller ile degistirin.

Braava temizlik
yaparken Kiip

Sinyal karismasi

Kiptin bir Plazma veya LCD televizyonun 1,5 metre yakinina
yerlestirilmedigine ve Kipun floresan aydinlatmanin agik

kurulu, ancak Braava
sadece bir Kiipl

kapaniyor. oldugu bir odada olmadigindan emin olun.
Braava menzil Braava menzil disina ¢iktiginda, Kiplin kapanmasi normaldir.
disinda Braava geri dénduglinde, Kiipe yeniden agiimasi igin bir
mesaj génderir.
Birden ¢ok Kup Kiptin konumu Braava kullanmak icin temizlik sirasinda ikinci bir Kiip ile

kargilasabilmelidir. ikinci Kiiplin Braava'nin giremeyecegi
izole bir alanda olmadigina emin olun.

kurulu, ancak Braava
birgok alanda asiri
temizlik yapiyor.

kullaniyor.
Braava'nin baglanmasina yardimei olmak icin Kiipleri 4,5
metre arayla yerlestirmeye calisin, daha sonraki temizlik
dongdileri igin Kiipleri daha uzak araliklarla yerlestirin. Braava
temizlik yaparken Kipleri oynatmayin.

Birden ¢ok Kip Kip kanallar Kullanilan Kiplerin hepsinin farkli kanallari oldugunu

dogrulayin. Kanal numarasi her Kiiplin altinda bulunur.

Pro-Clean Rezervuar Sistemi Sorun Giderme

Problem:

Olasi Neden

Yapilmasi Gerekenler

Sizinti yapiyor

Gevsek fitil veya

Dolum kapagini ve fitil kapagini kontrol edip, her ikisinin de

ve golctkler dolum kapag guivenli bir sekilde yalitilarak kapatildigina emin olun. Bu
olusturuyor. kapaklarin sizdirmazligi saglanmamissa, sivi daha hizli bir
sekilde dagtilir.
Sivi gitmiyor. Fitil kapaginin Fitil kapaginin degistirilmesi icin Rezervuar Kapagi bakim
degistirilmesi talimatlarina bakin.
gerekiyor.
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Genel Sorun Giderme

Problem:

Olasi Neden

Yapilmasi Gerekenler

Braava sadece
kuiguk bir alani
temizliyor.

Kip kullaniimiyor

Kiptin acik olduguna ve temizlemek istediginiz alana
yerlestirildigine emin olun. Asagdidaki gibi girisimlere karsi Kiiptn
konumunu kontrol edin:

e Kiipln Uzerindeki dolaplar, raflar veya tavan fanlari.

o Kupun Uzerindeki ¢cok ylksek, diiz olmayan veya siyah tavanlar.
e Kiipe 150 cm mesafedeki plazma veya LCD televizyonlar.

Temizleme bezinin
uygulanmasi

Temizleme bezini ¢ikarin ve yeniden takin. Yeniden takarken,

asagidaki talimatlari izleyin:

e Bezin cikartilabilir temizleme bashiginin orta kanalina
takilmadigina emin olun.

e Bezin birbirine kenetlenmedigine emin olun, bu cikartilabilir
basligin robota tamamen tekrar takilabilmesini énler.

Tekerlekler veya
diglerle ilgili sorun

Tekerlek alaninda dokuintl kontrolli yapin ve gereken sekilde
giderin veya temizleyin. Tekerlek diglerini, tekerlege giivenle takili
olduklarindan emin olmak igin kontrol edin. lyi takiimamislarsa,
Musteri Hizmetlerini arayin.

sonra yeniden
baslarken ayni
alani temizler.

robotun konumu

Braava diizglin | Tekerlekleri Tozu ve temizleme ¢ozeltisini gidermek igin tekerlekleri 1lik suyla
calismiyor. kayiyor nemlendiriimis bir bezle temizleyin. Yeniden temizlige baslamadan
dnce tekerleklerin kurumasini bekleyin.
Temizleme Temizleme bezini ¢ikarin ve yeniden takin. Yeniden takarken,
bezinin asagidaki talimatlari izleyin:
uygulanmasi e Bezin cikartilabilir temizleme basliginin orta kanalina
takilmadigina emin olun.
e Bezin birbirine kenetlenmedigine emin olun, bu cikartilabilir
basligin robota tamamen tekrar takilabilmesini énler.
Tekerlekler veya | e Tekerlek alaninda dokuintu kontrolli yapin ve gereken sekilde
dislerle ilgili sorun | giderin veya temizleyin.
* Tekerlek dislerini, tekerlege gtivenle takili olduklarindan emin olmak
icin kontrol edin. lyi takilmamigslarsa, Musteri Hizmetlerini arayin.
Braava geri Zemin gegis Temizleme bezini ¢ikarin ve yeniden takin. Yeniden takarken,
gidiyor. sensoru etkindir | asagidaki talimatlar izleyin:
e Bezin cikartilabilir temizleme basliginin orta kanalina
takilmadigina emin olun.
e Bezin birbirine kenetlenmedigine emin olun, bu cikartilabilir
basligin robota tamamen tekrar takilabilmesini énler.
Zemin diz degilse veya siva cizgileri varsa, sorunun devam edip
etmedigini gérmek icin Braava'yl daha duz bir yere koyun.
Braava Braava Kullanimi | Braava 6nceki bir temizleme calismasindan duraklatma/yeniden
kapaniyor ve Duraklatma/ baslama modunda kalmis olabilir. Kullanimi duraklatma/yeniden
baslattigim yeri | Yeniden Baslatma | baglatma modundan ¢gikmak igin gii¢ diigmesine dokunun.
temizlemiyor. modundadir
Braava Yeniden Braava'nin konumunu bulmaya ¢alisirken bir alani yeniden
duraklatildiktan | baslatilirken temizlemesi normaldir.

¢ Braava'nin konumunu hizla bulmasina yardim etmek igin,
Braava'yl temizlik donglisliniin baslangici ile ayni yénde ve
konumda Kipun yakininda yeniden baslatin.

¢ Braava konumunu basariyla bulamazsa, yeni bir temizlik
ddéngusu baglatir.

Braava sarj
almiyor.

Hatal adaptor
veya pil

Adaptériin Braava'nizin altinda belirtilen ile ayni model numarasina
sahip oldugunu dogrulayin ve sadece resmi Braava pilini kullanin.
Problem devam ediyorsa, Miisteri Hizmetlerini arayin.

Dustk pil,
yeniden sarj
edilmesi gerek

Braava'yl adaptorii kullanarak ancak Kizagi kullanmadan 12 saat
sarj edin ve sonra pil tamamen bitene kadar ¢alistirin. Beklenen
calisma slrelerine ulasmak icin 3 kere tekrarlayin.
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IRobot Musteri Hizmetleri

Gulncel servis bilgileri icin 0216 527 82 83 telefon numarasinin aranmasini
rica ederiz.

ithalatg:

Certus Mercatus Dig Tic. A.S.

Kugikbakkalkéy Mah., Dudullu Cd. 23-25,

R2 Blok D:177 34758 Atasehir/istanbul

Tel: 0216 504 15 44 E-Posta: info.tr@certus-mercatus.com

Uretici:

iRobot

8 Crosby Drive
Bedford, MA 01730
Phone: 781.430.3000
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Teknik ozellikler

Cok sessiz temizlik

Etkili mikrofiber bezler

Basit silme sistemi

Her tirll sert zemine uygun

Navigasyon iAdapt 2.0 ile navigasyon kupu
iki temizleme modu: silme ve paspas
PRO-CLEAN yikayici

Duvarlar boyunca ve mobilyalarin altinda temizlik
Merdivenlerden dismeyi engelleyen sensdrler
Cube-to-Cube fonksiyonu

Duraklat / Devam Et 6zelligi

Hizli yénlendirme 6zelligi

Kolay kullanim i¢in tutma sapi

NiMH Batarya 2000 mAh

Silme kapasitesi: 4 saate kadar / 200 m2
Paspas pil kapasitesi: 2,5 saate kadar / 60m2
Sarj olma slresi: 2 saat

Agirlik 1.8 kg

Boyutlar: 244 x 216 x 79 mm
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Tuketicinin Secimlilik Haklari

Malin ayiph oldugunun anlasiimasi durumunda tiiketici, 6502 sayili Tuketicinin Korunmasi
Hakkinda Kanunun 11 inci maddesinde yer alan;

a- Sézlesmeden dénme,

b- Satis bedelinden indirim isteme,

c- Ucretsiz onarilmasini isteme,

G- Satilanin ayipsiz bir misli ile degistirilmesini isteme, haklarindan birini kullanabilir.

Tiketicinin bu haklardan Ucretsiz onarim hakkini segmesi durumunda satici; isgilik masrafi,
degistirilen parca bedeli ya da baska herhangi bir ad altinda hicbir Ucret talep etmeksizin malin
onarimini yapmak veya yaptirmakla yukimliddr. Tiketici Ucretsiz onarim hakkini Uretici veya
ithalatclya karsi da kullanabilir. Satici, Uretici ve ithalatci tiketicinin bu hakkini kullanmasindan
muteselsilen sorumludur.

Tlketicinin, Ucretsiz onarim hakkini kullanmasi halinde malin;

- Garanti suresi iginde tekrar arizalanmasi,

- Tamiri igin gereken azami surenin asilimasi,

- Tamirinin midmkin olmadiginin, yetkili servis istasyonu, satici, Uretici veya ithalat¢i tarafindan
bir raporla belirlenmesi durumlarinda; tiiketici malin bedel iadesini, ayip oraninda bedel
indirimini veya imkan varsa malin ayipsiz misli ile degistiriimesini saticidan talep edebilir.
Satici, tiketicinin talebini reddedemez. Bu talebin yerine getirilmemesi durumunda satici,
Uretici ve ithalat¢l miteselsilen sorumludur.

Tuketici, garantiden dogan haklarinin kullaniimasi ile ilgili olarak ¢ikabilecek uyusmazliklarda

yerlesim yerinin bulundugu veya tiiketici isleminin yapildigi yerdeki Tiiketici Hakem Heyetine
veya Tuketici Mahkemesine bagvurabilir.

www.irobot.com.tr 31
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Giincel servis bilgileri icin 0216 527 82 83 telefon numarasinin

aranmasini rica ederiz.

AKGIN ELEKTRONIK-SULEYMAN AKGIN | KURTULUS w‘“ﬁj‘zs’;&ﬁ:" No:80/A ESKISEHR | 32497521744 | 022223031 37 ESKISEHIR
ALPEREN TEKNIK - CEM TUNER A A A o241 BERGAMA | 69565196108 | 05330397537 izMiR
ALTVAPRAK TEKOK SERVISIZMETLERI- | OSMANIYE MAH. ORHAN YLMAZ CAD. NO:- GIRESUN | 40708310520 | 045421654 32 GIRESUN
BAYKAN ELEKTRIK BAYRAM BAYKAN ESNAF | ESENBEY MH.BALIM SKNO:2 MERKEZ NIGDE NIGDE 1540017392 | 0388 2324227 NIGDE
BEYAZ SERVIS BAHADDIN SERHUS. OSMANNE MA:I';?K"&SU, Ioanso NOPIABA | agiHANE | 20357116308 | 02126601325 ISTANBUL
BILIRLER BILISIM KIRTASIYE TEKNOLOJI INSAAT
VE PERSONEL HiZMETLERI TICARET LIMITED | SMET “‘W"“m"sf&“&‘w" "g/ NOB7/A | asiangeY 1750430694 | 03442211427 | KAHRAMANMARAS
CEVDET TOLGA GULLO - COZOM TEKNIK | VE Nzcmgmcy:n&ﬂ;?n 7/C EMEK MALTEPE 31675341808 | 0312215 4808 ANKARA
GAGDAS ELEKTRIK INS.TURTIC.LTD.STI. FERHATPASA gﬁﬂl‘gﬂ‘s’z"&f‘ NO:44/207 GATALCA 2170405546 | 0212787 20 40 ISTANBUL
GAKIR ELEKTRONIK-KURSAT GAKIR Esnaf G"é‘ﬁ‘p?s‘fﬁ?ﬁ“#?ﬁé?sﬁﬁm GIRESUN 36805432630 | 0454 21406 94 GIRESUN
DEMO DI§ rlcnmsxf CPAZARLAA ANONIM | FSUTANMEHVET AW ASUDE SOKLNOS-A8 | BOCAZCH | 910000450 | 02125232952 JSTANBLL
DETAY ELEKTRONIK-NEBI GOGER VAYLAMAHALLES] oA ANECAD-NOA2IB | aymaxkap | 22850070644 | 053371311 40 ISPARTA
DIZAYN TEKNIK BILi$iM TEKNOLOJILERI HALIL RIFAT PASA MH. Y.HAVUZ SOK. PERPA TiC. i
KTRONIK SAN.TICLTD.$Ti LTD. §Ti. MRKZ. B BLOK K.11 D.1645 / $ISLi ISTANBUL ZINCIRUKUYU | 3010270631 | 02122121289 ISTANBUL
EM-EL TEKNIK/DAVUT TRENDEZ EstaF | CIHANGIRMAH.KALEM SOK.NOSOBAVCIAR | yciaqvp, | 23518552168 | 02126940676 ISTANBUL
EMEL YILMAZ - ARAS TEKNIK ity ol SEYHAN | 12767839700 | 03224318789 ADANA
ER CIHAN INSAAT TEKSTIL ELEKTRONIK. N o
V GIDA MADENCILIKTURIZM | ATATURK MAHALLESI ZUBEYDE HANIM CAD.
BILGISAYAR ILETISIM MEDIKAL SANAYi NOB/101/ ERZINCAN FEVZIPASA 3360417242 | 0553009 6090 ERZINCAN
TICARET LIMITED SIRKETI LTD. §Ti.
ERKAN SAH-ERKAN TEKNIK FABRIKA CAD. ng&gmﬁﬁw ISMERKEZI FEVZIPASA | 7390079655 | 044621424 64 ERZINCAN
FATIH SOGUTMA-FATIH BASGOBAN | YATLAMAHALLESI 1603 SOKAK-NOTIATISPAR- | aymakapl | 45538314564 | 0246 218 2003 ISPARTA
IRESUN TEKNOLOH MARKET KEMALTAS | NZAMIYE MAW. ATLET MUSTAFA SOK. NOX/A SiRESUN 8250654784 | 0553009600 SlREsUN
GORKEM ELEKTRIK ELEKTRONIK
TELEKOMUNIKASYON INSAAT TAAHHUT | KARAMAN MAH.MELTEM CAD.NO:9/A AFYON KOCATEPE | 4100448499 | 05337131140 |  AFYONKARAHISAR
‘SANAY| VE TICARET LIMITED SIRKETI
PEK SOGUTMA-MUSTAFA YAVUZ Esnaf | ISTIVAL MAHALLES]) 102, SOKAKNotl/6/ MER- | pavraz v, | 27112924840 | 0246218 19 66 ISPARTA
IgBiL B‘Leéiﬁ'gmjﬁi’:f:,‘f?”’""‘“’““ ATIFBEY M"“"ﬁf:_‘ P‘;";fhm’;ﬁm‘m‘“ GAZIEMR | 49393778448 | 0232252 43 46 IZMiR
SEYH SAMIL MAH. MEDINE BULVARI 637.50K. )
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GARANTI BELGESI

GARANTININ GECERLILIK KOSULLARI VE KAPSAMI

1-

Garanti stiresi IKI YIL olup garantiden yararlanmak igin GARANTI BELGESININ ibrazi sart oldugundan, is bu Garanti

Belgesi garanti stiresince saklanmalidir.

Garanti belgesi Uzerinde herhangi bir tahribat yapildiginda cihazin Uzerindeki orijinal seri numarasi kaldirldiginda yada

tahrip edildiginin tespitinde garanti gegersiz kilinir.

Cihazin montajinin veya tamirinin firmamizin yetkili servislerinin haricinde yapildiginin yada cihazin acildiginin tespiti

halinde garanti gecersiz olacaktir.

Firmamiz tarafindan verilen GARANTI séz konusu cihazin amaglari disinda veya anormal sartlarda kullanimasindan

dogacak arizalarinin giderilmesini kapsamadidi gibi asadida belirtilen anzalarda garanti disidir.

e Cihazin kullanma kilavuzunda veya montaj kilavuzunda yer alan hususlara aykiri kullanim hatalarindan meydana
gelen hasar ve arizalar.

*  Tuketiciye tesliminden sonra cihazin nakli, yikleme, bosaltma ve tasimasi sirasinda meydana gelecek hasar ve
arizalar.

e Urlin ev kullanimi igin imal edilmistir. Farkli kullanimlardan dolayi olusacak anizalar garanti kapsaminda degildir

Garanti Belgesi Gzerinde tahrifat yapildigi, Grliniin Gzerindeki orijinal seri numarasi kaldirildigi veya tahrif edildigi
takdirde bu garanti belgesi gecersizdir.

TUKETICININ SECIMLIK HAKLARI

Q)
@

©

Malin bitin parcalan dahil olmak tzere tamami garanti kapsamindadir.

Malin ayipl oldugunun anlagiimasi durumunda tlketici; 6502 sayill Tiketicinin Korunmasl Hakkinda Kanunun 11 inci

maddesinde yer alan;

a)  Satilani geri vermeye hazir oldugunu bildirerek s6zlesmeden dénme,

b)  Satilani alikoyup ayip oraninda satis bedelinden indirim isteme,

c)  Ucretsiz onarimasini isteme,

¢)  Satilanin ayipsiz bir misli ile degistiriimesini isteme, segimlik haklarindan birini kullanabilir. Satici, tiketicinin tercih
ettigi bu talebi yerine getirmekle yukimltddr.

Tuketicinin bu haklardan Ucretsiz onarm hakkini segcmesi durumunda saticy; iscilik masrafi, degistirilen parga bedeli ya

da baska herhangi bir ad altinda hicbir Ucret talep etmeksizin malin onarmini yapmak veya yaptirmakla ytkamitdur.

Ucretsiz onarim veya malin ayipsiz misli ile degistiriimesi haklari Uretici veya ithalatciya karsi da kullanilabilir. Bu fikradaki

haklarin yerine getirimesi konusunda satici, Uretici ve ithalat¢r miteselsilen sorumludur.

Ancak, bu Kanunun 58 inci maddesi uyarinca cikarilan yonetmelik eki listede yer alan mallara iligkin, tUketicinin Ucretsiz

onarim talebi, yénetmelikte belirlenen azami tamir stresi iginde yerine getirilir. Aksi hélde tiketici diger segimlik haklarini

kullanmakta serbesttir.

Tuketicinin s6zlesmeden dénme veya ayip oraninda bedelden indirim hakkini segtigi durumlarda, édemis oldugu bedelin

timU veya bedelden yapilan indirim tutar derhal tlketiciye iade edilir.

Tuketicinin, Ucretsiz onarm hakkini kullanmasi halinde malin;

. Garanti sUresi iginde tekrar arizalanmasi,

e Tamiriicin gereken azami sUrenin asimasi,

e Tamirinin mUmkiin olmadiginin, yetkili servis istasyonu, satici, Uretici veya ithalatgi tarafindan bir raporla belirlenmesi
durumlarinda;

Tuketici malin bedel iadesini, ayip oraninda bedel indirimini veya imkan varsa malin ayipsiz misli ile degistirilmesini

saticidan talep edebilir. Satici, tlketicinin talebini reddedemez. Bu talebin yerine getirlmemesi durumunda satici, Uretici

ve ithalatgl miteselsilen sorumludur.

Malin azami tamir siresi 20 is gindny, binek otomobil ve kamyonetler icin ise 30 is glininl gegcemez. Bu sUre, garanti

sUresi icerisinde mala iliskin arizanin yetkili servis istasyonuna veya saticiya bildirimi tarihinde, garanti stresi disinda ise

malin yetkili servis istasyonuna teslim tarihinden itibaren baslar. Malin arizasinin 10 is glinu igerisinde giderilememesi

halinde, Uretici veya ithalatci; malin tamiri tamamlanincaya kadar, benzer 6zelliklere sahip baska bir mall tiketicinin

kullanimina tahsis etmek zorundadir. Malin garanti stresi igerisinde arizalanmasi durumunda, tamirde gegen stre garanti

slresine eklenir.

Malin kullanma kilavuzunda yer alan hususlara aykir kullaniimasindan kaynaklanan arizalar garanti kapsami disindadir.

(10) Tuketici, garantiden dogan haklarinin kullaniimast ile ilgili olarak gikabilecek uyusmazliklarda yerlesim yerinin bulundugu

veya tuketici isleminin yapildigi yerdeki Tuketici Hakem Heyetine veya Tuketici Mahkemesine basvurabilir.

(11) Satici tarafindan bu Garanti Belgesinin verilmemesi durumunda, tiketici GimrUk ve Ticaret Bakanligi Tuketicinin

Korunmasi ve Piyasa Gozetimi Genel MUdUrliglne basvurabilir.



ithalatci firmanin:

Unvani: Certus Mercatus Dis. Tic. A.S.
Adresi: Kiiclikbakkalkdy Mah. Dudullu Yolu Cad. No:23-25

Brandium Residence R2 Blok D:177 istanbul/Atasehir oz

Tel - Faks: +90 216 504 15 44 i 5/ch s

Eposta: info.tr@certus-mercatus.com ( y (2‘;‘:;;{&1;‘ »\zs/\
Yetkili kigi: Miroslav Kaspar N o UEREE (15 —

Yetkili kisinin imzasi ve kasesi:

Unvani:

Adresi:

Tel - Faks:

Eposta:

Yetkili kisi:

Yetkili kisinin imzasi ve kasesi:

Fatura ve irsaliye:

Fatura numarasi:

Fatura tarihi:

Teslim tarihi ve yeri:

Malin:

Cinsi: Robot Elektrikli Paspas

Markasi: iRobot

Modeli: Braava 380, 390, 390T, 240 Jet

Seri numarasi:

Garanti siiresi: 2 Yl

Azami tamir siresi: 20 glin
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Ayarnté 18lokTtrTn Tou iRobot® Braava®

Kahwoopioate otov kdopo ¢ iRobot. Q¢ 181okTATNC/ISIOKTATPIA TOU Poumnot
o@ouyyapiopatog iRobot Braava, yiveote HéNo¢ o€ pia oAoéva avanmTuooOUeVn opdada
avOpWwWV o€ OAO TOV KOGHO TTOU, OTIWE KAl £0EIC, AVAKAAUTITOUV éVaV EUKOAOTEPO TPOTIO
va opouyyapiouv ta damedd Toud.

H xprion mpakTIkwy poundT mou oag BonBouv oTig Soulelég péoa Kat yupw amd To
OTT{TL ATTOTEAEL HIa VEQ TIPAYHATIKOTNTA. Za¢ EVOAPPUVOUE VA LOIPACTEITE TNV EUTEIpia
o €xeTe, KaBwg ouveyi{oupe va avamTUOCOUUE VEA KAl TIPWTOTIOPLAKA POUTTOT. Agite
TTAPAKATW Tl UITOPEITE VA KAVETE Y1 va AABETE KAl EC€IC UEPOC OTNV TTPOOTIABELA LG

. Emkowvwvnote padi pog av EXeTe EpWTAOELS, OXOMA 1) XPEIAlEOTE UTTOOTHPLEN.
Emkowvwvnote padi pog péow tng dtevBuvonc global.irobot.com.

Euxaptotoupe mou yivate péog otn poumnotikn emavdotaon. poodokoUeE va €xoupe TV
TOAUTIUN OUVEICPOPA 0aG KABWG cuveyi(oupe va avamTUOO0UNE TTPWTOTIOPLAKA TTpoidvTa
mou Ba aAa&ouv kat Ba BeATIWOOULV TOV KOGHO HaG.

E€ ovopatog OANnG Tng opddag tng iRobot,

o o=

Colin Angle
ZuviSpuTi¢ Kal AleuBuvwy ZUupBoulog
iRobot Corporation
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YHMANTIKEXZ OAHTIEX AZDAANEIAX

FA NA MEIQZETE TON KINAYNO OQTIAZ, HAEKTPONAH=ZIAZ 'H
TPAYMATIZMOY

A AYTH H ZYZKEYH ENITPENETAI NA XPHZIMONOIEITAI AMO MNMAIAIA HAIKIAZ 8 ETON
KAI ANQ KAI ATTO ATOMA ME MEIQMENEZX QMATIKEZ, AIZOHTHPIAKEZ 'H AIANOHTIKEXZ
IKANOTHTEZ 'H ME EAAEIWH EMIMEIPIAZ KAI TNQZHE MONON E®OXON TA ATOMA AYTA
ENITHPOYNTAI'H EXOYN AIAAXOEI NA XPHZIMOMNOIOYN TH ZYZKEYH ME AX®AAH TPOMO
KAI KATANOOYN TOYZ KINAYNOYZ MOY ENEXONTAI. TA MAIAIA AEN MPEMNEI NA NMAIZOYN
ME TH ZYZKEYH. O KAGAPIZMOZ KAl H ZYNTHPHZH AEN NPENEI NA MPArTMATOMOIOYNTAI
AMNO NAIAIA XQPIZ ENIBAEWH.

MPOZOXH: MHN ANOIZETE TO TMHMA HAEKTPONIKQN TOY BRAAVA, THN MMATAPIA 'H
TON NMPOXAPMOTEA ®OPTIZHZ TOY. AEN YIMAPXOYN XTO EXQTEPIKO TOYZ EEAPTHMATA
MOY EMIAEXONTAI ZEPBIXZ AMNO TON XPHXTH. ANAGETETE TIZ EPTAZIEX ZEPBIZ ZE
EZEIAIKEYMENO NPOZQMIKO ZEPBIX.

£YKATAOTAOEIG GUNOYNG. EMKOWWVAOTE HE TIC TOTTIKEG 0OC APXEC YA TANPOQOPIES OXETIKA He Ta Slabéoipa
OUOTAKATA CUNOYAG. AV NAEKTPIKEG CUOKEVEC AmoppleBoly OE XWPOUG TAPAG AMTOPPILHATWY 1 XWUATEPES,
urmopei va Slappevoouy emkivouvec ouoieg mou Ba poAUvouy Ta umodyela vdata kat Oa eI0ENOoUY OTNV TPOPIKT
aluoiba, mpogeviwvtag BAGRN oTnv Lyeia Kal TNV KaAr} 0ag katdotaon. Otav avTikabloTaTe ONEG CUOKEUEC e
VEEC, TO KATAOTNHA TIWANONG Eival VOHIKA UTTOXPEWUEVO VA TTAPAAABEL TNV TTAAIG 0AC OUOKEUN yla anmdppupn,
TOUAAKIOTOV XWPIC Xpéwan.

AUTO TO OUUPBOAO OTO TTPOIGV 1| TN CUOKEUAOIA TOU UTTOOEIKVUEL:
MnVv amoppInTeTe NAEKTPIKEG CUOKEUES WG N SIOXWPIOUEVA AOTIKA andBANTa. XpNOIUOTOIETE EEXWPIOTEG
]

MPOEIAOMOIHXH: AIABAXTE KAI THPEITE AYTEXZ TIX OAHTIEZX.
la va amo@LYETE Tov KivOLVO TPAUUATIOHOU 1) (NS, TIPETIEL VAl TNPEITE TTAVTA AUTEG TIG BACIKES
TIPOQUAGEELC:
Aapdote ONeG TIC 0ONnyieC ao@aleiag Kal xpriong TPV XPNOIUOTIOIOETE To Braava.
AaRAoTe kal TNPEITE OAEC TIG TTPOEISOTTOINTELG OTO APV EYXEIPIOIO Kal TTAvVW OTO Braava, otov KuBo kat
OTOV TPOCAPUOYED POPTIONG.
Xpnotporoleite To Braava pévo oUH@Wva LE TIG TPOSIaYPAPEG TTOL QVAPEPOVTAL OTO TIAPOV EYXEIPISLO.
MnV ETTIXEIPIOETE VA ETIIOKEVACETE 1 VA pUBHIOETE OTTOIECSTIOTE NAEKTPIKEG 1) NXAVIKEG AEITOUPYIEC
OTn OUOKEUN QUTH.
H un e€ouctobotnuévn emépRacn Os QUTEC TIG AEITOUPYIEG UMOPET va SNUIoUPYNOEL ETTIKIVOLVN
Kataotaon, kal 6a akupwoEL TNV £yyunor| 0ag.
Na éxete umown oag OTL Ta dameda evdéxeTal va eival oNaBNPA LETA ToV UYPO KaBapIouo [e To Braava.

To Braava Aerroupyei moAl aBopuBa. MNpocéxete dTav MEPTATATE OTNV TTEPIOXT Oou kabapilel To Braava
yla va anmo@UYETE vVa TO TIATHOETE KAl VA XAOETE TNV l00PPOTTIA 0aG.

MEPIOPIZMOI XPHZHX

To Braava Oev eivat maixvioL. Emrnpeite ta maidid kai ta katotkidia étav 1o Braava kabapilel.

To Braava éxel nAektpikd e€apTrpaTa. Mnv 1o WekACETE, UV TO TIAEVETE Kal pnv To BuBileTe og vepo.
KaBapileté To povo pe éva oteyvo mavi.

To Braava mpoopiletal uévo yia xprion 0€ E0WTEPIKOUE XWPOUG O OKANPEC ETMIPAVEIEC SATTEOWV.

Mn xPNOILOTIOLETE TO Braava yia va CUMNECETE eyaAa amoppipaTa, XUPEVa uypd, xAwpivn, xpwuata iy
AN XN IKAL
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Mn xpnotgomoleite To Braava kovtd o€ omoladrmoTe avTIKe(Ueva mou katyovtal ry Kamviouv.

[Mptv xpNOIHOTIOINOETE TO Braava, amopakpUVETE Ta eUBPAUOTA QVTIKE{UEVA OTTO TNV TTEPLOXT
O(POUYYAPIOHATOC, TIEPINALBAVOUEVWY TWV AVTIKEIMEVWY TTOU gival TTAvw O€ EmmAa kal Ba yrmopovoav
Val TIECOLV Vv OTTPWXTEL 1} XTUTTNBEL TO €mmmho.

METAKIVAOTE TAPAUEPA TUXOV KAAWSIA PEVUATOC, KABWG Kal kopddvia yia POAA Kal KOUPTIVEG, yia va
UEWOETE TOV KivEUVO va TPABNnXTOUV QVTIKEIIEVA KAl VA TTECOUV.

Eumodiote pe QuOIKA eumodia TNV mPOCRaAcn O AVOIKTA UIMAAKOVIA KOVTA OTNV TTEPLOXH) KaBapIopoU.
BeBaiwBeite 6T To Mavi kKaBaplopov Sev KpeUAEL U€CA OTO PECAIO KAVAN QVAPEDA OTIC AWPIEC
oUoEIENS TTaVIoU, eTEISN KATI TETOLO Ba UmopoVoE va urmodioel TIC AEITOUPYIEC TWV aloBNTAPWY Kal TNV
ao@aAi Aertovpyia. MNa MEPIOoOTEPEG AEMTONEPELEG OgiTe TN OeAida 18.

Katd To opouyydpiopa, pn XenoLUOTIOLE(TE TO Braava o€ TTEPIOXEC OTTOU N Uypasia UTOPE! va TTPOEEVOEL
NG O€ Un QIVIPIOREVA 1) U adlaBpoxomolnuéva matwuata i o€ eUNABE(C LOKETEC 1 XaNIA.

Na xpnotuoroleite Tn cuokeur o€ Bepuokpacia dwuatiou. Mnv ekBéTeTe To Braava rj TIC urmatapieg Tou
o€ Tayetd 1 akpaia BepudTnTa.

H ouokeur autr dev mpoopiletal yia xprion amod dtopd (mephapBavouévwy maidliv) Ue UEIWUEVES
OWHATIKEG, ALOBNTNPIAKES 1 SLIOVONTIKEG IKAVOTNTEG, 1 e EMNEIPN EUTTEIPIAG KAl YVWONG, EKTOG Qv O
QAUTA €XEL TTAPAOXEBEL ammd ATOPO UTTEVBUVO YIa TNV ACPANEIG TOUC EMIBAEPN 1] EKTTAIGEUON OXETIKA UE TN
XPNoN TG OUOKEUNG.

MMATAPIA KAl ®OPTIZH
Goprilete TN oUOKeLr) HOVO amd pia kavovikr Tipila pevpatog EAMGSa (230 V AC).

XPNOIHOTIOIEITE HOVO TOV TTAPEXOHEVO TIPOCAPHOYEA POPTIONG YIa VA popTiCeTe TO Braava. Ol opTIoTEG
Tou Braava Xelpdg 300 Sev ival apoiBaia cupBatol HETAEY TOUG.

XPNOILOTIOIEITE POVO EMAVAPOPTI(OUEVEC CUTTOIXIEC UTATAPIAC TTOU CUVIOTA O KATAOKEUAOTAG.
Mn XPNOIUOTIOIEITE TPOCAPLOYEA POPTIONG UE KAAWSIO 1) PIC TTOU €XEl UTIOOTE! (NUIA.
Mn xelpiCeote ry @opTiCete To Braava dtav Tta xépla oag ivat bypd.

Mavta va amoouvSEeTe To Braava amd Tov MPooapUOYEQ POPTIONG TV TOV KABAPIoUO.

Emonpavon: To Braava mepiéxet pia Siema@n AOyIGHIKOU yia Va EMTPEMEI GTOV KATAOKEVAGTH
va MAPEXEL EVIHEPWOEIG GTO ECWTEPIKO UAIKOAOYIGHIKO aV TUXOV Yivouv S1a0£G1peG oTOuG

XPNOTEG TETOIEG EVIHEPWOELG. ATAYOPEVETAL AUGTNPA N MPOGBacn, N avakTnaon, n avilypaen,
n Tpomomnoinon, n Stavopn 1 omoladnmote GAAn Xprion Tov Aoyiopikou Tou Braava.

N'vwotomoinon FCC: H GuoKeur) auTr) CUMLOPQWVETAL e TO TURAKA 15 Twv Kavovwy tng FCC.
H Aettoupyia umdkeltal oTic €A G mMPOUTTOBETEIS:
1. H ouokeur| Gev emtpémnetal va mpokahéoel emPBAaBe(c mapeuBoréd.

2. H ouokeun mpémnel va SéxeTal omolecdATIOTE TTAPEUBOAEC TTOU AABAVEL, TTEQINALBAVOUEVWY KAl QUTWY
TIOU UTOPE( va TTPOKAAEGOUV QVETIBUUNTN AEToUpYia.

A MPOEIAOMOIHZH: AN\ay£G I} TpOomOmoIOElG TToU SV £Xouv eyKpiBei pnta and tnv iRobot

Corporation 8a pmopovcav va KataeTHooUV AKUPN TV yyUNoH 6ag.

AUTHA 1 CUOKEUN CUPUOPPWVETAL UE TOUG Kavoveg RSS-210 Tng Industry Canada.

H Aertoupyia umdkertal oTic €ri¢ VO MPOUTOBETEIC: (1) H cuokeur) auTr) Oev EMTEEMETAL VA TIOOKAAEDEL
emPAaBeic TapeBOAEG, Kal (2) N CUOKELR QUTH TIPETEL VAl OEXETAL TIC TTAPEUBONEG TTOU AapBAvel,
TIEPNAUBAVOHEVWV KAL QUTWV TTOU UTOPOULV VA TIOOKAAEGOUV QVETIIBUUNTN AElToupYyia.
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[evikr) armoyn tou Braava

Braava

—0 Koupmd xelplopou
—@ AloBntripag morjynong NorthStar®
——@) EvSetn ouotiuatog morynong
—e MpogulakTrpag

—@ /o o

—@ Kouumi evepyoroinong/ amevepyoroinong Kupou

(otnv miow ywvia)

—a Agaipoupevn Bdon kabapiopou

KuBog mhorjynong NorthStar®

Oupa poéETIONG pratapiag
AloOntrpeg petaacewy damédou

[1pOOTATEVTIKA TPOXWV

S50

[poocappoyeag eopTiong
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Bdon kaBaplopou yevIKNS Xxpriong
[a oTeyvo OKOUTTIIOUA 1 UYPO OPOLYYAPIOUA, YIa Hiag Xpriong 1y EmavayxpnolomoloUpeVa mavid

HIKEOVWV.

—@ Awpideg cLOPIENG TTavIo
—@ Meoaio kavéaAt yia Toug aloBntrpeg petaBaong damédou

Baon kaBapiopou Pro-Clean pe de€apevn
(oupmepihapfavetal oe emAeypHéva HOVTENQ)

la vypd oeouyydplopa e To Pmhe mavi Pro-Clean pe pikpoivec.

—@ Mwua mRpwong
—@® 2Lefopevn
— D K6 exrévwong

www.irobot.com.gr 7
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Kouumid kat Auxvieg

—@ Koupmi evepyomnmoinong
Méote pia @opd yia va evepyornotjoste 1o Braava.
Kpatrote To matnuévo yia 2 SEUTEPOAETITA YIa VO ATTEVEPYOTIONOETE TO Braava.

Mm\e otaBepd pwg: Evepyormoinuévo
Kékkivo @wg mou avapoofrvet: Apxiel va HEWWVETAL N IOXUE TNG UITOATapiag
Koékkivo 0TaBepo @we: Melwpévn 100G Hratapiag (pEmel va Emava@opTIOTE)

—@ Koupmi okounicpatog
MNa xpron pe oteyva mavid.
Miéote pia @opd yla va apyioel o KaBaplopog.*
Miéote kKatd Tov KaBaplopo yla SlakoT.

Mme 0TaBepd PWC: AgITOUPYia CKOUTTIOUATOC EVEPYOTIOINUEVN
Mme @wc¢ mou avaoofrivet: Aertoupyia okouTrtiopatog o€ Slakomn

—© Kouumi opouvyyapiopatog
Ma xprion pe vypd maviad.
Miéote pia popd yla va apyioel o KaBaplopogG.*
Miéote kKatd Tov KaBaplopo yla SlakoT.

Mme 0T0Bep06 WG AelToupYia OPOUYYOPIoUATOG EVEPYOTIOINUEVN
Mme @w¢ mou avaBoofrivet: Aettoupyia o@ouyyapiopatog o SlaKoTmr

*Napatetapévo METNUA TOU KOUUTTIOU TPOTTOU KaBaplopou Ba evepyomolroel T
AerToupyia ypriyopou kabapiopov. BA. oehida 15.
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—@ Evéeieig ovotiiparog mhofynong
Y0vdeon pe NorthStar

MmAe Auyvia mou avaBooPrivel (1): Anuouvpyeital n ocvvdeon
Mme otaBepn) Auyvia (1 éwg 3): Exel ouvdeBei otov KUPBo NorthStar

O ap1BuodE TwV avappévwy AUXVIDV UTTOSEIKVUEL TNV TTOLOTNTA 0UVSEDNC Tou Braava pe To ovotnua
moriynong, émou 3 Auxvieg UMoSeIkvUOLV TNV KAAUTEPN TIOLOTNTA. AV SEV UTTAPXOUV QVAUHEVES AUXVIES, TO
Braava &gv avixveUel orjua NorthStar.

ANMEC KATOOTACEIG

MmAe Auyvieg mou avafoofrivouv cuvexopeva: IKEPTETAL
MmAe Auyvieg mou avafoofrivouv pe mavon: Agitoupyia avapovig
Kékkivn Auyvia oto péoov: Zeaiua*

*Ma mePLoodTEPEG MANPOPOPIEG SEITE TO TUANA AVTILETWTIIONG TTPOBANUATWV.

(5]

—@ ANvxvieg Tou KoBou mhorjynong NorthStar®

MmAe @w¢ mou avaBoofrivet: Evepyomoinuévog, eKEUTEL Orja
Mme 0taBgpo Qwc: Evepyomoinuévoc, €xel ouvdeBei oto Braava
Kokkivo 0ta0ep0 wc: XaunAn 1ox0¢ mataplov

www.irobot.com.gr 9
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Mmatapia Kat gopTIon

Nerroupyia Braava xwpic Bdon Braava pe fdon
poéptIong pdpTiong
Xpovog Aertoupyiag Zkoumiopa £w¢ 3 WPEC £WG 4 WpPEC
Zpouyydplopa 2 WpPEG 2,5 wpeg
Xpovog popTiong N/A 10 wpeC 2 WpEg

doption
« Xnpi€te To Braava oto mAdL TOU yia va anoKkTtoete mpdofaon otn Bupa eopPTIONG.

+  Yuvb£0TE TOV TIPOCAPHOYED POPTIONG O€ Mia Kavovikr pia peupatog kat otn BVpa
@opTIoNnG Tou Braava. Ta kouuri tpogpodoaiag 6a avaBoofrivel meplodikd pe KOKKIVO
XPWHO.

+  Qoptiote 10 Braava éwg 6Tou 010 KouuTi Tpo@od0siag EUPAVICTE UTTAE QWG TTOU
avapoofrver*.

«  Mmopei va XpelaoTouV HEPIKOI KUKAOL (pOPTIONG YIa VA ETITUXEL N UImaTapia Tou Braava
™V MA\fPN XweNnTIKOTNTA TNG.

*To umAe Qwc UTTOSEIKVUEL 0TI KATA UETO

6po n umarapia éxet popTioTel 010 80% TNG
XwPNTIKOTNTAG TNG.

O xpdvog PopTIoNG Kal 0 Xpdvog Aeltoupyiag
MITopEi va eMnpeacTolV amo tn Bepuokpacia
Aertoupyiag, Tov TUTo Tou SaméSou Kat AANEG
OUVOIKeG.

Bupa eopTIoNS

YMNOAEI=H: H Bdon tayeiag ¢optiong Tou Braava mepihappaverat og emAeypéva poviéAa.
MNa Aemrropépeieg Seite Tig 0dnyieg TN Baong poptiong (oeA. 11).

A\ NPOZOXH: Mn oprilete To Braava ev givan ouvSedepévn n Bdon
KaBapiopov Pro-Clean pe de§apevn 1 €xel tomoOeTnOei omolodrimote vypo mavi.

Doprilete povo amod pa Kavovikn mpila pevparog 230 V. Xpnopomnoleite pévo
TOV MaPEXOHEVO MPOCAPUOYEA (POPTIONG Yia va @opTi{eTe To Braava. Mavra va
amocuvdéeTe To Braava amd Tov mpocappoyéa @opTIoNG TPV TOV KaBapiopo.
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Evéei&eic popTiong

(Ze ouvdebepévn katdotaon)

© Kouumi Aertoupyiag

Kékkivo @wg mou avapoofrvet: H pmatapia @optiletal
Mme @wc¢ mou avaPoofrivet: H umatapia €xel popTIoTE(

O KUBog mhonjynong NorthStar

O KuBog xpnotpomotei 2 umatapieg C. H mopta Tou SlapepiopaTog Umataplwyv ivat otnv
KAtw MAeupd Tou KuPou.

O% MapakaAoUUE Va AmoPPIMTETE CWOTA TIC UMATAPIEC,
Bplokovtag éva onpeio avakuKAwoNG Kovtd oac.
(T

www.irobot.com.gr 1
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A\&ITOVPYiEC OKOUTTIOMATOC KAl
O@POULYYapPioHaTOC

To poumot Braava okouriCel kat ogouyyapilel Sameda pe okAnpPn EM@AvEL

XpnotpomolwvTag kovd dtabéoipa mavid oTeyvou Kal uypou kabaplopou f ta
ouumnepAapBavopeva mavid TOMATTAWVY XPHOEWVY Ao HIKPOIVEG.

To poumnoT Braava Sev gival n\eKTpIK) OKOUTIA TTOU AEITOVPYEI UE avappoPnon Kal dev
nipoopileTal yla Xprion mMAavw o€ HOKETEG 1 XOAA.

a ) Asitoupyia okoumicpatog

H A&ertoupyia okoumiopatog mpoopiletal yia
KaBapIopo e oTEYVO AV

Y& Aertoupyia okoumiopatog, To Braava Kiveital
TIPOG Ta eUMPAC o€ €UBEia ypapun otav apxidet
TO OKOUTIIOMA, KAl KATOTIIV KIVEITAl EUTTPOG-
Tow o€ MAPANNAESG YPOAUMEG.

.

J Eivat Aertoupyia 18avikr yla cuN\oyr okévng,
akaBapolwv Kat TpIKwv, Wwote Ta ddmeda va Slatnpouvtal KEBe pépa kabapd, Xwpig
okoumddaKia.

e AerToupyia couyyapiocparog

H Aerroupyia opouyyapiopatog mpoopiletal
yta kKaBaplopo pe vypd mavi.

Y& Aertoupyia opouyyapiopatog, To Braava
KIVEITAL EUTTPOC YIa HLa HIKPH amOoTaoN
TIPOG TN pia MAELPA, KATOTIV KiveiTal ENapPd
TMOW KAl HETA EUTTPOG TIPOC TNV AAAN TTAELPA,
€VOAAOOOUEVA TIPOG TA APIOTEPA Kal TA
6e€1d kabwg e€ehiooeTal o KABAPIoUOG.

Auti n §pdon opouyyapiouatog fonbd otn
S1duon kat tn cuA\oyn Twv Babutepwy
akaBapolwv Kal Bpwuids ota damedd oag.
To Braava mpocappdleTal autépaTa O pid MKPOTEPN TTEPIOXH) OTN AEIToupYia GPoUyyapiopaTog yia
va BeNtiloTormoloel Tov KaBaplopd eV €ival kO LYPOS TO TTaVi.

YMNOAEIZH: Zekivr\oTe e AelToupyia 0TEYVOU GKOUTIOHATOG Yla va CUNeXBoUV
TA EMPAVEIOKA OKOUTTIOAKLA KAl CUVEXIOTE e LYPS TTavi o€ AelToupyia
OPOLYYaPIoHATOG yla va emMTUXeTE BaBuTePO KABaAPIoUO.
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MNavia ka@apiopov

Mavia piag xpriong

Ma xprjon pévo pe T Baon kaBaplopou yeviKig Xpriong.

- To Braava eival cupatod pe ta meploodTepa avid piag xpriong yla oteyvr xprion 1 xprion pe
€K TWV TIPOTEPWV LYPaAVON, OTIWE N HdpKa Swiffer® kal pdpkeg kataoTnudtwy 6mwe n Target®.

- Tévta va TnpEite TIC 0dnyieg xpriong Kal @povtidag mou mephapBavovTal e omoladnmote
TIavid oTeyvoL i LyPOU KaBapiopou yia T epovtida Twv damédwv oac.

Exete umOPN cag 6T To Braava Oev eival cupBaTtd Pe Ta aVvTAAAKTIKA Tavid Swiffer® WetJet®,
Mavia pikpoivv

Ta €161ka oxedlaopéva mavid HIKPOvWY Tou Braava pmopoulv va miévovtal Kat va
gnavaypnaotpomolouvTal.

« Ta Aeukd mavid eivat yia oTteyvo okouTiopa Je T Bdon kabapiopoU YeVIKAC XPronG.

- Ta pme avayhuga mavid €ival yia Geouyyaplopa Kal Wmopoly va xpnotdomnolinBouy eite e
N Baon kabapiopou Pro-Clean pe Se€apevn eite e tn Baon KaBaplopoU YEVIKAS XPronG.
Yypaivete ehappd To mavi piv TN Xeron.

A\ EMIZHMANZH: Ta uypa mavid ev8éxetat va pnv givat KatdAAnAa yia pn
adiafpoyonoinuéva dameda. PWTHOTE TOV KATAGKEVAGTH) TOU UAIKOU TOU

damédov oag N Tov eykaractartn av dev yvwpilete pe BefaiotnTa 0TI TO LYPO
c@ouyydplopa gival ac@alég yia To Samedo oag.

TOmotl Samédou

- To Braava éxel oxedlaotel va kabBapiCet Sameda okANEAG EMOAVEING TIEQINAUBAVOUEVWY
auTWV ammoé VAo, MaKAkia, BIVOAO, AivotarnTa kal laminate.

- To Braava kaBapilel kaAUTepa O€ Aeleq OKANPEG EMPAVEIEG Kal eVOEXETAL VA PNV amodibel
KaAd O€ avopoIOLOPPA TAAKAKIQ, EVTOVa KEpwHEVA SATTESA 1] OE TPAXIEG ETIIPAVEIEC OTIWG
amnd oxI0TONOIKEG TTAAKEG 1) TOUPBAO OTTOU PImoPE( va maoTe( To mavi kaBapiopov.

A\ ENIZHMANZH: To Braava 8gv nipoopil{etat va GuAAéysl peydha anoppippata.
Mpiv kaB@apicete pe To Braava, cUAAEETE Ta peydla amoppippata Kat eEAéyEte yia

XaAikia | aiyunea avtikeipeva mov Oa pmopovcav va xapa&ouv to damedo av
oPNVWOOUV KATW ano tn fdon Kadapicopou.
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MNw¢ kaBapilel To Braava

To Braava kaBapilel é§umva 1o 5Amedd oag XapToypaAPWVTAG TNV EMIPAVELD TOU SWHATIOU
KaBwg kabapilel.

KUkAo¢ kaBapiopov

- To Braava kaBapilel To omitl oag o€ TURATA, KaBapilovTtag mpwTa TIC TIEPIOXES TIPOG TA
6e€1d Tou Kal eMOTPEPOVTAG aPYdTEPA OTIC TTEPIOXES TTPOG TA APLOTEPA TOU.

+ ‘Otav ohokAnpwBoUVV ol avoIKTEG TIEPLOXEG O KABE TUNUa, To Braava kabapilel katd
UAKOG TWV AKUWV TWV EMMAWVY Kal TWV TOiXWV, TIPIV CUVEXIOEL.

« ‘Otav teelwoel, To Braava emoTtpé@el 0TO OnUEio TTOU APXIOE KAl OTAOUEVEL

Mortifo kaB@apiopov

«  XTIC OVOIKTEC TEPIOXEC, TO Braava kaBapilel uebodika
EUMPOG-TIiow og GAo To MAATOG Tou Sdamédou oac.

« 'Otav 1o Braava cuvavtd média KapekAwy, EMMAA Kal
AMa gumodia, kabapilel yOpw TOUG Kal HETA ouveyi(el TO
poTtifo kaBapiopou Tou.

- To Braava avixveUel okahomdtia Kal Ba amo@uyel onpeia
TITWONG EMOTPEPOVTAC OTNV TIEPLOXN KaBaplopo.

Q¢ mpo@UAaén acaleiag, avolkta mepPalian
HmaAKovia pe petapoln UPoug peyalutepn amo 0,6
HéTpa (2 mModia) mpémel va ppadovral HE éva (PUGIKO
gumodio.

- To Braava emiong avixvelel oTtnv meploxn Xahld kat
AVUYWHEVECG METABAOELG amd To SAmedo PO LOKETA,
WOTE VA amo@UYEL va KivnOei Tpog auTd ta onueia.

«  Xnpeiwon: Av n pokéta r To Xahi oag gival akpiBwe oto
610 emimedo pe 1o Samedo okAnpPN¢ emM@Avelac, iowG
XPEIOOTEl va TTPOOBETETE £vav QUOIKO euméSIo yla va
mapexete oto Braava éva 6plo mou pmopei va avixveloeL.

«  To Braava akoAouBEi TI¢ YpapEG TOIXWV Kal AKPWV KABWE
TIC CLVAVTA Kal KABWEG OAOKANPwWVEL KABE TUria TTou
kaBapilel.
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A&rtoupyia lpriyopou kaBapiopov

KaBapiel 30% ypnyopdTepa emMKeVTpwVOVTAG TN SpAon KaBapIoUoU O AVOIKTEG
TIEPLOXEG.

Evepyomolnote TNV KpatwvTag mATNUEVO TO KOUUTTE ZKOUTTIOUATOG 1) Z(POUYyapiopaToq
yla 3 deutepdAemnta.

©a akoUOETE éva am\o NXNTIKO Ora TTou akoAouBeital amod Tn ueAwdia “évapéng
kaBapiopov”.

To Braava tumikd kaBapilel Tnv (610 CUVOAIKN EMEPAVELQ PE TNV KAVOVIKN A&lToupyia
AemTopEPOUG KaBaplopoU, ald Ba mapaleipel Tov Aenmtopepr) KaBaplopo yupw and
£MUTAQ KAl OPIOPEVOUG TOIXOUG Y1a VA £E0IKOVOUNOEL XPOVO.

Mavon / Zuvéxion

Autoparta, n Asitoupyia Tou Braava Ba oTapatiogl TPOoWPIVA AV TO CNKWOETE ATTO TO
Samedo ) matrioeTe 0mOIOOATIOTE KOUWTTI KATA TOV KABapIouo.

To kouumi Aettoupyiag kaBapiopol Ba avaBooBrvel pe UTAE WG UTTOSEIKVUOVTAG OTL O
KUKAOG KaBaplopou €xel 1eBei og mavon. Ovtag og mavon, To Braava Ba amobnkeloel Tov
Xaptn TG meptoxnig Tou Samédou mou éxel NN KabapioeL.

lNa va ouveyioel Tov kaBapiopd, tomobeTriote To Braava evtog 1,8 pétpwv (6 modiwv) amnd
Tov KUBo, ekei 6mou Eekivnoe apxIKd, Kalt OTPAPUEVO TIPOG TN YEVIKN KATELOUVON UE TNV
omoia dpxloe.

Matrote To Kouumi Aettovpyiag kabapiopol mou avaBooPrivel.
To Braava 8a apyioel va kaBapilel evw mpoodiopilel Tn B€on Tou MAvw oToV XAPTN.

Agou emPeBaiwoel T B€on Tov, Ba KivnBei o€ pia eploxr mou Sev €xel KAALPOEL akopa
Kat Ba ouveyioel Tov KaBaPIoUO.

To Braava pmopei va kaBapioel €k VEou pia Tieploxr mou €xel &N KaAueBei i} Ba
e€epeuvnoel véeg TepLoxEG KaBaplopoL evw poadlopilel Tn B€on Tou mAvw oTov XApTn.

Av ouveyioeTe Tn Aeltoupyia Tou Braava ekei Omou €yive n mavon, Umopei va XPeLaoTEl
TIEPLOCOTEPOC XPOVOG Yia va Tpoodlopicel N cuokeur kaBaplopoL ) Béon Tng, avdhoya
UE TNV amdoTaot] TN amo Tov Kupo.

lNa ¢€060 amd v Mavon Kal TauTdXPova TEPUATIOUO TOU KUKAOU KaBapiopov,
QATTEVEPYOTTIOINOTE TO Braava KpatwvTag 10 KouuTi tpo@odoaiag matnuévo yia 2
Seutepdiemta.

Xnueiwon: Atakorr) Tng Asitoupyiag Tou Braava umopei va yivel uévo agou éxel KAeldwoer atov
KoBo mhoriynong NorthStar otnv apxr Tou kUkAou kaBapioou.
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>0otnua mhonynong NorthStar®

O Kupog mhoriynong NorthStar evepyei cav padlo@apog eKméumovtag éva oiua
mou KaBodnyei to Braava katd tov Kabapiopo.

Tovdeon pe tov Koo mhonynong NorthStar

- ‘Otav 1o Braava apyiCel Tov kaBapiopd, mpoomabei va dnuioupynoet pia ouvoeon pe Tov KuBo
moriynong NorthStar, kKAt mou UTTOOEIKVUETAL ATd JIal UTTAE Auxvia oTnv €VEEIEN CUOTAUATOC
moriynonc. ‘Otav To Braava éxel kKAelOwoel oTtov KUBo, ot Auxvieg Tou Braava @wtiCovtal
oTaBepA UMAE.

+ H évdelgn ouotripatog morynaong emiong umoSeikvUEL TNV pRéNela Tou Braava. KabBuwg 1o
Braava @Bavel ota dpia TG ePRENEIES Tou (OMwe dTav Byel €€w amd To SWUATIO ) HAKPIA Ao
Tov Kupo mhoriynong NorthStar), 0 apiBuog Twv avappiévwy AUXVIWV JEIWVETAL.

- To Braava umopel mepiotaciakd va kivnBei méAl miow otov KUBo mhorjynong NorthStar yia va
empBePaiboel Tn B€on Tou, Mplv cuveyioel otn Sladpour| Kabaplouou Tou.

- To Braava &nuioupyei éva véo xapTn KABe @opd Tou EeKvA éval VEO KUKAO KaBapiopo,
aN\A Slatnpel Tov xapTn Tou av Slakorel mpocwpIva N Asltoupyia Tou katd T SIGPKEIA TOU
KUKAOU kaBaplopov.

KaBapiopog xwpic Ko mhonynong NorthStar

« Emeidry o KUBog amoTeAel pdvo éva pépog Tou OUOTHUATOC TTAOHYNOoNG, To Braava umopel
va kabapioel akdpa kat wpic va umdpyxel orua NorthStar, wotdéoo n meploxri kabaplopou
Ba eival ToAU pIKpOTEEN Kal To Braava Sev Ba umopei va mpayUaTomnoloel KaBapIopod Twy
AKPWV OE KABE TURUA.

Ka@apiopog pe moAAamiov¢ KOoug mhojynong NorthStar:

- To Braava pmopel va xpnolpomnotrjoet moAamoug KuBoug NorthStar yia va kaBapioel éwc 185
T (2.000 TeTpaywvika mOdIa) og Aeltoupyia oteyvou okoumiopatoc. To Braava Ba kivnOei
amnd Tov éva Ku3o atov enmduevo, emekteivovtag TNV meploxr) kaBaplopou Le k&Be Kuo mou
ouvavta.

- MoMamhoi KUBot umopolv va xpnotomoinBouyv Kat o€ Aeltoupyia X @ouyyap{opatog, ald To
Braava meplopiCel Tnv TiEPLOXH| TOU LYPOU KABAPICHOU 0€ 32 T.u. (350 TeETpaywVIKE odia) yia
BeATIOTOMOINOEL TNV LYPAGia Tou TTaviov.

Nerroupyia Braava Zeipa 300
KaAuyn Ykovumopa 93 1.4 (1.000 T. mMOS10)*
Zpouyydplopa 32 1.4 (350 T. mod1a)

*¢w¢ 186 T.u (2.000 T.u) ue mpoabeto KuPo NorthStar® (mwAeital Eeywpiotad)
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TonmoOétnon twv KuBwv mhoynong NorthStar

Xpnon tou Braava pe évav Koo

+ TomoBetroTe TOV KURO KOVTA OTO KEVTPO TNC TTEPIOXIG TToL BEAETE va kabapioeTe kal 6éoTe
o€ \eltoupyia To Braava KovTtd Tou.

- To Braava 6a kaBapioel Tnv meploxr| yUpw améd tov KUBo kat urmopei va emektabel oe aGMa
Swpdtia Bdoel TS Asitovpyiag kaBaplopou Kat TN andoTaong mou eOAVEL TO orjud
NorthStar.

+ Av éxete emhoyn| Swuartiwv, TomoBetrioTe Tov KUBo oe éva peyahltepo SwUATIo yia va
HeyloTOMOINOETE TNV K&AAUYN Tou NorthStar.

-+ AoV 10 Braava éxel OAOKANPWOEL TOV KUKAO TOU, UMOPEITE val UETAKIVIOETE Tov KUBO yia va
KaBapioete SIaPOPETIKSO LEPOC TOU OTITIOV OAC.

Xpnion tou Braava pe moAAamAou¢g KuBoug:

+ XpNOIHOTOINOTE évav 1) TEPIOOOTEPOUC TPOOBeTOUG KUPBoUC (MwAouvTal EexwploTd) yia va
ETIEKTEIVETE TNV eMEAvela Tou kaBapilel To Braava oe évav KUKAO.*

- TomoBetrioTe TouC MPdoBeToUC KUPBOUC 08 SWwUATIA 1 TTEPIOKEC IMAQ 0TV TTEPIOXT| TTOU
KaAUTTTETaL Ao Tov pwTto KuBo. Ot KURol Tumikd Ba mpérmel va améxouv petaéy Toug 6-7,5
HETPA (20 €wg 25 MOS1a) Yia va LTTAPXEL EMKAALYN oTnV KAAuyn Tou NorthStar.

- To Braava 6a kaBapioel autopata amd tov éva KUBo atov dAov.
*O1 Kool gival ién mpoypauuatiouévol oe S1apopeTikd kavdaAia tou NorthStar, mou umroSeikviovtal otnv

KATw MAEUPd KABe kUPou. Mpémel va xpnoiuomototvtal KUBol e SlapopeTikd kavaAia yia kabaptoud ue
moAamlou¢ KoBoug.

!  — — 2
- l [T S0l
1o

N

A N @

‘Evag KUBog MoA\amoi KuBot
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A&gttoupyia Tou Braava

TomoBétnon maviov kKaBapiGpou

1.

>Tnpite To Braava 0To AKpo Tou Kal agalpéote Tn fdon kabaplopou

TomoBetroTE éva OTEYVO ] LYPO Tavi 0TN BdAon KABAPIOHOU YEVIKAG
xpnongc. TomoBetrote TV agalpoLpevn Bdon kabapiopou mavw oe
éva avolyto mavi kabapiopov. ZuvEaTe To mavi el0AYOVTAG To péoa
oTI¢ Awpideg cLOPIENG TavIoU Kal oTIG SV TIAEUPEC. Agite TV emdpevn
0€Aiba, oxeTIKA pe TNV Bdon kabaplopoL Pro-Clean pe de€apevn

EmavatonoBetriote Tn Bdon kabapiopol. Mayvriteg Ba Bonbricouv va
epapudoel A otn Béon g,

A\ NPOZOXH: BeBaiwOsite 611 To MaVi KAOAPIGHOU SEV KPEPAEL
HéCa 0TO HECAIO KAVAAL avARESA OTIG AwPideg cUOPIENG Taviov,
eMeIdn KAt TéTolo Oa pmopouce va epmodicel TIG AsiTovpyieg TwWV
aicOnTipwv Kai TRV ac@aln Asttoupyia.

18
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Xpnon tn¢ Bdong kaBapiouou
Pro-Clean e 6e€apevn

H Bdon kabapiopou Pro-Clean pe de€apevn Stavépel uypd kabw¢ To Braava opouyyapilel wote va
Slatnpeital To mavi kaBaplopoL vypd yla TEPIOCOTEPN WPA.

Fepiote To pelepPouap

1. Avoite To TWHA TARPWONG TPABWVTAC TO Kal OTPEPOVTAG TO ?
TTPOG TO TIAAIL.

2. Tepiote Tn de€apevn pe vepod Kal EMAVATOTODETAOTE
TO WA MARPWOoNG, TMECOVTAG TO WOTE VA ACPANIOEL
otabepd Kal va pn otadlel

3. TepiCete T Se€apevn mavw amnd éva vepoxutn meldn
pmopei va SlappeloEL Lia JIKpr) ToodTnTa LypoL otav
KAEIVEL TO TIWHA.

4, Yypdvete eEAa@PA TO UMAE TTAVI HUIKPOIVWV
Pro-Clean kat méoTte To mAvw oTIC Awpideg velcro.
Mn XpNOIUOTIOINOETE OTEYVO TIAVI.

YMNOAEI=H: To uyp6 Slavépetal e S1agopeTikéd pubud avaloya pe Tov TUmo Tou Samédou
KQl TO XPNOIMOTTOIOUUEVO SIAGAUHA. ZTO TIPWTO OPOUYYAPIOHA, EEKIVAOTE UE TO TTavi UOVO
ENaPPA LYPO Kal KATOTIV AUENOTE TNV APXIKH UYPAGia TOU TTavIoU AV XPEIOOTEL

A\ ENIZHMANZH: NMa va pnv agrjvet n Baon kadapiopov Pro-Clean pe Ss€apeviy
mapandvw vypo oto danedo an’ 600 xpetaletal, punv a@pnvete To Braava xwpig

EMTHPNON EVW GPOUYYapi{el Kal APAIPEITE TO POUTIOT amo To damedo otav
GTANATIOEL TOV KABapIGHO.

‘Otav TEAEIWOEL TO CPOUYYAPICHA:
- AdeldoTe TuXOV evamopeivav uypd anod to pelepFoudp.

+ AQrOTE TO WA TARPWONE AVOIKTO YIa VA EMTEEPETE 0T SECALEVH VA OTEYVWOEL TEAEIWG,
Mn @uAacoete T 3don kabaplopoL mavw oTo Braava av eival uypn.

- [a odnylec ppovTidag, Seite n oehiba 22.
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TomoOetnote Tov Ko NorthStar®

1. ThéoTE TO KOV OTNV THoW Ywvia Tou
KoBou mhorjynong NorthStar yia va
Tov evepyomolnoeTe. Eva umie pwg Ba
avapoofnvel otnv amévavtl ywvia otav
evepyomolnBei, kal Ba avayel otabepd otav
70 Braava k\elbwoel mavw Tou.

Av Eexdoete va evepyorotroete tov Kupo,
10 Braava Ba amooTeilel éva orjua yia va
TIPOOTIAONOEL VA TOV EVEPYOTTOIOEL AV TO
Braava To emtUxel autd, Ba epgavioTei oTov
K0Bo to umhe ewg mou avaBoofBrvel

2. TomoBetriote Tov KuBo mhorjynong NorthStar
mavw o€ éva TpamédL 1) o€ £vav TIAYKO,
KATEUBUVOVTAG TO UITAE QWG HAKPLA Ao
TOIXOUG Kal TIPOG TO PECOV TOU SWHATIOU.

MNa kaAUtepa amoteAéopara

« TomnoBetriote Tov KUBo mhorjynong NorthStar og onpeio 6mou éxet avepumodiotn omTikn
EMAPN HE TNV 0pOo@PN| (Yia TAPASELYUa, va UNV UTIAPXEL VIOUAATTL I pd@L akplBwg and
TTAVW TOU).

« Mn petakiveite Tov KOBo mhorjynong NorthStar ag@ou 1o Braava €xel apyioel tov
KkaBaplopo, emeldn auto pmopei va umoabuioel Tig emddoelg kabaplopou Tou Braava.

« Mnv TomoBeteite Tov KOPBo mhoriynong NorthStar oto danedo, emeidry n cuokeun
KaBaPIoHOU UTTOPE( vVa TIEGEL TTAVW TOU KAl VA TOV UETAKIVIOEL
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Apxiote Tov KAOapIGHo

TomoBetrote 1o Braava oto Samedo og amdotaon evtog 1,8-2,4 uétpwv (6-8 modiwv)
amno tov Kuo mhorynong NorthStar kat otpappévo mpog tov Kufo.

1. Evepyormolnote 1o Braava XpnolpomolvTag To Koupuri Ipopodoaoiag.
210 Kouuri Ba avdyel Ume pwc dtav eival evepyomolinuévn n CUOKeUN
kaBapiouov.

2. Nava apyioete Tov kaBapiopod pe XTEMNO MANI, and matrote 1o
KOUUTT{ ZKOUTTIIOUA.

3.  Nava apyioste Tov kaBapiopo pe YTPO MANI, armAd matroTe To KOuuTTi
2 ouyydploua.

OAQ, OOO

-/
©

O
OOO @

« Mia pmhe Auyvia 6a apyioet va avapoofrivel mavw oTtnv €VOEIEn cUOTHUATOC TTAOKYNONG
av 1o Braava avixveloel éva orjpa and tov Kupo. H Auxvia Ba yivel 0taBepd umhe 6tav
auTto KAeldwoel otov KURo. Av Sev epgavifovtal avappéveg Auxvieg, To Braava dev
avixvevel ofjua NorthStar.

+ ‘Otav 1o Braava teAeiwoel Tov kaBapiopd, mailel pia cvvtoun peAwdia, eMoTPEPEL
0TO onueio Tou dpyloe kat oTabuevel To Braava Ba to kdvel auto kat dtav apyioel va
e€avTheital n prmatapia katd Tov KaBapIouo.

- Ta va amevepyomnolnoete 1o Braava, méaote 1o Kouuni Ipogpodoaiag yia duo
Seutepolenta. Oa mapayOei évag rixog kal To pwg 6a oA oEL

- Tava anevepyonoirjoete Tov KUBo mhorjynong NorthStar, méote 1o koupmni otnv miow tou
ywvia. To w¢ otnv amévavtt ywvia 6a ofnoeL

www.irobot.com.gr 21



robot

2 LVTNPNON

MNa va Siatnproete 1o Braava cag otnv KaAutepn Suvatr katdotaon Asrtoupyiag,
OKOAOUBNOTE Ta TAPAKATW Brjdata ouvtriPnonG.

KaBapiopog kat puAaén

« XPNOIUOTIOINOTE éva OTEYVO TTAVI VIO VA OKOUTTIOETE TN oKOvVN N TI akaBapaieg
and v e€wtepIKN em@Avela Tou Braava. Mnv to mAUvete 1| To Bubicete o€ vepd.

+ XpNnOolPoToINOTE éva eAa@PA LYPO TTavi yld va OKOUTTOETE OKOVN Kal akaBapaieg
ano TI AAoTIxEVIEC pOdeC. BeBaiwBeite &Ti To Braava dev gival ouvdedepévo oto
peLua Kal 6T1 To Tmavi Sev otddel.

« Xtnpifte 10 Braava otnv mAaivr) mAeupd Tou (U TNV MAeUPA TNC AaPnC Tpog Ta
KATw) 6Tav 10 YOoPTICETE 1] TO PUAACOETE PETAED XPHOEWV.

« [a pakpompoBeoun @UAAEN apalpéoTte TI¢ pnatapieg C amo tov KUBo NorthStar.
MpootateuTikd TpoXwV

+ KaBw¢ to Braava kaBapilel, evdéxetal va CUCCWPEUTOUV ATTOPPIUHUATA YUPW
amnd Ta TPOOTATEUTIKA TPOXWV.

+ Autd BonBd va Siatnpeital n eAeVBePN Kivnon Twv Tpoxwv Tou Braava.

« Meplodika eAéyXeTE TOUG TPOXOUC TOU Braava yia va Seite av €xouv cucowpPEUTEI
anmoppilpaTa Kal apalpéoTe Ta étav XpelddeTal.

« Mia pikpn eykorry Sima oTov Tpox0 eMTPEMEL TTPOOBaon pe TOUmOAKt 1 Yahidt
av XPpElaoTei, WoTe va ameAeuBepwBouv Ta anoppippata.

Eykorm mpooaong
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Bdaon ka@apiopou Pro-Clean pe de€apeviy

+ Z€MAUVETE TN OTO X€PL UE vePS OTO vePOXUTN Yia va TN KaBapioste. Mnv
TtomoBetrote Tn Bdon kaBapiopov pe deapevr €GO OTO TTAUVTHPLO TILATWV.
Mnv tTnv MAUVETE e camouvL.

« AQNOTE TN VA OTEYVWOEL TEAEIWG TIPIV TNV eMavatonofetrnoete oTto Braava agou
oMokAnpwOEei 0 kKaBapIopoc.

« To UNIKO ekkévwong €xel oxedlaoTel yla emavelAnupévn xprion kat mepihapBavel
AVTIULKPOPILaKS UAIKO.

« Mnv a@aipéoeTe To MWUA UAIKOU EKKEVWONG METAEL KOBAPIOWV.

« Av To MwHa VAIKOU ekkévwong AepwBei i mapouacidaoel pBopd, umopei va
avTIKATaoTaOEL

« AQaIpEOTE TO WA UAIKOU EKKEVWONG TPAPBWVTAC TO amd TNV MAEUPIKNA
AaoTixévia mpoe&oxn.

+ AVTIKOTOOTAOTE TO UE VEO TTWHA UAIKOU eKKEVWONC, TMECOVTAG To 0Tabepd
otn B€on Tou Wote va SnuloupynBei oTeyavr) oePAyIoN KAl VA ATTOTPATTEL N
Slappon.
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AvTtipetwmon mpoANUATWY

Emoke@Oeite Tov 10TOTOMO irobot.com.gr yia mpoobeteg umodeielg kat
QVTIMETWTTION TTPOBANUATWV.

N

Evdeieig Xuotripatog Mhoriynong (NSI)

Evéeieic Zuotripatog MAoriynong (NSI)

MpoBAnpa:

MOavn artia

Tinpénel va KAvete

Kokkivn otabepr Auyvia
otn peoaia NSI.

YOANUQ OUOTAUATOG

+ [aTrAOTE Kal KPATHAOTE MATNEVO TO KOUKTTE TPOYod00iag yia va
QMEVEPYOTIOIOETE TO Braava.

+ [epIoTPEYTE EvTova Kal ToUg SU0 TPOXOUG yia 15 SeuTepOAETa.

- ToroBetriote 10 Braava oo Samnedo kal evepyormolroTe To. BeBaiwbeite
o1 €xel TomoBetnBel éva mavi oteyvou kabaplopov.

+ AV OBrOEL TO KOKKIVO (W, TIATHOTE TO KOUUTT! OKOUTTIoPATOG,

« AV TO KOKKIVO QWG TIAPAEVEL QVAUEVO, ETTIKOIVWVAOTE E TNV
YnooTtipi§n mehaTwv.

Koxkkivn Auyvia mou
avaBooPrivel 2 éwe 6
@opéq otn peoaia NSI.

To Braava éxel koMol 0TO
nepIBEMov Tou Kkat Sev pmopet
va aneheubepwBel povo Tou.

Metakwvijote o Braava amé autr Thv KatdoTtacn Kal EMaVEKKIVAOTE
T0 O€ véa meploxH.

Kokkivn Auyvia mou
avaBooprivel 14 @opég
ot peoaia NSI.

To Braava aviyveuoe 611 T0
uotép unepbepuaivetal.

AnevepyomoljoTe To Braava Kal a@rjoTE TO VA KPUWOEL TIPIV
ouveyioeTe Tov KaBapiopo.

Kokkivn Auyvia mou
avaBooPrivel 15 opég
otn peoaia NSI.

To Braava éxel KOMroel
O€ Hia umePBOAIKA HIKpn
meploxn kat Sev pmopei va
ameheuBepwOei Lovo Tou.

Metakwvijote To Braava amé autr thv KatdoTtacn Kal EMaVEKKIVAOTE
T0 O€ véa meploxH.

Kokkvn Auyvia otn
peoaia NSI katd to
TIGTNHA TOU KOUMTTIOU
OKOUTHOpOTOC i
O(pOUyyapiopaTog,
OUvoSEUOpEVO amo 3
NXNTIKA orpata.

‘Exel evepyomolnBei évag
aloBntpag Kat To Braava dev
Ba apxioel va Kiveitat.

AQaIp£DTE Kat EMavatonobeTioTe To mavi kaBapiopov. Katd tnv

£MAVATOMOOETNON TOU, AKOAOUBHOTE QUTEG TIG 08NYiEC:

+ BeBaiwBeite &1 T0 mavi Gev EMKANUTITEL TO HEGAIO KAVAN TG
agalpovpevnc Baong kabapiopou

+ BeBawwbeite o1 To mavi Gev (apwivel, KAt Tou pmopei va epmodioel
NV agaipoupievn Baon kabapiopo va emavacuvoedel Miipwe oTto
POUTOT.

Evdeifeig opdhpatog otnv Evdeién Tuompatog MAoriynong (NSI) katd tn SidpKela TnG opTiong

MpoBAnpa: MBavn artia Tinpénel va KAvete

Kokkivn otabepni Auxvia | Z@dAua ouoTApaTog AuT Sev eival opalpa popTiong, ald Ba epmodioet To Braava va

ot peoaia NSI. QOPTIOTE! eVW eival cuvdedepévo oTo pelpa. Ma odnyieg BA. Tov mivaka
"Ev8ei€elc o@aluatog katd tov Kabaplopo”.

Kokkvn Auxvia mou Spdhpa eopTIoNg EmkowvwvAoTe e TV YTTooTpIEn meAaTwv.

avaBooPrvel 7 éwg 8

®opég otn peaaia NSI.

‘ONeC ol Auyvieg XpnotpomotriBnke AQAIPEDTE TOV UN OUMBATO TPOCAPHOYEX POPTIONG KAl XPNOIHOTOIETE

avaBooprivouv oTic NSl | pn oupBatdg UOVO TOV IPOCApUOYEQ TTOU cupmePINapBAveETal Le To Braava.

KQl 0TO KOUMTILA, KALTO | IPOCOPHOYENS

POUTOT MAPAYEL NXNTIKO | POPTIONG

ofpa Kata Tn QOpTIoN.
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AvTipeTwmon mpoBAnudtwy pe tov KuBo morjynong NorthStar®

MpoBAnpa:

MOavn artia

Tinpénel va Kavete

To Braava dev ouvdéetat
ue Tov Kufo.

©¢on KuBou kat
poumét

Evepyomotfjote Tov KUBo kat TomoBeTOTE ToV O€ i avupwpévn
EMPAVELD O€ 00N e To SAmeS0. KateuBOVETE To PIme PG TPOG pial
QVOIKTH TIEPLOXN TOU Swuatiou.

TomoBetAote To Braava oto 6anedo o€ amdotaon 1,8-2,4 uétpwv (6-8
modiwv) amé tov KUBo Kat oTpappévo mpog autov. Evepyomolrote 1o
Braava.

‘ExovTtag TomoBetroel éva oTeyvd mavi 0To Braava, matriote To Koupmi
Ykoumiopatoc. To Braava 8a mpémet va kivnBei mpog tov Kuo kat va
ouvOEBEl pe auTov evtog 30 SeutepOAEMTWV.

Av ot pmmhe Auyvieg Tng évoelgng morjynong oto Braava yivouv otaBepd
UMAE, QUTO onuaivel 0TI éxel Mpaypatomolndei n cuvdeon pe Tov KuBo.
Eivat OK av To gw¢ otov KOBo ouveyioel va avaBooprivel.

Av 10 Braava Sev umopei va kivnBei og eubeia Seite To Tpripa “Aev Kiveitatl
KQVOVIKA" 0TOV TvaKa MEVIKAC QVTILETWTIONG TPOBANUATWY

O Kopog 6ev
EVEPYOTIOLETOIL.

Ot pmatapieg C eivat
e§avTtAnuéveg fy Gev éxov
eloayBei owota.

AVTIKATAOTHOTE TIG pmatapieg C He KavoupyIeg Kat emaAnBevoTe Ot ot
umatapieg eival cwoTd TPOGAVATONGHEVEC.

To @wg Tou KOPov eivat
KOKKIVO.

Ot pmatapieg C eivat
€§QVTANpEVEC.

AVTIKATAOTAOTE TIG HE Kavoupyleg pumatapieg C.

0O Kopog
QTEVEPYOTIOLEITAL EVW TO
Braava kaBapiCel.

MapepPolég oto onpa.

BeBaiwbeite 611 0 KUPog Sev €xel TomoBetnOel evtog 1,5 pétpou (5 modiwv)
ano6 mAedpaon Plasma ry LCD kat 61 o KOPog Sev Ppioketal péoa o€
SWHATIO HE EVEPYOTTOINUEVO QWTIOUO QBOPIGHOU.

To Braava gival ekto¢
eUPENeLac.

‘Otav 10 Braava Kivn0ei ektog euBENeIAG, ivat GUTIONOYIKO Va
amevepyoroleital o KoBoc. Otav 1o Braava emotpéel, Ba ekméupel éva
onua mpog tov KuBo wote autog va evepyomoindei maAL

‘Exouv TomoBetnOei
moMamhoi Koot aMd
70 Braava xpnotuormolei
uovo évav Kupo.

©¢on tou Kufou.

To Braava mpénet va umopei va evtomioet éva Sevtepo KOBo katd tov
KaBaplopo yia va Tov pnotpomolroel. BeBaiwbeite o1t 0 Seutepog KUBoG
Sev gival amopovwuévog o kdmola meptoyry dmou dev umopei va Tov
©Bdoel To Braava.

Aokipaote va tomoBeTtroeTe Toug KUBoug oe amooTacel uéxpt 4,5 HEtpa
(15 mdd1a) petady Toug, yia va Bonbroete To Braava va cuvdeBei kat ueTd
UETaKIVAOTE Toug KUPBouG o€ peyaAUTEPEC AMOOTATELG YIa TOUG EMOPEVOUG
KUKAou¢ KaBapiopol. Mn petakiveite Toug KoBoug evd kaBapilel To
Braava.

‘Exouv TomoBeTnOei
moMamhoi Koot ald
70 Braava kabapilel
unepBoNika TOANEG
TIEPIOXEG.

Kavéha twv Kopwv.

EmaAnBevote ot ot xpnotpomotovpevot KuBot £xouv OAot S1apopeTIKd
Kavaha. Mmopeite va Bpeite Toug aplBoU Twv Kavahlwv oTnv KATw
meupd kdBe KuBou.

Avtigetwmion mpoAnpdTwy pe tnv Bacn kabapiopov Pro-Clean pe de§apevr

MpoBAnpa:

MBavn artia

Tinpénel va Kavete

Mapouatalel Sappory
1} oxnuatiCet MuvoUNeG
uypou.

Xahapd uhikd
EKKEVWONG 1 TIWHA
T\ PWONG.

ENéy€te To mipa MARPWOoNG Kat To A UAIKOU EKKEVWONG Kal
BeBaiwbeite o1 kat Ta SUO €xouv KAEIOTEL U aodela. To uypd Ba
SlavépeTal pe TaxuTePO PUBUO av Sev £Xouv opPAyioel KOG auTd Ta
Twpata.

Aev umdpyet vypd
EUMOTIONOU.

To mipa UAIKoU
eKkévwong xpelaletal
avTIKaTaoTaon.

Avatpé€te 0Tn ouvthpnon TG Bdong kabapiopou pe Se€apievn yia odnyieg
QVTIKATACTACNG TOU KATTAKIOU UNKOU EKKEVWONG.
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levikA avTIETWMOoN MPOBANUATWY

MpoBAnpa: MOavn artia Tinpémnel va KAVeTe
To Braava kaBapilel Aev xpnolpomoleital BeBaiwbeite 611 0 KOPog €xel evepyomoinOei kat tomoBetnOei oty meploxr
udvo pia pikpn meptoxn. | Kopog. omou Béhete va kabapioete. ENéyEte Tn B€on Tou KuBou yia mapepBoAég

onwe ano:

« Ntouhdmia, pa@la fj avepoTiPES 0po@rig Tavw amd Tov Kufo.
« MoAU YnAa, avopolopop@a iy pavpa tadvia mévw amo tov Koupo.
+ TnAeopaoeig Plasma 1 LCD evtog 1,5 pétpou (5 modiwv) amd tov KuBo.

Epappoyn maviov
Kabapiopov.

AQaipéoTe Kat EmavatomobeTrioTe To mavi kabapiopov. Katd thv
enavatonoBéTnaor Tou, akohoubroTe TIC €§r\G 0dnYieG:

+ BeBaiwBeite 611 10 mavi Sev emMKAANUMTEL TO PECio KavaAl TG
agpaipoupevng Bdong kabapiopou

+ BeBaiwbeite 611 10 mavi Sev {apwvel, kATt ou umopei va eumodioel Tnv
agaipoupevn Baon kabapiopol va emavacuvSeDei TARPwE 0TO POUMOT.

MpedPBANua pe Toug
TPOXOUG 1 Ta EAUATA
ENAOTIKQV.

ENéyEte Tnv mepLoyr TOU TPOXOU YIa AMOPPIHHATA KAl AQAIPEDTE TA 1)
KaBapioTe Ta OMWG MPEMeL EEETAOTE Ta MEAUATA TWV ENACTIKWV Yia val
BePaiwBeite 6T £ ouv oUVSEDE pE aopaNela aToV TPOYO. Av Sev €xouv
0UVSEDEl KaNG, EMKOWWVAOTE HE TNV YTTOOTHPIEN TTEAATWV.

To Braava Sev kiveitat
KOVOVIKG.

Ot tpoxoi YNoTpOUV.

KaBapioTe Toug TpoxoUG pe éva Tavi Tou €XETE UypAvel EAaPA pe XMapo
VEPO YIa VA apatpéoTe okdvn Kat StaAupa kabaplopol. AQrOTE TOUG
TPOXOUG Va OTEYVWOOLV TPV §avakabapioeTe.

Egappoyn maviov
Kabapiopov.

AQaip€oTe Kal emavatonobeToTe To mavi kabaptopou. Katd tnv
emavatonoBETnor Tou, aKoAouBrOTE TIG €§1G 0ONYiEC:

+ BeBatwBeite 611 10 mavi Sev emKaAUTTEL TO pEGio Kavdhi TG
agpaipoupevng Bdong kabapiopou

+ BeBaiwBeite 611 10 mavi Sev {apwvel, kATt Tou umopei va eumodioel Tnv
agaipoupevn Baon kabapiopol va emavacuvSeDel MAPwWS 0TO POUMOT.

MpEdBANua pe TpoxoUg
1 TEALATA ENAOTIKWV.

+ EAéy€te TV mepLoyr) TOU TPOXOU yial aMOPPILLATA KOt AQaIpéOTE Ta 1y
KaBapioTe Ta Omwg mpémel.

« E€etdote Ta méApata twv EAaoTikwv yia va BeBatwdeite o1 égouv ouveDe
UE a0PANELa aTOV TPOYO. AV Sev €XOuV OUVOEDET KOG, EMKOIVWVIHOTE pE TNV
YmooTripi€n meNaTv.

To Braava Kiveitat mpog
Ta miow.

‘Exel evepyomoinBei
o awebnTpag
petapaoewv Samédou.

Agaipéote kat emavatonmobeTrioTte To mavi kabapiopou. Katd tnv
emavatonoBéTnor Tou, akohouBroTe TiC €§11G 0dnYieC:

+ BeBaiwBeite 611 10 mavi Sev emKANUMTEL TO PETaio Kavdhi Tng
agaipoupevng Bdong kabapiopou

+ BeBatwBeite 611 10 mavi Sev {apwvel, KATL Tou Umopei va eumodioel Tnv
agpaipoupevn Baon kaBapiopol va emavacuvSeDel A pw¢ 0To POUMOT.
Av 10 6amedo gival avopolopop@o 1 €xel TAATEIC apuoUG HETAED TwV
TAaKaKIWY, TomoBeTAOTE To Braava o€ mo Agio Samedo yia va Seite av 10
TIPOBANUA TTAPAPIEVEL

To Braava Kiveitat pakptd
amd TNV apxIKr Tou

0¢on kat bev kabapilel
ekei mou Eekivnoa
Aettoupyia Tou.

To Braava eival oe
Aertoupyia MNavong/
Tuvéxiong.

To Braava pmopei va ivat akopa o Aertoupyia mavone/ cuvéxiong amd
TIponyouEeVo KUKAo kKaBapiopoU. Matote To koupri tpo@odoaiag yia
£€080 amd T Aertoupyia mavong/ cuvéxione.

‘Otav ouveyilel peta

©éon Tou popmndT Katd

Eivat puactoloyiko To Braava va kaBapiCel maAt pia meploxr evw mpoomaBei

@opTIonG A pmatapia.

ano mavon, 1o Braava Tr OUVEXIOM. va Bpettn 6¢on Tou.
KkaBapiet v idia « Na va BonOroete To Braava va Bpel T Béon Tou ypriyopa, EMAVEKKIVAOTE
TEPLOXN. 70 Braava Kovtd otov Ko pe i6lo mpooavatohiopo kat 6éon omuwg katd
v évapén Tou KUkAou kabapiapov.
+ Av 10 Braava &ev katagépel va Bpet tn Béon tou, Ba Eekiviioet éva véo
KUKAO kaBaplopou.
To Braava 8ev umopeiva | AavBaopévog EmpBeBaiwote 0T 0 MpooapuoyEag Exel Tov iSlo apBpo povtélou, Omuwg
SlatnERoEL TN POPTION. | MPooapHOYEQg QAVOPEPETAL 0TNV KATW TAEUPA TOL Braava oag, Kal XpnoIOTOLE(TE HOVO

yviola pnatapia Braava. Av To mpOBANpa TAPAEVEL EMKOIVWVAOTE HE TNV
Ymootipin meAatwv.

H pmatapia xpelaletat
POPTION €K VEOU.

DopTioTe 10 Braava yia 12 (pEG XPNOILOTOIWVTAG TOV TPOCAPHOYEA
@opTIONG Kat 6X1 Bdon pdpTiong, Kat Katoémy apriote To Braava va
Aertoupynoel £wg 6Tou e€avtAnOei Teheiwg n umatapia. Emavalapete 3
QOPEG YIA VA ETITUXETE TOUC AVAUEVOUEVOUG XPOVOUG AelToupyiag.
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KAPTA EITYHXHX

Katraokevaotiig iRobot

E€ouotlodotnuévo kévtpo oépPig MANOLOPQULOS SERVICE

Agorakritou 31, Athina 104 40

Phone: (210)8836512-8213542

Fax: 2108827999

Email: info@manolopoulos-service.com

E€ouaiodotnpévo kévtpo aépPig 3D ELECTRONICS SERVICES LTD

60 Vithleem str., Strovolos, Nicosia, 2033
Cyprus

Phone: 03357 22 250392

Email: m.phylactou@3dservices.com.cy

SUUMANPWOTE TO ONUEio MWANONG

Ovopaoia mpoidvtog

Telplakdc apBuog

Huepounvia mwAnong

Tppayida onpeiov mOANoNG

MnTpwo emokevwv BAcel eyyunong

Mapadobnke yia MNapaleOnke amd | Emokevdotnke AplBud¢ avagopds | Ymoypaen
ETOKELN OTIG umoypagn oTIg ETOKEVNG

1. To mpoidv KAAUTITETAL ATTO £yyUNON 24 UNVWV amd TNV nUEPOUNVia MWANCNG oTov TEAATN. Ot EMOKEVEG KATA TN
S1dpKela TNG yyvnong Sev xpewvovTal.

2. H eyyunon kat n xwpig xp€waon €MOoKeLH KAAUTITOUV ENATTWHATA TIOU propei va amodelyBei ot mpokAriBnkav and
eAATTWHATA UNIKWY, oxedlacpou 1 epyaciac.

3. H eyyunon kat n xwpig xpéwon emokeun Sev KAAUTTTOUV EAATTWHATA TTOU TIPOKARONKav amod petagopd, and
pN TAPNON TWV 08NYIWV XPrioNG TTOU ava@EPOVTaL OTO TTAPOV EYXEIPISIO, KAKK) cuvTrpnon, uNxavikn {nuid,
TapPeUBOAEC 0T CUOKEUN 1 BAABEC TOL TTPOKARBNKAV A TN PN CUMHOPPWON TNG NAEKTPIKAG EYKATACTAONG HE
116 amartrioeig CSN kaBwg kat BAEBEC amd akatdMnAn cuvseon.

4. H eyyunon Sev KalOTTel T @Bopd GiATPwWY, BOUPTOWV Kal PNKTPWY, UITATAPIWY, AACTIXEVIWV E§0PTNHATWY,
TIEAUATWV TPOXWV KAl TTAPOUOLWV EQPTNUATWV.

5. H duapketa (wrig Tng pmatapiag gival TOUNAXIOTOV 6 PAVES

E€ouciodotnuévo oépPig: TnA.: (210)8836512-8213542
E-mail: info@manolopoulos-service.com

MapakaloUpE EMKOIVWVAOTE ameuBeiag e To KEVTpo o€pPIC yia omoleodnmote adlwoelg, Seite Ta
oTolxEla EMKOIVWVIag Tou e§0VC1080TNUEVOU KEVTPOU CEPPIG.
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